SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Biezace utrzymanie drég gminnych o nawierzchniach nieutwardzonych

Profilowanie drég gminnych o nawierzchniach gruntowych
lub wzmocnionych tluczniem kamiennym na terenie Gminy Miasto Zgierz w 2018 roku

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych wynikajacych z biezacych potrzeb Zamawiajacego,
prowadzenie robét polega na mechanicznym profilowaniu i uzupetnianiu ubytkéw na drogach
gminnych o nawierzchniach gruntowych i gruntowych wzmocnionych thuczniem.

1.2 Zakres stosowania ST Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt l. na drogach o
nawierzchni nieutwardzonej, w tym: réwnanie, profilowanie, uzupeinieniem ubytkow ,
rozkladanie kruszywa, korytowanie , dowéz kruszywa, oraz mechaniczne zaggszczenie
nawierzchni.

Material kamienny do uzupelnienia przekaze Zamawiajacy.
1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem biezacego utrzymania drog o nawierzchni nieutwardzone;.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2 Mechaniczne réwnanie i walowanie nawierzchni nieutwardzonych - mechaniczne
poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i
zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.3 Mechaniczne profilowanie i walowanie nawierzchni nieutwardzonych — mechaniczne
spulchnienie istniejacej nawierzchni , nadanie drodze nowego profilu poprzecznego i
podtuznego w celu zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.4 Mechaniczne rozlozenie kruszywa — wzmocnienie nos$nosci istniejacej nawierzchni
oraz nadanie drodze wlasciwego profilu poprzecznego i podluznego w celu zapewnienia
lepszego odwodnienia drogi.

1.4.5 Dowoéz kruszywa na miejsce wbudowania — sporzadzenie mieszanki kruszyw
(doziarnienie) z materialu Zamawiajacego a nastgpnie dostarczenie go na miejsce
wbudowania.

1.4.6 Korytowanie - obnizenie istniejgcej nawierzchni w celu nadania drodze wlasciwego
profilu poprzecznego i podtuznego - dla zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.



1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot, materialéw i sprzetu

1.5.1 Ogodlne wymagania dotyczace robdt, materialow i sprzetu dostepne w OST D-M-
00.00.00 "Wymagania og6élne" wydanych przez Generalng Dyrekcje Drog Publicznych.

1.5.2 Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zabezpieczy¢ i oznakowac teren
wykonywania rob6t na drodze. Pojazd wykonujacy prace powinien by¢ oznakowany zgodnie
z przepisami zapewniajac bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. SPRZET
2.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

2.1.1 Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

2.1.2 Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania nawierzchni gruntowej powinien
wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

* rOwniarka (z zgbami do spulchniania podloza) do profilowania przekroju poprzecznego
korony drogi — 2 szt,

* walec drogowy samojezdny z wibracja min. 10t — 2 szt

« samochéd samowytadowczy o fadownos$ci powyzej 10t - 2 szt

* koparko-tadowarka — 1szt

« koparka — 1szt

* ladowarka — 1szt

* przewozny zbiornik na wod¢ wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody-1szt

» zageszczarka plytowa min 200kg -1szt

* ubijak mechaniczny (stopa wibracyjna) — 1szt

* drobny sprzet rgczny ( topaty, kilofy, itp.)

Koszt dojazdu sprzetu na miejsce wykonywania robét lezy po stronie wykonawcy.
3.TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportowych ktére
nie wplywaja niekorzystnie na jakos¢ przewozonych materiatow.

4 .WYKONANIE ROBOT
4.1 Ogoblne zasady wykonania roboét

4.1.1 Mechaniczne profilowanie/rbwnanie i zaggszczenie nawierzchni gruntowej

4.1.1.1 Zamawiajacy wraz z Wykonawca dokona objazdu drég przeznaczonych do remontu
celem sprawdzenia stanu nawierzchni w zakresie uszkodzen oraz wyboru techniki i
materialdw do dokonania naprawy. Niezaleznie od tego w przypadku wystapienia naglego
zdarzenia wymagajacego naprawy drogi Wykonawca na wezwanie Zamawiajacego przystgpi
niezwlocznie do wykonania robét naprawczych. Profilowanie polega na wyréwnaniu



nawierzchni drogi z nadaniem wymaganych spadkéw podtuznych i poprzecznych, ktore
nalezy wykona¢ kolejnymi przej$ciami rowniarki. Celem robdét jest uzyskanie réwnej
nawierzchni drogi, z ktérej wody opadowe odprowadzane sg poza pas jezdni.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca jest zobowigzany oznaczy¢ w terenie lokalizacje
armatury ulicznej; Wykonawca odpowiada za ewentualne uszkodzenie armatury uliczne;j.

4.1.1.2 Mechaniczne réwnanie i profilowanie wraz z zaggszczeniem drog, obejmuje
wykonanie nast¢pujgcych czynnosci:

» wzruszenie (spulchnienie) nawierzchni na glgbokos¢ 10cm (tylko dla profilowania) |,
przemieszczenie urobku w zaglebienia

* $ciecie i uzupelnienie nieréwnosci;
* uzupelnienie giebokich lokalnych ubytkéw materiatem kamiennym:;
» uzyskanie normatywnego spadku poprzecznego i podtuznego

* reczne profilowanie w obrgbie armatury ulicznej oraz w miejscach polaczenia
z nawierzchnia bitumiczng

* reczne usuniecie gruntu nasypanego w trakcie roboty na pobocza;
* nadanie wlasciwych spadkéw i zageszczanie walcem samojezdnym

Liczba przejazdéw réwniarki do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia
zniszczenia nawierzchni, rodzaju nawierzchni i sposobu profilowania.

4.1.1.3 Profilowanie/rownanie nalezy wykonywa¢, gdy nawierzchnia jest wilgotna, co ulatwia
zar6wno $cinanie na wygoérowaniach, jak i jego zageszczenie. Warstwe kruszywa lub innego
materialu nalezy uklada¢ na osuszong powierzchni¢; nie wskazane jest ukladanie materiatu
nawierzchni drogi w czasie niekorzystnych warunkow atmosferycznych ( opady deszczu,
$niegu ).

Profilowanie/rownanie i walowanie nawierzchni drogi nalezy wykonaé przy zachowaniu
optymalnej wilgotnosci nawierzchni pasa drogi.

4.1.1.4 Profilowana drogg zaleca si¢, ze wzgledéw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki,
ktére rowniarka moze naprawi¢ w ciagu ldnia.

4.1.1.5 Do rob6t wykonczeniowych naleza prace zwigzane z uporzadkowaniem przekazanego
pasa drogowego tj. z usunigciem ew. kamieni czy roslinnosci naniesionych w trakcie
wykonywania prac oraz reczne wyprofilowanie drogi na polagczeniach profilowanych drég
gruntowych z jezdniami o nawierzchni bitumicznej oraz przy studzienkach i zaworach wodno
— kanalizacyjnych.

4.2 Dowo6z kruszywa
Przed dowiezieniem kruszywa Wykonawca winien ustali¢ z Zamawiajacym rodzaj materiatu

kamiennego, jaki ma zosta¢ wbudowany w droge. W razie koniecznosci doziarnienia
materialu kamiennego Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia mieszkanki kruszyw



wedlug wskazan Zamawiajacego tak, aby uzyska¢ mieszanke optymalng dla danej drogi.
Kruszywo dostarczone w miejsce wbudowania winno by¢ zgodne z ustaleniami jw.

4.3 Korytowanie

Obnizenie istniejgcej nawierzchni w celu nadania drodze wiasciwego profilu poprzecznego i
podiuznego a nastepnie nadanie jej wlasciwego profilu poprzecznego i podtuznego za pomoca
rowniarki.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

5.1.1 Na kazde wezwanie Zamawiajacego Wykonawca jest zobowigzany przewiezé
przedstawiciela Inwestora z siedziby Zamawiajacego na teren budowy wilasnym transportem
- w celu oceny prawidlowosci wykonywania robot.

5.1.2 Sprawdzeniu podlegaja spadki (podluzne, poprzeczne) wyprofilowanej nawierzchni.
Zamawiajacy wymaga, by wyprofilowana nawierzchnia posiadala 2 %-we spadki, ktore
zapewnig wilasciwe odwodnienie drogi poprzez umozliwienie splywu wody do rowow
przydroznych lub poza pas jezdny.

5.2 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanej nawierzchni
gruntowej.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowej profilowanej wykazujace wieksze odchylenia
niz wymagane powinny by¢ poprawione przez ponowne wyprofilowanie w terminie
ustalonym z Zamawiajacym. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich
wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.

6 . OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt wykonuje Wykonawca po zakoniczeniu robot.

Jednostkg obmiaru s3 :

. m wyprofilowanej/rownanej nawierzchni.

. m’ dla korytowania

« Mg dla dowozu kruszywa*
*Wykonawca w porozumieniu z Zamawiajacym dokona wyboru sposobu pomiaru
przewozonego materialu kamiennego ( waga samochodowa lub pomiar w lyzce
tadowarki)

7 .ODBIOR ROBOT

Odbioér robot rozpocznie si¢ w terminie do 14 dni od pisemnego powiadomienia przez
Wykonawce Zamawiajacego o gotowosci do odbioru robot.

Po wykonaniu profilowania na odcinkach drég dopuszcza si¢ odbiory przekazanych
odcinkéw paséw drogowych drog przez przedstawiciela Zamawiajacego w ciggu 14 dni od
w/w zgloszenia. Odbior robot polegat bedzie na wizualnej ocenie:

* wygladu zewngtrznego wykonanej naprawy nawierzchni,



* poprawnosci profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego splyw powierzchniowy wad.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostkowa profilowania nawierzchni gruntowej obejmuje:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym sporzadzenie mieszanki kruszyw,
* oznakowanie robét,

» wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji techniczne;j,

* roboty wykonczeniowe i porzagdkowe

* odwiezienie sprzg¢tu.

9 .0OGOLNESPECYFIKACJE TECHNICZNE (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe
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