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1. WSTEP

1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest Projekt Budowlany dla zadania:
»PROJEKT I BUDOWA PARKINGOW W SYSTEMIE ,BIKE & RIDE” ORAZ
»PARK&RIDE” NA TERENIE GMINY MIASTO ZGIERZ”, zlokalizowanego na terenie
Wojewodztwa Lodzkiego, gmina i miasto Zgierz.

1.2 Cel opracowania

Niniejszy projekt jest czes$cig opracowania projektu budowlano-wykonawczego stanowigcego
zalacznik do zgloszenia zamiaru wykonania robot budowlanych dla realizacji inwestycji drogowej
dla przedmiotowego zadania.

1.3 Podstawa opracowania

Formalng podstawe opracowania stanowi Umowa Nr IR.7011 20.427 2019 z dnia 11.04.2019r.
zawarta pomiedzy Gming Miasta Zgierz, 95-100 Zgierz, reprezentowanym przez Przemystawa
Staniszewskiego — Prezydenta Miasta Zgierz a Wykonawcg Firma Roboty Drogowe Dariusz Klys z
siedzibg w Lagiewnikach Nowych, 95-002 Smardzew, ul. Smardzewska 5.

Niniejszy projekt zostat opracowany w oparciu o:
Specyfikacje Istotnych Warunkéw Zamdwienia
Opracowania inne udostepnione przez Zamawiajacego
Uzgodnienia dokonane z Inwestorem
wypisy z ewidencji gruntow,

PN-EN 13201:2007-Oswietlenie drog;
Przepisy, normatywy, bezposrednie uzgodnienia branzowe.

Opinia geotechniczna dla potrzeb dokumentacji projektowanych.

2. OPIS TECHNICZNY OBIEKTU BUDOWLANEGO

2.1 Stan istniejacy

Brak istniejacego oswietlenia w obszarze inwestycji.

2.2 Zasilanie
W ramach inwestycji projektuje si¢ o§wietlenie parkingu przy ul. 1 Maja w Zgierzu.
Projektowane o$wietlenie zasilane zostanie z istniejagcego obwodu o$wietlenia ulicznego.

Zgodnie z warunkami przylaczenia nr 19-DO/WP/03035 wydanymi przez PGE Dystrybucja S.A.
miejscem przylaczenia bedzie istniejgca sie¢ oswietleniowa w ul. Maja, obwod z rozdzielnicy
o$wietlenia ulicznego zasilanej ze st. 40094, Zgierz ul. L.akowa

Z uwagi za wzrost mocy, w istniejacych szafach oswietleniowych nalezy wymieni¢ zabezpieczenie

nadmiarowpradowe na gG/gL 25A.
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2.3 Technologia wykonania

Oswietlenie parkingéw nalezy zrealizowac poprzez zastosowanie opraw typu LED.
Projektowane oprawy nalezy montowa¢ bezposrednio do konstrukcji stupa, wysokos$¢ zawieszenia
7m. Dobdr mocy oraz katow nachylenia opraw, nalezy rozpatrywaé zgodnie ze schematem proj. sieci
oswietleniowej.

Zasilanie opraw (stupow) nalezy wyprowadzi¢ z najblizszego stupa oswietlenia ulicznego,
kablem typu YAKXS 4x25mm2(zgodnie z planem sytuacyjnym). Kabel nalezy wprowadzi¢ do stupa
i podigczy¢ go do zlacza izolowanego typu IZK. Zasilanie opraw ulicznych wykona¢ przewodem
YLY 3x2,5mm?2. Kazdg oprawg nalezy zabezpieczy¢ od zwar¢ bezpiecznikiem z wktadka topikowa
Bi-WTs 6A. Kablem YKY 3x4mm?2 zapewni¢ zasilanie o§wietlenia wiat rowerowych.

Projektowane odcinki kabli nN nalezy uktada¢ w rowie kablowym na gl¢bokosci 0,7m, na
10 cm podsypce piaskowej. Kable w rowach uktada¢ faliscie, stosujac zapas 3%, w odlegtosciach co
10 m nalezy zatozy¢ oznaczniki kablowe. Tak ulozony kabel nalezy przysypac¢ 10 cm warstwa
piasku, a nastgpnie warstwa ziemi 15 cm. Na warstwie ziemi utozy¢ foli¢ PVC koloru niebieskiego.
Rowy kablowe zasypac¢ ziemig, ubijajac jg warstwami co 20 cm. W trudnych warunkach terenowych,
przy maksymalnych obciagzeniach transportowych np. pod ulicami i pod wjazdami na posesje, kable
nalezy uktada¢ w rurach ochronnych HDPE ©110. Pod wjazdami oraz na przejsciach przez droge
nalezy uktada¢ dodatkowa rurg¢ rezerwowa. Uszczelnienie przepustow nalezy wykonywaé
przeznaczonymi do tego materiatami tj.: szczelnymi uszczelniaczami fabrycznymi lub rurami
termokurczliwymi. Nie dopuszcza si¢ stosowania pianki poliuretanowej do uszczelniania przepustow.
Przepusty rezerwowe uszczelniaé¢ za pomocg zaslepek muloszczelnych lub rur termokurczliwych.
Jako ostony kabli wprowadzanych na stupy stosowac rury koloru czarnego z twardego polietylenu
(HDPE), odporne na dziatanie promieniowania UV. Rura powinna chroni¢ kabel do wysokosci 3m od
poziomu gruntu oraz 0,5m w gruncie. Od gory rure nalezy uszczelni¢ za pomocg rurki
termokurczliwe;.

Kabel utozony w ziemi powinien by¢ zaopatrzony na calej dtugosci w trwate oznaczniki
rozmieszczone w odstepach nie wiekszych niz 10m oraz w miejscach charakterystycznych np. przy
skrzyzowaniach, wejsciach do kanatow, rur, mufach kablowych itp.

Na oznacznikach nalezy nanie$¢ trwate napisy zawierajace:
e nazwe wlasciciela linii kablowej
e relacje linii kablowej
e napiecie znamionowe
e typ i przekroj linii kablowej
e rok ulozenia

2.4 Shupy

Nalezy zastosowaé stupy aluminiowe anodowane. Zaprojektowano stupy posadowione na
fundamencie, o wysokosci réownej 7m(Wysokos¢ zawieszenia oprawy). Oprawa oswietleniowa
mocowana bezposrednio do konstrukcji stupa. Materiaty uzyte do produkcji konstrukcji wsporczych
oswietlenia muszg spetnia¢ wymagania normy PN-EN 40. Zastosowane konstrukcje muszg
uwzglednia¢ bezpieczenstwo bierne uzytkownikéw ruchu drogowego i by¢ zgodne z wymaganiami
normy PN-EN 12767:2008 — projektuje sie stupy o kategorii pochtaniania energii LE.
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W dolnej czesci konstrukcje wsporcze oswietlenia powinny posiada¢ wneke zamykang

drzwiczkami ze stopniami ochrony nie mniejszymi niz: IP 44 i IK 10 potwierdzone stosownym
certyfikatem. Sylwetke projektowanych stupdw przedstawiono ponize;j.
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2.5 Charakterystyka opraw os$wietleniowych w technologii LED

PARAMETRY TECHNICZNE OPRAWY DROGOWEJ W TECHNOLOGII
LED

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

budowa oprawy dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje rozszczelnienia
komory optycznej)

materiat korpusu — odlew aluminium malowany proszkowo

materiat klosza — szkto hartowane ptaskie

montaz na wysiegniku lub stupie o $rednicy #48-60mm

oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zaréwno na wysiegniku jak i
bezposrednio na stupie, a takze pozwalajacy na zmiang kata nachylenia oprawy w zakresie 0-10°
(montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz na wysiegniku)

budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane uktadu optycznego oraz modutu zasilajgcego
stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

szczelnos¢ komory optycznej — IP66

szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66

wyglad, styl i wielkos$¢ oprawy podobny do rysunkéw zamieszczonych ponizej
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PARAMETRY ELEKTRYCZNE I FUNKCJONALNOSC

moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty: 104W
znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz

uktad zasilajacy umozliwiajacy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI
ochrona przed przepieciami — 10kV

klasa ochronnosci elektrycznej: | lub II

zakres temperatury pracy oprawy od -40°C do +35°C

PARAMETRY OSWIETLENIOWE I POTWIERDZENIA

rodzaj zrédfa swiatta — LED

strumien swietlny Zrédet swiattfa:), 15800Im

zakres temperatury barwowej zrédet Swiatta — 3900-4300K

utrzymanie strumienia swietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)
wartosci wskaznika udziatu swiatta wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne z Rozporzadzeniem WE nr
245/2009

dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajgcym wykonaé
obliczenia parametréw oswietleniowych

w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrédtowe pliki obliczeniowe
roznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy rownowaznej nie powinna by¢ wieksza
nizt 5% w stosunku do podanych ponizej

sprawnos¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponizej

oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego osrodka badawczego
potwierdzajacy deklarowane zgodnosci, np. ENEC+

PRZYKLADOWE ZDJECIA, WYMIARY I KRZYWA FOTOMETRYCZNA
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2.6 Projektowane uziemienie

3. ZESTAWIENIE PODSTAWOWYCH MATERIALOW.

Dla projektowanego obwodu oswietleniowego przewiduje sie wykonanie uziemienia
ochronnego wszystkich stupédw oswietleniowych. Wzdtuz kabla YAKXS 4x25mm2 nalezy ufozyc
bednarke ocynkowang FeZn 25x4, uktadajagc bednarke na catej dtugosci dna rowu kablowego.
Bednarke wprowadzaé do stupéw. Wykonaé potaczenie kablem ochronnym LgY 10mm2 bednarki z
oprawg os$wietleniowg. Dopuszczalna wartos¢ uziemienia nie powinna przekracza¢ 10 Q. Po
wykonaniu prac wartos¢ uziemienia sprawdzi¢ pomiarami.

3.1 Projektowane materialy

1 Oprawa typu LED 104W 2szt.
2 Stup aluminiowy h=7m 2szt.
3 Kabel YAKXS 4x25 mm2 47m
4 Kabel YKY 3x4mm?2 5m

5 Przewod YLY 3x2,5mm2 18m
6 Bednarka ocynkowana FeZn 25x4 47m
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7 Rura ochronna HDPE @110 3m

[e2]

Rura ochronna BE @75 UV 3,5m

9 | Wktadka topikowa gG/glL 25A 3szt.

4. OBLICZENIA

4.1 Obliczenia fotometryczne

e Na parkingach zapewniono Esr 2 10Ix przy réwnomiernosci > 0,25.
e Obliczenia przedstawione sg w zataczniku.

4.2 Ochrona przeciwporazeniowa

Jako system dodatkowej ochrony od porazen przyjeto samoczynne wytgczenie zasilania w
czasie okreslonym w obowigzujagcych normach, realizowane przez zastosowane wytaczniki
nadmiarowopradowe. Gtowne zabezpieczenie stanowic¢ bedzie zabezpieczenie w RO o wartosci
pradu dostosowanej do obcigzenia obwodu. Skutecznos¢ dziatania zabezpieczen okresla sie poprzez

warunek samoczynnego wytaczenia zasilania:
ZJd, < U

gdzie: Z; — impedancja petli zwarciowej, |a — prad zapewniajacy szybkie zadziatanie urzadzenia

wyltaczajgcego, Uo — napiecie znamionowe sieci wzgledem ziemi.

Dla projektowanego obwodu oswietleniowego impedancja petli zwarcia powinna wynosié:

e Obwdd z st. 40094, Zgierz ul. Lakowa

230
Yo _ =1,140

< =
Zs_k*la 8,1 %25

Po wykonaniu prac warto$¢ impedancji petli zwarcia sprawdzi¢ pomiarami.

3.3 Obcigzalno$¢ pradowa obwodow

Do zasilania projektowanego obwodu oswietleniowego zastosowano kabel YAKXS 4x25mm?2

o obcigzalnosci pradowej diugotrwatej laq = 126A.

Maksymalny prad obcigzenia obwodu oswietleniowego lobi:

e Obwdd z st. 40094, Zgierz ul. takowa
P, 14000

Uy cosg  /3-400-0,93

Lopt < = 21,724

Warunek obcigzalnosci obwodu: 135 = I,p;
126A = 21,72A — warunek spetniony
Projektowany obwdéd zabezpieczony bedzie przy pomocy wytacznika nadmiarowopradowego
o pradzie znamionowym |; = 25A.
Warunek doboru zabezpieczenia obwodu: I,,; < I, < 144
21,72A < 25A < 126A —warunek spetniony

P, — maksymalna moc zapotrzebowana,
Uo — napiecie znamionowe sieci wzgledem ziemi.
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5. WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Warunkiem przystgpienia do w/w robét s3:

posiadanie przez Wykonawce odpowiednich uprawnied zaréwno budowlanych jak
i zaswiadczen kwalifikacyjnych co najmniej serii ,,E” do 1kV,

powiadomienie stuzb energetycznych o zamiarze rozpoczecia prowadzenia robot
co najmniej z 5-cio dniowym wyprzedzeniem.

po zakonczeniu robodt, ale przed zasypaniem kabli powiadomienie stuzb geodezyjnych
i energetycznych w celu dokonania inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej oraz odbioru
kabli energetycznych.

wykonywanie robét zgodnie z przepisami PBUE oraz BHP.

6. UWAGI KONCOWE

Prace nalezy wykonaé zgodnie z przepisami PN-76/E-5125, wymaganiami Gminy Miasta
Zgierz, Warunkami przytagczenia wydanymi przez PGE Dystrybucja S.A., oraz aktualnie
obowigzujacymi przepisami uwzgledniajagcymi uwagi BHP.

Prace ziemne w poblizu skrzyzowan z istniejagcymi mediami wykonywac recznie, stosujgc
przed rozpoczeciem robét przekopy kontrolne

VY

Projektant:

mgr inz. Michat Olszewski
upr. nr: MAZ/0420/POOE/05

Sprawdzajacy:

mgr inz. Anatol Mekwinski
upr. nr: 200/89/WL
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7. INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY
ZDROWIA

1. Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢ realizacji poszczegdlnych
obiektéw (zadan)
Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczeristwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126) kazde planowane zamierzenie winno by¢ poprzedzone
analizg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w zaleznosci od zakresu i warunkow realizacji planowanej
inwestycji. Zakres robét dla niniejszego zamierzenia inwestycyjnego obejmuje:
e montaz przewodow,
e montaz wysiegnikdw i opraw oswietleniowych,
e montaz zabezpieczen,
e montaz przewodoéw zasilajacych,
e préby oraz pomiary pomontazowe,
e inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg.

2. Wykaz istniejgcych obiektéw budowlanych
Na terenie objetym projektowang inwestycja znajduja sie:
istniejgce kable nN,
istniejgca kanalizacja sanitarna,
istniejgca kanalizacja teletechniczna,
istniejace sieci gazowe.

3. Wskazanie elementéw zagospodarowania dziatki lub terenu, ktdre moga stwarzac zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
Nastepujgce elementy zagospodarowania moga stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa
i zdrowia ludzi:
e uzbrojenie podziemne,
e ulice — szczegdlnie na odcinkach, gdzie bedzie zachowana ciagtosé ruchu,
e wszystkie obiekty naziemne zlokalizowane w bezposrednim sgsiedztwie wykonywanych wykopow.

4. Wskazanie dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujgcych podczas realizacji_robot
budowlanych, okreslajgce skale i rodzaje zagrozen oraz miejsce i czas ich wystepowania
Elementy stwarzajace zagrozenie :
e roboty prowadzone w pasie drogowym.

Zagrozenia wystepowacé beda w czasie robét ziemnych zwigzanych z prowadzeniem wykopow,
stawianiem slup stupéw, montaz opraw. Zagroienia dotycza pracownikéw budowy oraz
uzytkownikow pasa drogowego przy czynnym ruchu drogowym przez caty czas prowadzenia robét.
W zwigzku z powyiszym wazne jest :

e odpowiednie oznakowanie i zabezpieczenie robot w czasie catego okresu prowadzenia robot,

e prowadzenie robdét wg obowiazujacych przepiséw BHP.

5. Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikéw przed przystgpieniem do realizacji
robot szczegdlnie niebezpiecznych

Konieczna jest znajomos¢é przepisdw w zakresie bezpieczeistwa i higieny pracy przez osoby

petnigce nadzér techniczny na budowie: brygadziste, majstra budowlanego, kierownika robot,
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kierownika budowy oraz personel inzynieryjno — techniczny wykonawcy roboét budowlano —

montazowych. Przed przystapieniem pracownika do realizacji robét nalezy przeprowadzié¢ wtasciwy
instruktaz ze wskazaniem tych zagrozen, ktére w danych warunkach prowadzenia robdt i na
konkretnym odcinku trasy moga spowodowac okreslone zagrozenia dla zdrowia i zycia pracownika,
w szczegolnosci:

Nie wolno dopusci¢ do zadania, pracownika nie posiadajacego wymaganych kwalifikacji,
uprawnien czy umiejetnosci do jego wykonania, a takze dostatecznej znajomosci przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Pracodawca jest zobowigzany do zapewnienia przeszkolenia pracownika w zakresie BHP
przed dopuszczeniem go do pracy oraz prowadzenia okresowych szkolern w tym zakresie. Szkolenie
wstepne obejmuje instruktaz ogdlny, instruktaz stanowiskowy i szkolenie podstawowe. Odbycie przez
pracownika instruktazu ogdlnego i instruktazu podstawowego winno by¢ potwierdzone przez
pracownika na pismie i odnotowane w jego aktach osobowych. Szkolenie podstawowe winno by¢
zakonczone egzaminem sprawdzajacym. Szkolenie okresowe obowigzuje osoby objete szkoleniem
podstawowym.

Szkolenie okresowe przechodzg pracownicy zatrudnieni na stanowiskach robotniczych
(w formie instruktazu) nie rzadziej niz raz na 3 lata, a na stanowiskach, na ktérych wystepujg duze
zagrozenia wypadkowe — nie rzadziej niz raz w roku. Pracownicy, inne osoby kierujgce pracownikami
(np. mistrzowie, kierownicy) podlegajg szkoleniom nie rzadziej niz co 6 lat. Szkolenie okresowe
powinno by¢ zakoriczone egzaminem sprawdzajgcym.

Niezaleznie od ukonczonych szkolen (ktére powinny by¢ prowadzone wedtug okreslonych
programow dostosowanych pod wzgledem formy i tresci do realnie wystepujgcych zagrozen
i ucigzliwosci na okreslonym stanowisku czy grupie stanowisk), zatrudnionych przy budowie
pracownikdw nalezy szczegdlnie przestrzec, pod wzgledem niebezpieczenstw zwigzanych
z prowadzeniem rob6t ziemnych. Szczegdlng uwage winni zachowac operatorzy maszyn budowlanych
wykonujacych roboty ziemne. Moze sie bowiem zdarzyé, ze pomimo aktualizacji, na mapie nie zostaty
zaznaczone urzadzenia i sieci infrastruktury technicznej.

Szczegdlng uwage nalezy zachowad przy demontazu i montazu stupdéw, przy wykonywaniu
wykopow.

W czasie prowadzenia robot nalezy stosowac nastepujace akty prawne i przepisy:

e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dn. 28.03.1972 .
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych
i rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 poz. 93),

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 poz. 844),

e Ustawa z dn. 29.06.1974 r. Kodeks Pracy z pézniejszymi zmianami — dziat X,
Ustawa z dn. 6.03.1981 r. o Inspekcji Pracy (Dz. U. Nr 54 poz. 276 2 1985 . ),

e Warunki techniczne wykonywania rob6t budowlano — montazowych, przepisy szczegétowe, normy

itp.

6. Wskazanie srodkéw technicznych i organizacyjnych, zapobiegajgcych niebezpieczernstwom
wynikajgcym z wykonywania robét budowlanych w strefach szczegdélnego zagrozenia zdrowia
lub_w_ich sgsiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng i sprawng komunikacje,
umozliwiajaca szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen

W celu sprawnego i bezpiecznego prowadzenia prac budowlanych niezbedne jest wskazanie
wiasciwych srodkéw technicznych i organizacyjnych zapobiegajgcych niebezpieczernstwom
wynikajacym z prowadzenia tych robét w strefach szczegdlnego zagrozenia zdrowia lub zycia i w ich
sgsiedztwie. W szczegdlnosci umozliwiajacych szybka ewakuacje na wypadek pozaru, wybuchu,
osuniecia sie ziemi, powaznego wypadku drogowego z udziatem sprzetu i ludzi lub wszystkich innych
niebezpieczenstw mogacych towarzyszy¢ prowadzeniu roboét drogowych pod ruchem.

W tym celu konieczne s3:
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wiasciwy instruktaz pracownikow,

rozmieszczenie urzadzen przeciwpozarowych wraz z drogami dojazdowym (np. sgsiadujace ulice),

rozmieszczenie sprzetu ratunkowego (apteczki, nosze itp.),

rozmieszczenie i oznaczenie granic obszarow wewnetrznych i zewnetrznych stref pracy sprzetu

mechanicznego i pomocniczego,

e rozwigzanie uktadow komunikacyjnych i transportowych na potrzeby budowy, z uwzglednieniem
komunikacji do przylegtych do przebudowywanej drogi poses;ji,

e oznakowanie robdt zgodnie z zatwierdzonym projektem czasowej organizacji ruchu.

Uwagi:

Niniejsza Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia jest podstawa odrebnego
opracowania — Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,,Planu BIOZ” zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz. U. Nr 120 z dnia 10 lipca 2003 r. poz. 1126).

Projektant:

mgr inz. Michatl Olszewski
upr. nr: MAZ/0420/POOE/05

Sprawdzajacy:

mgr inz. Anatol Mekwinski
upr. nr: 200/89/WL
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8. CZESC RYSUNKOWA

l.p. Tytut rysunku Skala Numer
Plan sytuacyjny — Parking przy ul. 1 Maja 1:500 1.0
Schemat projektowane;j sieci o$wietleniowe;j - 2.0
Wykaz wspétrzednych geodezyjnych 1:500 3.0
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Zgierz

Data: 19.08.2019
Edytor:



Zgierz

Zgierz
Strona tytutlowa projektu
Spis tresci
Lista opraw
Parking ul. Lipowa
Dane planowania
Oprawy (lista wspétrzednych)
Powierzchnie zewnetrzne
Powierzchnia obliczeniowa 1
Izolinie (E, prostopadie)
Parking ul. L6dzka
Dane planowania
Oprawy (lista wspotrzednych)
Powierzchnie zewnetrzne
Powierzchnia obliczeniowa 1
Izolinie (E, prostopadie)
Parking ul. 1 Maja
Dane planowania
Oprawy (lista wspétrzednych)
Powierzchnie zewnetrzne
Powierzchnia obliczeniowa 1
Izolinie (E, prostopadie)

— DIALux

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Malil

Spis tresci

a WN =

10

12

A
Strona 2



—_— - DIALux

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Zgierz / Lista opraw

2 llos¢ SCHREDER TECEO 1/5119/48 LEDs 700mA

NW /407722 — ¢
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 13211 Im

Strumien $wietiny (Lampy): 15838 Im

Moc opraw: 104.0 W

Klasyfikacja oswietlen CIE: 100

Kod Flux CIE: 27 61 96 100 83

Wyposazenie: 1 x 48 LEDs 700mA NW (Czynnik
korekcyjny 1.000).

2 llos¢ SCHREDER TECEO S /5103 / 16 LEDs 600mA
NW /408502
Numer artykutu:
Strumien $wietiny (Oprawa): 3961 Im
Strumien Swietiny (Lampy): 4673 Im
Moc opraw: 31.0 W
Klasyfikacja oswietlenn CIE: 100
Kod Flux CIE: 40 75 96 100 85
Wyposazenie: 1 x 16 LEDs 600mA NW (Czynnik
korekcyjny 1.000).

2 llos¢ SCHREDER TECEO S /5103 /24 LEDs 1000mA
NW /408502
Numer artykutu:
Strumien $wietiny (Oprawa): 8798 Im
Strumien $wietiny (Lampy): 10378 Im
Moc opraw: 78.0 W
Klasyfikacja o$wietlen CIE: 100
Kod Flux CIE: 40 75 96 100 85
Wyposazenie: 1 x 24 LEDs 1000mA NW
(Czynnik korekcyjny 1.000).

A
Strona 3



Zgierz

— DIALux

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. Lipowa / Dane planowania

T552.49 m

~510.66

117.59

Wspotczynnik konserwaciji: 0.80, ULR (Upward Light Ratio): 0.0%
Wykaz opraw
Nr.

1

llosé

2

Etykieta (Czynnik korekcyjny)

l1 5217 m
Skala 1:388

® (Oprawa) [Im] @ (Lampy) [Im] P [W]

SCHREDER TECEO S /5103 / 16 LEDs 600mA 3061 4673 31.0

NW / 408502 (1.000)

W sumie: 7923 W sumie: 9346 62.0

A
Strona 4



e DIALux

Zgierz
19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. Lipowa / Oprawy (lista wspoétrzednych)

SCHREDER TECEO S /5103 / 16 LEDs 600mA NW / 408502
3961 1Im, 31.0 W, 1 x 1 x 16 LEDs 600mA NW (Czynnik korekcyjny 1.000).

Nr. Pozycja [m] Rotacja [°]
X V4 X Y Y4
1 131.011 533.848 7.000 0.0 0.0 127.3
2 139.783 525.723 7.000 0.0 0.0 -125.1

A
Strona 5



Zgierz

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

DIALuUX

19.08.2019

Parking ul. Lipowa / Powierzchnia obliczeniowa 1 / Izolinie (E, prostopadle)

T29.07m

T26.45

T17.55

T12.26

[ 8.05

) 70.00
0.00 4.04 16.88 26.16 28.30 m

Wartos$ci Lux, Skala 1 : 228

Potozenie powierzchni w scenie
zewnetrznej:

Zaznaczony punkt:

(123.903 m, 543.440 m, 0.010 m)

Siatka: 16 x 9 Punkty

E., [Ix] Emin [IX] E ax [IX] Enin/ Em
10 3.08 18 0.300

Emin / Emax
0.167

A
Strona 6



— —— DIALuUx

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. L6dzka / Dane planowania

T611.22m
) , 53485
349.09 407.74 m
Wspotczynnik konserwaciji: 0.80, ULR (Upward Light Ratio): 0.0% Skala 1:708
Wykaz opraw
Nr. llo§¢ Etykieta (Czynnik korekcyjny) @ (Oprawa) [Im] @ (Lampy) [Im] P [W]
SCHREDER TECEO S /5103 /24 LEDs 1000mA
1 2 NW / 408502 (1.000) 8798 10378 78.0

W sumie: 17595W sumie: 20756 156.0

A
Strona 7



- DIALux

Zgierz
19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. Lédzka / Oprawy (lista wspoétrzednych)

SCHREDER TECEO S /5103 / 24 LEDs 1000mA NW / 408502
8798 Im, 78.0 W, 1 x 1 x 24 LEDs 1000mA NW (Czynnik korekcyjny 1.000).

Nr. Pozycja [m] Rotacja [°]
X 4 X Y z
1 373.300 590.300 9.000 0.0 0.0 120.4
2 390.500 561.400 9.000 0.0 0.0 120.4

F's
Strona 8



- DIALux

Zgierz
19.08.2019
Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. Lédzka / Powierzchnia obliczeniowa 1/ Izolinie (E, prostopadie)

T61.27m
T57.60
1663
T278
& 'y 4 i J --0'00
0.00 496 9.40 34.40 42.01m
Wartosci Lux, Skala 1 : 480
Polozenie powierzchni w scenie
zewnetrznej:
Zaznaczony punkt:
(365.397 m, 602.666 m, 0.010 m)
Siatka: 34 x 5 Punkty
Em [Ix] Emin [Ix] Emax [|X] Emin / Em Emin / Emax
10 3.02 23 0.298 0.130

o
Strona 9



rgirs _— DIALuUx

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. 1 Maja / Dane planowania

T572.40m
. " 502.67
I568.99 l61 3.54m
Wspétczynnik konserwacji: 0.80, ULR (Upward Light Ratio): 0.0% Skala 1:647
Wykaz opraw
Nr. llos¢ Etykieta (Czynnik korekcyjny) ® (Oprawa) [Im] @ (Lampy) [Im] P [W]
1 2 SCHREDER TECEO 1/5119/ 48 LEDs 700mA 13211 15838 104.0

NW /407722 (1.000)
W sumie: 26422W sumie: 31676 208.0

A
Strona 10



DIALux

19.08.2019

Zgierz

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. 1 Maja / Oprawy (lista wspoétrzednych)

SCHREDER TECEO 1/5119/48 LEDs 700mA NW / 407722
13211 Im, 104.0 W, 1 x 1 x 48 LEDs 700mA NW (Czynnik korekcyjny 1.000).

)
Nr. Pozycja [m] Rotacja [°]
X Y z X Y z
1 581.965 554.032 7.000 10.0 0.0 -102.4
2 576.618 529.951 7.000 10.0 0.0 -102.4

o
Strona 11



i _— DIALux

19.08.2019

Edytor
Telefon
faks
e-Mail

Parking ul. 1 Maja / Powierzchnia obliczeniowa 1/ Izolinie (E, prostopadie)

T5217m
T50.35
T4257
T37.52
T32.40
Ts24
T6.43
T1.79
L i 4 i i I --0'00
0.00 472777 1257 22.47 31.83m
Wartosci Lux, Skala 1 : 408
Potozenie powierzchni w scenie
zewnetrznej:
Zaznaczony punkt:
(575.091 m, 519.273 m, 0.010 m)
Siatka: 26 x 12 Punkty
Em [Ix] Emin [Ix] Emax [1x] Emin / Em Emin / Emax
10 3.00 30 0.286 0.102

A
Strona 12



