Zatacznik nr 1 do opisu przedmiotu zamowienia

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z naprawg drég nieutwardzonych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w opisie przedmiotu

i warunkéw wykonania zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg zadania wymienione w opisie
przedmiotu | warunkéw wykonania zamdwienia i obejmuja;
- mechaniczne rownanie drég nieutwardzonych
- rozscielenie kruszywa
- watowanie.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz ich zgodnosé
ze Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru .

2. MATERIALY

Kruszywo kamienne zostanie dostarczone na koszt Zamawiajgcego. Pozostate materiaty
niezbedne do realizacji zamowienia leza po stronie Wykonawcy.

3. SPRZET
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien zapewni¢ uzycie odpowiedniego sprzetu
takiego jak:
a) réwniarka samobiezna
b) walec drogowy statyczny lub wibracyjny o ciezarze min 8 ton,
c) fadowarko spycharka.
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4. WYKONANIE ROBOT

ZADANIE 1. PROFILOWANIE NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH | ZWIROWYCH
Profilowanie drogi na ktorej znajduje sie wieksza liczba wybojéw, kolein itp., ma za
zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierébwnosci w celu
poprawy warunkéw ruchu i lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca sie wykonywac réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie
innego sprzetu, np. spycharek i wtokow.

Profilowanie drég zaleca sie wykonywac po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony,
co utatwia zarowno scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba
przejazdow réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna
i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:
- wyrownywac¢ wyboje materiatem otrzymanym przez $ciecie wygoérowan, powstatych
z materiatu wyniesionego z wybojow przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz
Z nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,
- odtworzy¢ profil pierwotny przez Sciecie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyrownaniem kolein.
Zadanie 1 nie obejmuje watowania.

ZADANIE 2. ROZSCIELENIE KRUSZYWA

Roboty te majg na celu wyréwnanie nawierzchni drég gruntowych, zwirowych i
ttuczniowych poprzez uzupetnienie ubytkow gruntem rodzimym, piaskiem, zwirem lub
ttuczniem. Zaleca sie aby kruszywo rozsciela¢ w sposdéb mechaniczny rowniarka lub
tadowarkami w zaleznosci od rodzaju rodzaju kruszywa i uzgodnionej z Inzynierem
technologii. Przed jego rozscieleniem nalezy wykona¢ wstepne réwnanie podtoza.
Grubos¢ warstwy roz$cietanego kruszywa nie jest ustalona. Obowigzywa¢ bedzie zasada
rozscielenia wg minimalnej grubosci zapewniajgcej rownosc¢ nawierzchni i uzyskanie
spadkow umozliwiajgcych odprowadzenie wod opadowych. Zadanie 2 nie obejmuje
watowania. Kruszywo zostanie dostarczone przez wybranego przez Zamawiajgcego
Dostawce we wskazane przez Wykonawce miejsce. Po stronie Wykonawcy lezy
koordynacja dostaw kruszywa z robotami rozscielania w taki sposob aby zminimalizowac
ucigzliwos¢ tych robot dla uzytkownikoéw drog.

ZADANIE 3. WALOWANIE

Watowanie obejmuje czynnos$¢ zageszczania uprzednio wyprofilowanych nawierzchni
gruntowych, zwirowych lub ttuczniowych walcem gtadkim statycznym lub wibracyjnym
o ciezarze min 8 ton. Zamawiajgcy wymagac bedzie min 4 krotnego przejazdu walcem
i - w zaleznosci od wilgotnos$ci - z polewaniem wodg .

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Badanie przed rozpoczeciem robot
Przed rozpoczeciem robét nalezy:
- okresli¢ zakres uszkodzen,
- uzgodnic z Inzynierem sposoéb realizacji zadania
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5.2. Badania i kontrola w trakcie robot

W trakcie wykonywania robot nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni ,

- rownosc¢ naprawianych fragmentow

- pochylenie poprzeczne (spadek) po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze

spadkiem istniejgcej nawierzchni lub wczesniejszymi ustaleniami Zamawiajgcego o ile
zostang okreslone w zleceniach szczegdtowych.

5.3. Badanie odbiorcze

Przy odbiorze wykonanych remontéw czgstkowych wykorzystuje sie wyniki badan
prowadzonych w trakcie realizacji robét uzupetnionych szczegétowym przegladem (oceng
makroskopowa) wszystkich wykonanych napraw. Przegladu dokonuje Inspektor Nadzoru
w obecnosci kierownika robot.

6 OBMIAR ROBOT

Obmiar wykonywany w metrach kwadratowych w obecnosci Inspektora Nadzoru
i wymaga jego akceptacji.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie
wykazanych w zleceniach szczegoétowych.
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m2 wykonanych robat.

7. ODBIOR ROBOT

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezacej
kontroli robét.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie badan i pomiaréw oraz ogledzin
Zleconych zadan.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robot
poprawkowych. Inzynier moze uznaé wade za nie majgcq zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali¢ wielkos¢ potrgcen za obnizong jakosc.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: wartos¢ robocizny, wartos¢ zuzytych materiatow

z kosztami zakupu i transportu, wartos¢ pracy sprzetu z jego dowozem na budowe

i odwozem, koszty oznakowania roboét, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i obligatoryjne
podatki.

Ptatno$¢ za metr kwadratowy nalezy przyjmowacé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
robét na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
D - 05.01.00a Naprawa nawierzchni gruntowych

D — 05.02.01 Remont czgstkowy nawierzchni ttuczniowe;j
D — 05.01.03 Nawierzchnia zwirowa
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