KOMA s.c.

ZAKLEAD PROJEKTOWANIA I REALIZACJI INWESTYCJI
JAN KOZLOWSKI, BARTLOMIEJ KOZLOWSKI
91-420 L6dz, ul. Péinocna 27/29 III p. pok.320 tel./fax (0 42) 630 04 84

TEMAT OPRACOWANIA:
PROJEKT BUDOWLANY

Budowa ul. Bazylijskiej w Zgierzu na odc.: teren PKP — ul.
Galczynskiego wraz z ulica wewnetrzng pomigdzy ul. Bazyliska i
Galczynskiego, czes¢ drogowa

Specyfikacja drogowa

INWESTOR - ZLECENIODAWCA

Gmina Miasto Zgierz
95-100 Zgierz
Plac Jana Pawta II 16

UMOWA.:

682/2006

FUNKCJA IMIE I NAZWISKO DATA PODPIS

Projektowat mgr inz. Marek Wolyniski 09.2006




D-M-00.00.00. Wymagania ogélne

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 — Wymagania ogélne odnosi si¢ do wymagari wsp6lnych dla
poszczeg6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostana wykonane w
ramach budowy ul. Bazylijskiej w Zgierzu na odc.: teren PKP — ul. Galczynskiego wraz z ulicy
wewnetrznej pomiedzy ul. Bazyliska i Galczynskiego.

1.2. Zakres stosowania ST
Jako cze$¢ dokument6w przetargowych i kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych,

D.01.02.04. Rozbidrka elementow drog,

D.04.05.01. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem,

D.04.04.04. Podbudowa z tlucznia kamiennego,

D.05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego,

D.05.03.01. Nawierzchnie kostkowe,

D.08.01.01. Krawezniki betonowe.

1.3.2. Specyfikacje Techniczne zgodne sa z zasadami “Wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w drodze
przetargu” stanowiacych zatacznik do Zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez
Generalna Dyrekcje Drog Publicznych i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace sig
do roboét.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czesé stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazd6éw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymezasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego
zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioroéw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.11. Konstrukcja no$na (przesio lub przesia obiektu mostowego) — czgs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.12. Korpus drogowy — nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.13. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14. Ksigga Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
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1.4.15. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz roboét.
1.4.16. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentacjg
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera.

1.4.17. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

¢) Podbudowa zasadnicza — gérna czes¢é podbudowy spetniajaca funkcje nosne konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skiadaé si¢ z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czg$é podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drob-
nych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.18. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.20. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przepro-
wadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnos$é — zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.22. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze réwniez obejmowa¢ teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzei chronigcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.25. Polecenie InZyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej.
1.4.27. Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyklad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.30. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. Rysunki — cze$§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem roboét.

1.4.33. Szerokosé calkowita obiektu — odleglosé migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokos¢ konstrukcyjna ustroju
niosacego.

1.4.34. Slepy Kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.35. Tunel-obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.36. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.



1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w Klauzuli 21 Danych Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wsp6irzedne punkt6w gléwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robot oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koficowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

W ramach Ceny Kontraktowej Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Inzynierowi Dokumentacje
Projektowa :

Opracowanie dokumentacji nie podlega odrgbnej zaplacie, a koszt jej sporzadzenia powinien by¢
uwzgledniony w stawkach jednostkowych odnosnych asortymentow robot.

Jezeli w trakcie wykonywania rob6t okaze si¢ koniecznym uzupetienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wiasny koszt w 2
egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$é robét z Dokumentacja Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca kolejnos¢
ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiar6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowe;j i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczaine sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza byé jednorodne i wykazywa¢ bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pefni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione
innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koficowego robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony

z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten spos6b
bezpieczeristwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez InZyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sieg, ze jest wiaczony w
ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét



Wykonawca ma obowiazek zna i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepis6w i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzefi lub
uciazliwosci dla osob lub wasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

i) zanieczyszczeniem zbiomikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

ii) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

iii) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, socjalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezuitat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
$rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakorczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych
materiatéw od whasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni whasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju
robat, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigZen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposcb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo



ukoriczony fragment rob6t w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny
pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet

i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét
od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakoriczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadawalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie InZyniera powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb
ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2. Materialy

2.1. Zrédia uzyskania material6w

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez InZyniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badain w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
robot.

2.2. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytwomi beda zachowane nastgpujace
warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji kontraktu.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy, beda
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie
przewarto§ciowany przez Inzyniera.



Kazdy rodzaj robt, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc i wiasciwos¢ do robét i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie duzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany
bez zgody Inzyniera.

3. Sprzgt

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez InZyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byc utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu,
zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy b¢da spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z Terenu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j
lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostana, jesli wymaga tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.
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Decyzje Inzyniera dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wyty-
cznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robé6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. Kontrola jako$ci robét
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania rob6t, mozliwosci technicz-
ne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierad:

a) czes¢ ogblna opisujaca:

~ organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw  robot,
— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzegt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujacych a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

~ sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

— spos6b postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robét z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
InZynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
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gdy niedociegniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakosc tych materialow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badas materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu

i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okre$lonym w programie okreslenia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialéw u Zrédia ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inzynier moze pobieraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z Dokumentacja Projektowa i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek "
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Atesty jako$ci materialéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatéw przez Wykonawcg, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peing zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé atest okre§lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bgda posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg
Inzynierowi.

Materialy posiadajace atesty a urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$é ich wlasciwosci z ST to takie materialy i/lub urzadzenia zostang
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy



Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢
za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokotly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszczeg6inych elementéw roboét,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
—uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i korficowych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatura powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceri Wykonawcy robot.

(2) Ksigga Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych

w Wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne
wyniki badari Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt. (1)~(3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

¢) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodowuje jego natychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem.



Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. Obmiar robét

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich
robét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji InZyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej patnosei na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg

i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda
wyliczone w m’ jako dfugosé pomnozona przez $redni przekroj.

Tlosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koficowym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumiaty

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupemione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z InZynierem.

8. Odbiér robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostateczny,

d) odbiorowi pogwarancyjny.

8.2. Odbioér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robét.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jakosé i iloé robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokument6w zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czgsciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym robét.

8.4. Odbidér ostatecznmy robdt

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru koficowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia roboét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkcie 8.5.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokument6w, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z Dokumenta-
cja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupeiniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykorczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdinych asorty
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji

i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych

w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

- opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robét,

- wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robét,

- date rozpoczecia i zakoficzenia robot.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koricowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.6. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
odbioru ostatecznego.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST iw Dokumentacji Projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartosé pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Teren Budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii

i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania rob6t, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawg placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Slepym Kosztorysie
jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych ta pozycja
kosztorysowa

9.2.2. Podstawy platnosci

W ramach ryczattu przewidzianego w cenie ofertowej na Zaplecze Zamawiajacego Wykonawca zapewni:
10. Przepisy zwigzane

1. Wytyczne dla dostaw (towaréw i ustug) wspbifinansowanych z pozyczek Migdzynarodowego Banku
Odbudowy i Rozwoju i kredytéw Migdzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngton, maj 1992 1.
(Guidelines, Procurement under IBRD Loans and IDA Credits, May 1992)

2. Warunki Kontraktu.

3. Dane Kontraktowe.

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z odtworzeniem osi jezdni i jej punktow wysokosciowych projektowanej budowy nawierzchni
oraz wszystkich pozostatych osi i punktéw, zaréwno w planie jak i w profilu, niezbednych do wykonania
robét towarzyszacych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inzyniera budowy ul.
Bazylijskiej w Zgierzu na odc.: teren PKP -bul. Galczyniskiego wraz z ulicy wewngtrznej pomigdzy ul.
Bazyliska i Galczyniskiego.
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwiazanych z wytyczeniem
sytuacyjnym i wysokosciowym przebiegu trasy drogowe;j i obejmuja:

a) przygotowanie robét i ich oznakowanie,

b) dostarczenie wszystkich potrzebnych materialéw i sprz¢tu,

¢) wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe osi jezdni oraz wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe
wszelkich innych elementéw niezbednych do nalezytego wykonania catosci robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i wskazaniami Inzyniera,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne powtérne odtworzenie,

f) odwiezienie sprzetu po zakoriczonych robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami

i definicjami podanymi w ST D.00.00.00.

1.5. Ogoine wymagania dotyczjce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00. “Wymagania ogélne”.

2. Materialy

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac:

—  pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym $rednicy 0,15+0,20 m i dtugosci 1,5 m, w miejscach,
gdzie ich zastosowanie bedzie mozliwe,

— rury metalowe o dhugosci ok. 0,5 m na pozostatych odcinkach.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane dugosci 0,30 m i srednicy 0,05 -
0,08 m.

Paliki ($wiadki) winny mie¢ dhugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny. Do oznaczania sytuacyjnego
(pomocniczego) punktow na istniejacej nawierzchni mozna uzy¢ tez farby chlorokauczukowej do

poziomego znakowania nawierzchni i bolcow stalowych & 10 mm.

3. Sprzgt

Do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych naleZy stosowa¢ nastgpujacy sprzgt zatwierdzony przez
Inzyniera:

— teodolity lub tachometry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, faty, tasmy stalowe.
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Sprzet musi gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru. Sprzet musi byé zgodny
z ustaleniami ST D.00.00.00.

4. Transport

$rodkiem transportowym dla sprzetu i materialéw jest samochod dostawczy lub inny gwarantujacy
przewozenie sprzetu i materialéw w spos6b uniemozliwiajacy ich uszkodzenie. Transport powinien byé
zgodny z ustaleniami ST D.00.00.00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane odtworzenie trasy i punktow
wysokosciowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Inzynier dostarczy Wykonawcy dane dotyczace sieci poligonizacyjnej, topografig¢ punktow
poligonizacyjnych wraz ze szkicem wyniesienia osi drogi i urzadzen towarzyszacych. Punkty gléwne trasy
drogi oraz przebiegu urzadzen towarzyszacych bgda podane we wspotrzednych. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Inzyniera Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do
szczegdlowego i zgodnego z Dokumentacja Projektowa wytyczenia Robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa ewentualnych niezgodnosci wykonanych prac

z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Wszelkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw i tyczenia przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne i posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace

w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystykg i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania Robét. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy beda odtworzone na jego koszt.
Réwniez wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do

obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Sprawdzenie wytyczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly przy uZyciu opisanych wczesniej pali, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granica korpusu drogowego.

Maksymalna odlegloé¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 300 m.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 200 m.
Repery robocze w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych

w gruncie w spos6b wykluczajacy osiadanie, Wykonawca zatozy poza granicami robét.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z dokfadnoscia do 0,5 cm stosujac niwelacje podwdjna

w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.2.2. Wyznaczenie osi trasy.
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Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa. O$ trasy powinna by¢
wyznaczona w punktach giéwnych i posrednich w odlegloéci zaleznej od uksztaltowania trasy, lecz nie
rzadziej niz co 25 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do Dokumentacji nie moze by¢ wigksze niz
1 cm, a rzgdne punktéw osi nalezy wyznaczyé z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ pali drewnianych lub rur metalowych.

Usuniecie ich jest mozliwe po zastapieniu ich odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi
poza granica Robot.

5.2.3. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wykonawca wyznaczy przekroje poprzeczne zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t. Powyzsze prace obejmuja;

— wyznaczenie (okre$lenie) na powierzchni terenu granicy robét w poszczegélnych przekrojach za
pomoca dobrze widocznych palikéw,

— wyznaczenie w trakcie trwania rob6t konturéw nasypow i wykopow.

5.3. Odtworzenie osi i punktéw wysokosciowych urzadzen towarzyszgcych

Przy odtwarzaniu osi, punktéw wysokosciowych i wykonywaniu kazdych innych prac pomiarowych dla
nalezytego wykonania robét towarzyszacych — roboty te nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami niniejszej
ST.

6. Kontrola jakosci robét.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK) (4, 5, 6, 7, 8, 9, 10) z dokfadnosciami tyczenia podanymi w punkcie 5 oraz

w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robot.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 km trasy.
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac,

nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbiér robét

Odbiér robét powinien byé¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.00.00.00.
Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidiowosci wykonania robét i na podstawie szkicow

i dziennikéw pomiaroéw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktére przedkiada Wykonawca.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢é powinna nastapi¢ zgodnie z D.00.00.00. na podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7,
zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét zgodnie z punktem 8.

Cena wykonywanych robét obejmuje:

a) dostarczenie materiatéw i sprzetu,

b) wyznaczenie punktoéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d) wykonywanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
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¢) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ufatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
g) odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robét,
h) inwentaryzacja powykonawcza robét.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy:
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Inne materialy:

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewédzkich, GDDP, Warszawa 1989 z pozniejszymi zmianami.

Instrukcja techniczna 0—1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii (GUGIK),
Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna,GUGIK, 1983,

Instrukcja techniczna G—1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoiciowe, GUGIK, 1979,
Wytyczne techniczne G—3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983, Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy
realizacyjne, GUGIK, 1983,

D.01.02.04. Rozbiérka elementéow drog

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania, dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych
z rozbiorka konstrukcji nawierzchni, chodnikéw, kraweznikow i innych elementéw ulic w zwiazku z
budowa ul. Bazylijskiej w Zgierzu na odc.: teren PKP — ul. Galczynskiego wraz z ulicy wewnetrznej

pomigdzy ul. Bazyliska i Gatczymiskiego.
Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inzyniera.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbiérkowych i obejmuja:
a) roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

b) rozbiérka kraweznika,

¢) rozbiorke nawierzchni chodnika z piyt betonowych,

d) zatadunek materiatow z rozbiérki do wywozu w miejsce uzgodnione z Inzynierem poza Teren Budowy,
¢) uporzadkowanie Terenu Budowy.

Nalezy wykona¢ nastgpujace roboty rozbiorkowe:

- rozbi6rka kraweznika w ul. Chopina.

- rozbi6rka istniejacej nawierzchni chodnika.

do granic robét, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
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1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST D.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 “Wymagania og6ine”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Sprzet powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym w ST D.00.00.00.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposéb reczny i mechaniczny.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostang
zdyskwalifikowane przez Inzyniera i nie beda dopuszczone do Robét.

Do wykonania Robot nalezy stosowac:

— mioty pneumatyczne,

— sprezarki,

— samochody cigzarowe skrzyniowe lub samowyladowcze,

— ciagniki z przyczepami,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport
Materialy odzyskane z rozbiorki stanowia wtasno$¢ Inwestora. Powinny one by¢ bezzwlocznie wywiezione
poza Teren Budowy, po zakonczeniu robot rozbiérkowych. Transport i sprzgt zaladunkowy powinien by¢

dostosowany do wymagan okreslonych w ST D. 00.00.00.

5. Wykonanie robét
5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét.
Powinien on uwzglednia¢ wszystkie warunki w ktorych beda wykonywane roboty rozbidrkowe.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Rozbiérka kraweznikow

Krawezniki wraz z fawa beda rozbierane wzdtuz jezdni na dtugosci modernizowanego odcinka i w obrgbie
skrzyzowan — zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

Pozostate zasady wykonywania rob6t powinny by¢ zgodne z pkt. 5.2.1. niniejszej specyfikacji.

Materialy pochodzace z rozbiérki nawierzchni stanowia wlasnos¢ Inwestora i powinny by¢ bezzwlocznie

usuniete z Terenu Budowy po zakoriczeniu rob6t rozbiérkowych

6. Kontrola jakosci robét

Sprawdzenie jakosci robét polega na stwierdzeniu, czy roboty rozbiérkowe zostaly wykonane we
whasciwym zakresie. Nalezy takze sprawdzi¢, czy podczas rob6t rozbiérkowych nie nastapito uszkodzenie
innych elementéw konstrukcji nawierzchni lub chodnika, co mogtoby mie¢ wplyw na jako$¢ catosci robét.
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7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi dla rob6t rozbiérkowych sa:

— dla konstrukeji nawierzchni jezdni lub chodnika — 1 m?,

— dla kraweznika z fawa — 1 m.

Obmiar przeprowadzany w terenie nie powinien obejmowa¢ zadnych dodatkowo wykonanych rozbiérek,
nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbior robét
Odbiér robét powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.00.00.00.

9. Podstawa platnosci
Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.00.00.00. na podstawie jednostek
odbiorowych wg. pkt. 7, zgodnie z obmiarem po odbiorze elementéw robot.

10. Przepisy zwigzane
Nie dotyczy.

D.04.05.01. PODBUDOWA Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. Wstep

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonaniem podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem w zwiazku z
budowa ul. Bazylijskiej w Zgierzu na odc.: teren PKP — ul. Galczyniskiego wraz z ulicy wewnetrznej
pomiedzy ul. Bazyliska i Gatczynskiego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu podbudowy z gruntu

stabilizowanego cementem w zwiazku z budowa drég i placéw sadu w Gréjcu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem — jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki

cementowo-gruntowej, ktora po stwardnieniu stanowi fragment nosnej czesci nawierzchni drogowej.
Mieszanka cementowo-gruntowa — mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby réwniez

dodatkéw ulepszajacych grunt, jak np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych

w odpowiednich ilosciach.
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Grunt stabilizowany cementem — mieszanka cementowo-gruntowa zaggszczona i stwardniata w wyniku

ukonczenia procesu wigzania cementu.

Stabilizacja gruntu cementem — proces technologiczny polegajacy na zmieszaniu spulchnionego gruntu z
optymalna iloscia cementu i wody, a w razie potrzeby innych dodatkéw, z wyréwnaniem i zageszczeniem
wytworzonej mieszanki.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i specyfikacja SST D-
M-00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania podano w SST D-M-00.00.00.

2. Materialy
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w SST D-M-00.00.00.

2.2. Stosowane materialy

2.2.1. Grunty

Grunty powinny spefnia¢ nastgpujace wymagania (wg BN-68/8933-08):
a) uziarnienie wg PN/B-04481:

ziaren przechodzacych przez sito # 40 mm - nie mniej niz 100 %,
ziaren przechodzacych przez sito # 20 mm - powyzej 85 %,
ziaren przechodzacych przez sito # 4 mm - powyzej 50 %,
czastek mniejszych od 0,002 mm - ponizej 20 %,

b) granica ptynnosci wg PN-88/B-04481 - ponizej 40 %,

¢) wskaznik plastyczno$ci wg PN-88/B-04481 - ponizej 15%,

d) odczyn pH -5+8,

e) zawarto$¢ czeéci organicznych wg PN-88/B-04481 - ponizej 2 %,

f) zawartos¢ siarczanéw, w przeliczeniu na SO; wg PN-78/B-06714/28 - ponizej 1 %,
g) wskaznik piaskowy -20+50.
Jesli grunty nie speliaja wymagan, okreslonych w punktach od b) do f), moga by¢ poddane stabilizacji po

uprzednim ulepszeniu wapnem, popiotami lotnymi, itp.

Ponadto grunt powinien spelnia¢ nastg¢pujace wymagania:
a) zawarto$¢ ziaren pozostajacych na sicie #2 mm - co najmniej 30 %,
b) zawarto$é ziaren przechodzacych przez sito 0,075 mm - nie wigcej niz 15 %.

2.2.2. Cement
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Moze byé stosowany marki 35 lub 25, portlandzki zwykly bez dodatkéw, portlandzki z dodatkami lub
hutniczy — zgodnie z zaleceniami Inzyniera wydanymi w oparciu o badania laboratoryjne. Cement, w
zalermo$ci od rodzaju, powinien speliaé wymagania normy PN-88/B-30000, PN-88/B-30001 lub
PN-88/B-30005. Cement powinien byé sypki i nie powinien zawiera¢ grudek. Czas przechowywania
cementu nie powinien przekracza¢ 3 miesiecy. Powinien by¢ przechowywany w spos6b zapewniajacy
odizolowanie od dostgpu wilgoci. Kazda partia (dostawa) cementu powinna posiada¢ atest producenta.
2.2.3. Woda

Nie powinna pochodzi¢ ze #rédet budzacych watpliwosci, powinna by¢ “odmiany 17, zgodnie
z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego.

3. Sprzgt

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Sprzgt powinien odpowiada¢
wymaganiom SST D-M-00.00.00. Do przygotowania mieszanki mozna stosowac wytwornie mieszanki
betonowej typu cyklicznego. Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego
dozowania piasku i cementu oraz objetosciowego dozowania wody, gwarantujace nastgpujace tolerancje
dozowania, wyrazone w stosunku do ich masy:

- kruszywo +3 %,

-cement 10,5 %,

- woda +2 % w stosunku do wilgotnosci optymalne;.

Do ukfadania mieszanki stosuje si¢ ukfadarki lub réwniarki, a do zaggszczania walce gladkie, wibracyjne
lub ogumione; w miejscach trudnodostepnych nalezy stosowac rozkfadanie reczne i zageszczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne. Ponadto nalezy stosowa¢ prowadnice (o ile Inzynier nie
zdecyduje inaczej)

4. Transport

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M-00.00.00. Transport cementu powinien
odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08. Transport mieszanki moze by¢ prowadzony dowolnymi
$rodkami pod warunkiem, ze nie powoduje on:

- segregacji sktadnikéw,

- zmian sktadu mieszanki,

- zanieczyszczenia mieszanki.

Do transportu mieszanki mozna uzywa¢ samochodéw samowyladowczych.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania robét

Ogo6lne wymagania podano w SST D-M-00.00.00.

5.2. Projektowanie mieszanki cementowo-piaskowej

Mieszanka cementowo-piaskowa powinna zawierac:

a) cement w ilosci nie wigkszej niz 6 % (w stosunku do masy suchego piasku),

b) wode w ilosci odpowiadajacej wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg normalnej proby Proctora, zgodnie
z PN-88/B-04481, z tolerancja +1 %, — 2 %.
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Przewiduje si¢ mieszanke z gruntu stabilizowanego cementem o wytrzymatosci 5,0 MPa. Na co najmniej 30
dni przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do akceptaciji projekt skiadu
mieszanki. Wraz z projektem Wykonawca dostarczy prébki gruntu, cementu i ewentualnych dodatkéw,
pobrane w obecnosci Inzyniera. Projekt skladu mieszanki powinien by¢ oparty o wyniki badan gruntu
przeznaczonego do stabilizacji, wyniki badan cementu i ewentualnie dodatkéw oraz wody. Zaprojektowany
skiad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie robét wiasciwosci gruntu stabilizowanego
cementem spelniajacego nastgpujace wymagania:

a) wytrzymalo$é na $ciskanie probek nasyconych woda po 7 dniach -2,0 + 3,0 MPa,

a) wytrzymato$é na $ciskanie probek nasyconych woda po 28 dniach - 3,5 + 5,0 MPa,

b) wskaznik mrozoodpornosci -0,6.

5.3. UlozZenie warstwy

Projektuje si¢ warstwe gruntu stabilizowanego cementem o grubosci 7 cm.

Stabilizacja wykonana bedzie w jednej warstwie wg technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych.
Nie wolno prowadzié robét w temperaturze nizszej niz +2°C oraz wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte oraz
podczas opadéw deszczu oraz gdy prognozy meteorologiczne wskazuja na mozliwy spadek temperatury
ponizej 2°C w czasie najblizszych 7 dni. Podloze nalezy oczysci¢ ze wszelkich zanieczyszczen oraz
sprawdzi¢ jego cechy geometryczne i zageszczenie. Wszelkie koleiny i powierzchnie nieodpowiednio
zaggszczone lub wykazujace odchylenia od wymaganej rownosci, spadkéw poprzecznych lub rzednych,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do
osiagnigcia wilgotnosci optymalnej, powtérne wyréwnanie i zaggszczenie. Czas mieszania w mieszarkach
cyklicznych nie powinien byé krotszy od 1 minuty. Przed utozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice
zgodnie z projektowana niweleta, a podtoze zwilzy¢ woda. Mieszanka powinna by¢ ukiadana przy pomocy
ukfadarek lub réwniarek. Grubos¢ ukladania mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu. Przed zageszczaniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana
do wymaganych rzednych, spadkéw podtuznych i poprzecznych. W celu uzyskania odpowiedniej réwnosci
profilu warstwy nalezy wykorzysta¢ prowadnice, chyba ze Inzynier wyrazi zgode na przyjecie innej
technologii.

5.4. Zageszczenie

Po wyprofilowaniu warstwy nalezy bezzwlocznie przystapi¢ do jej zageszczania za pomoca walcow
gtadkich, wibracyjnych i ogumionych w sposéb okreslony przez InZyniera. Zageszczanie powinno
rozpoczaé sig od krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi w strong osi jezdni. Zaggeszczenie i obrobka
powierzchni musza by¢ zakonczone przed uptywem 2 godzin od chwili dodania wody do mieszanki i nalezy
je kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00 wg normalnej préby
Proctora, zgodnie z norma PN-88/B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z norma BN-
77/8931-12. Nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na zageszczenie mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych
podiuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych. W miarg mozliwosci nalezy unikac
podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonywanie warstwy na catej szerokosci. W przeciwnym razie
nalezy kazdorazowo zwilzy¢ woda pionowa krawedZ wykonanego pasa, przed ulozeniem nastepnego. Przy
wykonywaniu spoin poprzecznych nalezy najpierw obcia¢ pionowa krawedZ bezposrednio po ufozeniu i

zageszczeniu mieszanki, a nastepnie zwilzy¢ ja woda.
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5.5. Pielegnacja

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, aby zapewni¢ prawidlowa pielegnacje warstwy.
W tym celu nalezy utrzymywaé ja w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciagu dnia, w
czasie co najmniej 3 dni (lub 7 dni w czasie suchej i wietrznej pogody). Inne sposoby pielegnaciji
zaproponowane przez Wykonawce i inne materiaty do tego celu przeznaczone moga by¢ zastosowane po
uzyskaniu akceptacji Inzyniera. Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i sprzgtu po warstwie
mrozoochronnej w ciagu 7 dni od jej ulozenia. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze
odbywa¢ si¢ wylacznie za zgoda Inzyniera.Warstwa ta musi by¢ zabezpieczona przed zima kolejna wyzej
lezaca warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dziataniem czynnikéw atmosferycznych w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00.
Sprawdzenie powinno si¢ odbywa¢ zaréwno w trakcie wykonywania robét, jak i po ich zakoficzeniu.
Czestotliwos¢ i zakres badan:
- Uziarnienie gruntu
- min.2 x dziennie i nie rzadziej niz 1x na 600 mz,
- Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa z cementem
- min.2 x dziennie i nie rzadziej niz 1x na 600 m ,
- Zaggszczenie warstwy
- min.2 x dziennie i nie rzadziej niz 1x na 600 mz,
- Wytrzymatos¢ 7-dniowa
- min.3 x dziennie i nie rzadziej niz 1x na 400 ml,
- Wytrzymatos¢ 28-dniowa
- min.3 x dziennie i nie rzadziej niz 1x na 400 mz,
- Mrozoodpornos¢ gruntu stabilizowanego cementem
- przy projektowaniu i w wypadkach watpliwych,
- Badania cementu - dla kazdej dostawy,
- Badania wody (wg PN-88/B-32250) - dla kazdego watpliwego zrédta,
- Szczegblowe badania gruntu: uziarnienie, granica ptynnosci, wskaznik plastycznosci, zawarto$¢ czgsci
organicznych, odczyn pH, zawarto$¢ siarczanow, wskaznik piaskowy - przy kazdej zmianie gruntu.
Czestotliwosé i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy:
- Grubos¢ warstwy - podczas budowy: w trzech punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej; przed
odbiorem: w trzech punktach,
- Szeroko$¢ podbudowy - w 3 punktach na diugosci odcinka i w punktach charakterystycznych,
- Ré6wno$¢ podiuzna - w sposob ciagly planografem albo co 20 m fata na kazdym pasie ruchu,
- R6wno$¢ poprzeczna - co 25 m i w punktach charakterystycznych,
- Spadki poprzeczne - co 25 m i w punktach charakterystycznych,

- Rzgdne wysokos$ciowe i uksztaltowanie osi w planie co 25 m.
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Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gléwnych lukéw poziomych: na poczatku i na koncu kazdej krzywej przejSciowej oraz na poczatku, w
$rodku i na koricu kazdego tuku poziomego.

Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 9 mm. Spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja +0,5 %.Rézmice pomigedzy rzednymi wykonanej warstwy, a rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm. O$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku
do osi projektowanej o wigcej niz +3 cm. Szeroko$¢ warstwy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i —5 cm. Grubos¢ warstwy nalezy mierzy¢ poprzez wykonanie otworéw
na cala jej glebokosé, w odleglosci co najmniej 0,5 m od krawedzi niezwlocznie po zaggszczeniu warstwy.
Przynajmniej w 50 % otwordw grubo$¢ ta powinna by¢ co najmniej réwna projektowanej, a w zadnym
otworze niedomiar grubosci nie moze by¢ wigkszy od dopuszczalnego. Dopuszczalne odchytki nie powinny
przekraczaé +1 cm.

Jezeli po przeprowadzeniu kontroli cech geometrycznych warstwy stwierdzi sig, ze odchylenia na dziatce
roboczej przekraczaja dopuszczalne tolerancje, to warstwe nalezy zerwaé i ponownie wykona¢ na koszt

Wykonawcy.

7. Obmiar rebét

Ogélne zasady obmiaru powinny by¢ zgodne z SST D-M-00.00.00. Jednostka obmiaru jest 1 m’ (metr
kwadratowy) wykonanej podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem. Ilos¢ robét przedstawionych do
obmiaru powinna byé zgodna z dokumentacjg projektowa i ustaleniami Inzyniera. Nie powinien on
obejmowaé zadnych ilosci robot nie zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. Nadmierna grubos¢ lub
powierzchnia w stosunku do dokumentacji projektowej, wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera,

nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbior robét
Odbiér rob6t powinien odbywaé si¢ zgodnie z SST D-M-00.00.00. Odbiér na podstawie oceny wizualne;j,

pomiaréw, atestow i badan jako$ciowych materiatéw zgodnie z ustaleniami niniejszej SST.

9. Podstawa platnosci

Zgodnie z SST D-M-00.00.00. wg jednostek obmiaru okreslonych w p.7, zgodnie z obmiarem oraz po
sprawdzeniu jakosci robot.

Cena obejmuje wykonanie nastgpujacych robot:

a) roboty pomiarowe

b) zaprojektowanie mieszanki,

¢) dowiezienie materialéw i sprzetu,

d) oczyszczenie podloza, nawilzenie, ustawienie prowadnic,
e) ulozenie, zageszczenie i pielegnacja warstwy,

f) rozbidrka prowadnic,

g) uporzadkowanie terenu,

h) wykonanie badan i pomiaréw,

i) odwiezienie sprzetu.
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