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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegblowej Specyfikacji Technicznej (SST)

SST odnosi si¢ do wspdlnych wymagaf technicznych wykonania i odbioru robot, kidre zostana wykonane przy budo-
wie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST sa czgécia dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objgtych SST

Wymagania ogdlne nalezy stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi SST:
D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01.  Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych
D-01.02.01.  Usunigcie drzew

D-01.02.02.  Zdjgcie warstwy humusu

D-01.02.04.  Rozbiorka elementow drog

D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01.  Wykonanie wykopow

D-04.00.00. PODBUDOWA

D-04.01.01.  Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
D-04.02.01.  Warstwa odsaczajaca

D-04.03.01.  Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych
D-04.04.02.  Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznic
D-04.05.01.  Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem

D-05.00.00. NAWIERZCHNIA

D-05.03.05a, b. Nawierzchnia z betonu asfaltowego; warstwa a) wiazaca i b) scieralna
D-07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D-07.01.01.  Oznakowanie poziome

D-07.02.01.  Oznakowanie pionowe

D-08.00.00. ELEMENTY ULIC

D-08.01.01.  Kraweznik betonowy

D-08.02.02.  Chodniki z kostki betonowej

D-08.03.01.  Obrzeza betonowe

D-08.04.01.  Wjazdy i wyjazdy z bram

D-09.00.00.  ZIELEN

D-09.01.01.  Zieleri drogowa

D-10.00.00. INNE ROBOTY

D-10.11.01.  Regulacja armatury

SST zgodne sa z Wytycznymi zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu stanowiacych zatacznik do Zarzadzenia
Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanymi przez Generalna Dyrekcjg Drog Publicznych i uwzgledniaja normy pan-
stwowe, instrukcje i przepisy stosujace sie do robdt.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

I.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkows (droge)
albo jego czgs¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpo-
wiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszel-
kimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia Zamawiajacego, sluzacy do noto-
wania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbio-
réw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i Pro-
jektantem.

1.4.5. Inzynier kontraktu — osoba upowazniona, sprawujaca nadzor nad budowa z ramienia Zamawiajacego.
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1.4.6. Jezdnia — czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepo-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10.Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw,

1.4.11.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni,

1.4.12.Ksiega obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru wykonywanych rob6t w formie wyliczen szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow.
Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.13.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatéw oraz robdt.

1.4.14. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i SST, zaak-
ceptowane przez Inzyniera.

1.4.15.Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obciazeri od ruchu na pod-
toze i zapewniajaca dogodne warunki ruchu.
a) Warstwa $cieralna — goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow

atmosferycznych.
b) Warstwa wigzqea — warstwa znajdujaca sie migdzy warstwa dcieralna a warstwa ochronna, zapewniajaca lep-
sze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Podbudowa — dolna czeéé nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze.

1.4.16.Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17.Odpowiednia (bliska) zgodno$é — zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jedli prze-
dzial tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego ro-
dzaju robdt budowlanych,

1.4.18 Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzef chroniacych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze — c2¢3¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw, umieszczenia urza-
dzeri bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shizaca Jjednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.20.Podlioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania,

1.4.21.Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotycza-
ce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.23. Przedsigwzigeie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita moderniza-
¢ja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa-czeé¢ dokumentacji projektowej ktéra wskazuje lokalizacjg, charaktery-
styke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robbt.

1.4.25 Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego. '

1.4.26.Rysunki — czgs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu beda-
cego przedmiotem robot.

1.4.27.Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.28 Zadanie budowlane — czesé przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbna catosé konstrukcyjna lub techno-
logiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze

polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli dro-
gowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy, dziennik budowy i ksiege obmiaru robét oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
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1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa calosci zadania zawiera:

a) Projekt budowlano-wykonawczy przebudowy ulicy.

b)  SST wraz ze Slepym Kosztorysem.

Komplet dokumentacji znajduje si¢ w siedzibie Inwestora i bedzie udostepniany Oferentom w okresie przetargu,

1.5.3. Zgodno$é robot z dokumentacjq projektowq i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzynicra Wykonawcy stanowig cz¢éé
kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawey, tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegainych dokumentow obowigzuje nastepujaca kolejnosé ich waznosci:
1) SST,

2) dokumentacja projektowa-rysunki, opis techniczny

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktdry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacja, projektowa i SST. Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za war-
tosci docelowe, od ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska, zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda
w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, materia-
ly takie bgda niezwiocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawey.

1.5.4. Zabezpieczenie urzqdzen obcych znajdujqcych sie na terenie i w sqsiedstwie robot
Wykonawca zobowiazany jest zapozna¢ si¢ z przebiegiem urzadzef obcych w rejonie przebudowywanej ulicy oraz
trwale zaznaczyc¢ ich przebieg. Zabezpieczenie urzadzen obeych na czas trwania robot nalezy wykona¢ wedlug zalecen

i pod nadzorem odpowiednich gestoréw. Roboty nalezy prowadzié pod nadzorem wlascicieli urzadzen obcych w
uzgodnieniu z InZynierem.,

1.53.5. Zabezpieczenie terenu budowy

W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakofczenia i odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany do
oznakowania dla ruchu pojazdéw oraz do przeprowadzenia ruchu pieszych zgodnie z przewidywaniami projektu orga-
nizacji ruchu na czas trwania robét.

W czasie wykonywania robot Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo w
czasie rob6t. Wykonawca na wiasny koszt wykona i po zakoriczeniu robét usunie bezposrednie zabezpieczenie terenu
robét przed wjazdem obcych pojazdéw na budowe. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy
tych zapér i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa, Wszystkie znaki, zapory i inne urza-
dzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera,

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynie-
rem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tregé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy i koszt utrzymania w naleznym stanie technicznym oznakowania robét oraz
nalezyte odwictlenie terenu robét w warunkach nocnych i zlej widocznosci, a takze budowa i rozbiorka zaplecza
wykonawcey rob6t nie podlega odr¢bnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest wiaczony w ceng Kontraktows.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowi-
ska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykarczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojace;,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw inorm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i woko! terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub whasnosci
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami Iub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru.

pP.- Z 0.0,
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1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Mate-
rialy fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w spos6b trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalne-
go. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko. Materialy, ktore
sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpo-
wiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialéw od wiadciwych organéw admini-
stracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otaczenia zgodnie ze SST, a ich uzycie spo-
wodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wlasnoici publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostar-
czonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabez-
pieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacii i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzynie-
ra oraz wladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi InZyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczo-
nych mu przez Zamawiajacego oraz przez whascicieli tych urzadzen i whascicieli terenu.

1.5.10. Ograniczenie obciqzen osi pojazdow

Wykonawca stosowat sig bedzie do ustawowych ograniczen obcigZenia na o$ przy transporcie materiatow i wyposaze-
nia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkic niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo
ladunk6w i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozic powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na éwiezo ukoniczony fragment rob6t w obrebie terenu budowy i

Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnic z poleceniami Inzy-
niera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szezegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan san itarnych.

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpicczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla achrony 7ycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpicczenistwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreélonych powyzej nie podlegaja odrebnej zapla-
cie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej. -

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do
czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemen-
ty byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie InZyniera powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i migjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktdre sq w jakikolwick sposob zwiazane z robotami i bedzie w pemi odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét,

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wyma-
gan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowaé In-
zyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoleri i inne odnosne dokumenty.

1.5.14. Zaplecze budowy

Wykonawea zorganizuje i po zakoniczeniu rob6t zlikwiduje w bezposrednim sasiedztwie budowy, na wtasny koszt
zaplecze budowy, place skladowania, drogi manewrowe, place montazowe, zaplecze biurowo-socjalne na gruncie wy-
dzierzawionym na ten cel na koszt Wykonawcey. Po zakoriczeniu budowy Wykonawca przywréci zajety teren do stanu
pierwotnego. W/w prace nalezy uwzglednié¢ w cenach jednostkowych zasadniczych robot.

2. Materialy

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materiatléw przeznaczonych do
rob6t Wykonawea przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrédla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie pewnego asortymentu materialow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udo-

kumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposdb ciagly spetniaja wymagania SST w czasie
postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatéw
z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wlaczajac w to Zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang

przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spel-
nienie wymagan ilosciowych i jakoéciowych materialow z jakiegokolwiek Zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatdw do robot. Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukoficzeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy po-
zyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie bgda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Wykonawea nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy, poza tymi ktére zostaly wyszczegol-
nione w kontrakcie.

2.3. Inspekeja wytwdrni materialow

Wytwornie materiatow moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdw moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wynik tych kontroli bgdzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

a) InZynier bedzie mial zapewniong wspélprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowa-
dzania inspekgcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czedei wytwomi, gdzie odbywa sie produkcja mate-
riatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu,

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, bedg ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialéw do innych robét,
niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy
rodzaj robdt, w ktérym znajduja, si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzy-
ko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot byly zabez-

pieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i whasciwoéé do robot i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera.
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Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynie-
rem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwoéé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem mate-
rialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakcep-
towany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowia-
da¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, projekeie organizacji robét, zaakceptowanym przez
InZyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wlasno-
dcia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Be-
dzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzy-
ciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw kontraktu, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
Jjakos¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba érodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym kontraktem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowegoe w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych,
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z terenu budowy. Wy-
konawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na dro-
gach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnic z kontraktem, oraz za jakos¢ zastosowanych materia-
tow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé¢ z dokumentacjg projektowa, programem zapewnienia jakosci, wymaga-
niami SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslo-
nymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inzyniera. Nastepstwa Jjakiegokolwiek bledu spo-
wodowanego przez Wykonawee w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, po-
prawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzy-
niera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnogé. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw i elementéw robot bedq oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawcee, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jako$ci robdt

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozong jako$é robét.
Wykonawea jest odpowiedzialny za peng kontrolg robét i jakosci materialow.

e
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Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania
Jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwodcia za-
pewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sa okreslone w SST, normach i wytycznych, W przy-
padku, gdy nie zostaly one tam okreslone, InZynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie
robdt zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okredlajacych procedury badan.
Inzynier bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryj-
nych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych mate-
rialtow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca,

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane mate-
rialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Po-
Jemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone

przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaak-
ceptowany przez InZyniera. '

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W przypadku, gdy normy nie obej-
muja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcep-
towane przez Inzyniera,

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badari jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz
w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatéw u zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce, Inzynier moze
pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawey lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badar, albo oprze sig wylacznie na wia-
siych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku cal-
kowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Aprobaty techniczne i deklaracje zgodno$ci materialow i urzadzen

Wszystkie materiaty i urzadzenia wbudowywane w obiekcie musza posiada¢ wazne aprobaty techniczne IBDIM. Przed
wykonaniem badaf jakodci materialéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace
deklaracj¢ zgodnosci producenta stwierdzajaca ich pelna zgodnod¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych deklaracje zgodnosci sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ deklaracje zgodnosci okreslajaca w sposob Jjednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe bedg posia-
da¢ deklaracje zgodnosci wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ba-
dan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

e
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Materialy posiadajace deklaracje zgodnosci, a urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich whasciwosci ze SST, to takie materialy i urzadzenia zostang odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzeniec dziennika

budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego

dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy bedg czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim, bez

przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolegjnym numerem zalacznika

i opatrzone datg i podpisem Wykonawey i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszczegélnych elementow robét,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgéciowych i koficowych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi | propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szezegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robat,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem, kto je prze-
prowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi do usto-

sunkowania sig. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia

lub zajeciem stanowiska, Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant

nie jest jednak strong Kontrakiu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét, z wyjatkiem przypad-

kow wyszezegdlnionych w Prawie Budowlanym.,

6.7.2. Ksiega obmiaru
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Qb-

miary wykonanych robot przeprowadza si¢ w spos6b ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym $lepym kosztory-
sie i wpisuje do ksiegi obmiaru.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci materiatow, recep-
ty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
Jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.7.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt. 6.8.1.-6.8.3. nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustales,

f) korespondencje na budowie.

6.7.5. Przechowywanie dokumentéw
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

i e S
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Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem,

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zZyczenie Zamawiaja-
cego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
Jjednostkach ustalonych w wycenionym $lepym kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg. instrukcji
Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigeznej plat-

nosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2, Zasady okreslania ilo§ci robdt i materialow

Diugodci i odleglo$ci pomigdzy wyszezegélnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdluz linii osio-
wej. Jesli SST whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m’, jako dlugogé
pomnozona przez Sredni przekrdj. Iosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

7.4, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystgpowania
dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy rob6t. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupemione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga byé dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiggi
obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. Odbiér robat

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgéciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robat, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot, Odbioru
rob6t dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czgsci robét do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i
Jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera, Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nic péznicj jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakosé i ilo§é
robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan labora-

toryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustale-
niami.

RECT
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czeéciowego robét dokonuje sie
wg . zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilodci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakoficzenic robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w p-keie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obeenosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zani-
kajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot poprawkowych, W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupeniajacych w warstwie scieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszezegdinych asortymentach nieznacz-
nie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracei, oceniajac pomniejszong warto$é wy-
konywanych robot w stosunku do wymagati przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robdt

Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg.
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami (dokumentacja powykonawcza opracowana przez Wykonawce
Robét na wlasny koszt),

—SST,

—uwagi i zalecenia InZyniera, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie
wykonania jego zalecen,

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaii i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze SST i programem zapewnienia jako-
Scl,

~ wazne aprobaty techniczne IBDiM,

— deklaracje zgodnosci wbudowanych materialéw,

— opinig technologiczng sporzadzona na podstawic wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do dokumen-
téw odbioru, a wykonywanych zgodnie z programem zapewnienia jakosci i SST,

— sprawozdanie techniczne,

— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

— zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

— wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,

—uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

— date rozpoczecia i zakoriczenia robét,

W przypadku, gdy wg. komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszyst-

kie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg. wzoru ustalonego przez Za-

mawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenic wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wi-
zualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad odbioru opisanych w punkcie 8.4. — “Odbior ostateczny robot”.
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9. Podstawa platmo$ci.

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnogci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej

pozycji slepego kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sig na jej wyko-

nanie, okrelone dla tej roboty w pkt. 9 szezegélowych SST i w dokumentacji projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowaé:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na teren budowy iz powrotem, mon-
taz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w sklad ktérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji oraz likwidacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody, budowa drég dojazdowych dla ruchu zwiazanego z budowa, przejscia dla pieszych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robdt, wydatki dotyczace bezpieczenistwa i higieny pracy, ushuigi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia, koszty utrzymania sprawno-
$ci wszelkich instalacji nadziemnych i podziemnych znajdujacych sie na terenie budowy oraz koszty zarzadu przed-
sigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawey z tytulu innych wydatkow mogacych wystapié
w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,

~ podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku od towaréw i ustug (VAT),

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym $lepym kosztorysie jest ostatecz-

na i wyklucza mozliwo$é zadania dodatkowe;j zaptaty za wykonanie robét objetych ta pozycja kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagari ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu na czas budowy (robét)

Koszt organizacji ruchu obejmuje ustawienie, utrzymanie i likwidacje tymczasowego oznakowania poziomego i piono-
wego oraz wszystkich innych urzadzen (zapory, ograniczniki, $wiatla, itp.) przewidziane w Projekcie organizacji ruchu
na czas budowy.

9.4. Materialy z rozbiorki
Materialy z rozbiorki stanowia wlasno$¢ Wykonawcy Robot z nastepujacymi zastrzezeniami:
1)  Gruz betonowy stanowi wlasnoé¢ Wykonawcy Robét.
2) Destrukt z rozbiorki nawierzchni, porgcze stalowe, krawgzniki, kostka brukowa, plyty chodnikowe, w czgdei
uznanej przez Inspektora Nadzoru jako przydatne dla Inwestora materialy z odzysku, stanowia wlasnoé Inwe-
stora i na koszt Wykonawcy maja by¢ przetransportowane w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz.U.Nr 138 z dnia 4 grudnia 2001 r., poz. 1555),

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z péznicjszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — Prawo ochrony Srodowiska (Dz.U. nr 62; poz. 627)

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz.U. nr 62; poz. 627)
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. Odtworzenie (Wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wy-
znaczeniem osi jezdni i punktow wysokosciowych przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres robot obejmuje prowadzenie rob6t zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogowej:

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza;

a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoéciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktdw
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie w przypadku naruszenia lub zniszczenia w czasie robot.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Punkty giéwne trasy — punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania

ogolne”,

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac:

— Pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym. Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w
sasiedztwie punktéw zalamania trasy powinny mie¢ érednice 0,15+0,20 m i dlugo$¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozo-
stalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy 0,05+0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dlugosci 0,04+0,05 m.

— Stupki betonowe albo rury metalowe o dlugoéei ok. 0,5 m na pozostatych odcinkach,

— Paliki (,swiadki”) winny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. Sprzet

Do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet zatwierdzony przez Inzyniera:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, laty, ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet musi gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. Transport

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatow jest samochod dostawezy lub inny gwarantujacy przewozenie sprzgtu
i materialow w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

Transport powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00, »Wymagania ogdlne”.

5. Wykonanie robdét

5.1. Zasady wykonywania robét

Wykonanie robét powinno byé zgodne z ustaleniami SST D-M-00.00.00, »Wymagania ogdlne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i wspot-
rzedne punktow glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw
glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Biedy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projekiowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 7e rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia sie od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie po-
winno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z r6znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzynie-
ra, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okresla-
Jjace w spos6b wyrazny i jednoznaczny charakterystykg i polozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to Zostana one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowiazkéw Wykonawey.
Punkty wierzcholkowe trasy i innc punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub slupkéw betonowyeh, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokodciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takie przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzysza-
cych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogo-
wej. O ile brak takich punkt6w, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltowni-
kow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw paiistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenic
nazwy reperu i jego rzednej.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w do-
kumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charaktery-
styki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigk-
sze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punkiéw osi trasy nale-
zy wyznaczy¢ z dokladno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granica robat.

- .
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Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla po-
prawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzeczaych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanic nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z doku-
mentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci robdt powinna by¢ zgodna z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzic

wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gléwnego Urzgdu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z
doktadnosciami tyczenia podanymi w punkcie 5 niniejszej SST.

7. Obmiar robot
Obmiar rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 km trasy.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowa¢ jakichkolwick dodatkowo wykonanych prac, nie zaakcep-
towanych przez Inzyniera.

8. Odbior robdét

Odbior robo6t powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00. »Wymagania
ogodlne”.

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robét i na podstawie szkicow i dziennikow po-
miaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore przedkiada Wykonawca.

9. Podstawa platnosci

Platnos¢ powinna nastapi¢ zgodnie z SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” na podstawie jednostek obmiarowych
wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét zgodnie z punktem 8.

Cena 1 km wykonania robét polegajacych na wyznaceniu trasy obejmuje:

a) dostarczenie materialéw i sprzetu,

b) wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

c) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoéciowych,

€) wyznaczenie przekroj6w poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

f) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
i) odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robét,
Ilosci robot podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Inne materialy

Instrukcja techniczna 0—1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii (GUGIK),
Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983,
Instrukcja techniczna G—1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978,
Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,
e .
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D.01.02.01. Usunigcie drzew

L. Wstep

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z usunieciem
drzew przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres zastosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenie zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia robét zwiazanych z usunieciem drzew na modernizo-
wanych odcinkach ulic Staszica i Stawowej.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnoé¢ z Dokumentacja Projektowa,

SST i poleceniami InZyniera, Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne"
pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wycinki

Do wykonania rob6t zwigzanych z usunigciem drzew nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

— pily mechaniczne,

— maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

— koparki lub ciagniki,

— transport samochodowy.

Sprzgt musi gwarantowa¢ uzyskanie wymagan jakosciowych i byé zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Powinien on spehia¢ wymagania do-
tyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do wymiaréw tadunku i innych istotnych parametrow technicznych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne zasady wykonania rohdt
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5
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5.2 Zasady wykonywania robdt

Roboty zwiazane z usunigciem drzew obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny i
galezi poza teren budowy, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.
Wykonawea przedstawi inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robét, uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich bgda wykonywane prace zwiazane z usunigciem drzew.
Zgoda na prace zwigzane z usunigciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.
Roslinnosc¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce zabez-
pieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszezona przez

Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zaakceptowany przez odpowiednie wia-
dze.

5.3. Karczowanie pni i zasypanie doléw

Prace zwigzane z karczowaniem pni nalezy rozpoczaé¢ od odrabania grubych korzeni. Nastepnie poshugujac sie
sprzgtem wskazanym w pkt. 3 nalezy piefi i korzenie wydoby¢ na powierzchnie, odsunaé od powstatego dotu, utozyc w
stosy do chwili wywiezienia z Terenu Budowy.
Dét po wykarczowanym pniu powinien byé wypehiony gruntem zaggszczonym zgodnie z wymaganiami normy PN-S-
02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Po zakoficzeniu robot teren nalezy oczyscic z resz-
tek czesci roslinnych, wywiezé z Terenu Budowy pnie i galezie.

5.4. Zniszczenie pozostalo$ci po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami SST lub wskaza-
niami Inzyniera,
Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kore drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébee powinny byé usunigte
przez Wykonawcg z terenu budowy.
Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosei usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczeristwa i odpowiednich przepisow.
Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilogci dymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dolach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakoficzeniu spalania
ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czgsci.
Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania Iub jego przerwania, a
nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkodg w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usunaé go w
migjsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktérym bedzie mozliwe dal-
sze spalanie.
Pozostaloéei po spaleniu powinny byé usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatoéci po spaleniu, za
zgody Inzyniera, sq zakopywane na terenie budowy, to powinny byé one ukfadane w warstwach. Kazda warstwa powin-
na by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm
i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga byé zakopywane pod rowami
odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sig przeplyw wod powierzehniowych.

6. Kontrola jakosSci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6

6.2. Kontrola jako$ci wycinki drzew

Sprawdzenie jakosci wykonanych robét polega na wizualnej ocenie doktadnosci usunigcia drzew i krzakow,
wykarczowanych pni i zasypania dolow.

Zaggszezenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.03.01
»Roboty ziemne — wykonywanie nasypow”.

7. Obmiar robdt

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne" pkt 7




ul. Zawiszy 18

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét, zwiazanych z usunieciem drzew jest 1 szt. Obmiar powinien by¢ dokonany na Te-
renie Budowy w obecnosci Inzyniera. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek do-
datkowo wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbioér robot

Odbior robot powinien byé przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne" pkt 8.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryeiu podlega sprawdzenie dotu po wykarczowanym pniu przed jego
zasypaniem. Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robét.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonanych robot obejmuje:
a) wyznaczenie i oznakowanie robét,
b) dostarczenie potrzebnego sprzgtu,
c) wycigcie i wykarczowanie drzew,
d) wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg drzewna, wzglednie spalenie
na miejscu pozostatoéci po wykarczowaniu,
e) zasypanie dotéw, zaggszczenie gruntu,
f) oczyszczenie terenu,
g) odwiezienie sprzetu po zakoniczonych robotach.

losci robot podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwiazane

10.1 Normy

PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
10.2 Inne matrerialy

OST D.01.02.01. Usunigcie drzew i krzakow
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D.01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

1. Wstep

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej SST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem war-
stwy humusu w ilodci niezbednej do prowadzenia robét przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2, Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia robét przygotowawczych i obejmuja zdjgcie warstwy
humusu i darniny grubosci 15 cm niezbgdnej dla prowadzenia robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzuj acymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00 *Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos¢é z dokumentacja projektowa,

SST i poleceniami Inzyniera, Ogélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjgcia humusu

Do wykonywania rob6t zwiazanych ze zdjgciem humusu i darniny nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— spycharki i ladowarki, réwniarki

— narzedzia reczne

— koparki i samochody samowytadowcze.

Sprzgt musi gwarantowaé uzyskanie wymagan jakosciowych i by¢ zaakceptowany przez Inzyniera,

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié transportem samochodowym.
Humus nalezy sktadowa¢ w bezposrednim sasiedztwie budowy w haldach - w miejscach nie utrudniajacych prowadzenie
budowy. Nadmiar humusu stanowi wlasno$¢ wykonawcy i nalezy wywiesé go poza teren robét, po ich zakonczeniu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéInc” pkt 5.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane prace zwigzane ze zdjgciem humusu.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie w wyjatkowych sytuacjach recznie na grubo$é 15 cm.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach, Miejsca skladowania humusu powinny by¢ tak dobrane, aby
byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakogci robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakosci wykonanych robét polega na wizualnej ocenie doktadnosci zdjecia humusu oraz prawi-
dlowosci skiadowania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét jest 1 m? (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu. Obmiar powinien by¢ doko-
nany na budowie w obecnoéci Inzyniera.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowa¢ jakichkolwick dodatkowo wykonanych prac, nie zaakcep-
towanych na piémie przez Inzyniera.

8. Odbior robot

Odbiér robét powinien byé przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

a) przygotowanie robét i ich oznakowanie,

b) dostarczenie potrzebnego sprzetu,

¢) zdjgcie warstwy humusu oraz sktadowanie w haldy,
d) przewiezienie humusu na odktad,

f) oczyszczenie terenu,

g) odwiezienie sprzgtu po zakoriczonych robotach.

Hosci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne, Wymagania ogolne,

10.2. Inne materialy:
Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow rob6t drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich
krajowych i wojewddzkich, GDDP, Warszawa 1989 z p6zniejszymi zmianami.
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D.01.02.04. Rozbiorka elementow drog

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania, dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z rozbiérka chod-
nikéw, kraweznikéw i innych elementéw drég przy budowic ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robdt wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbiorkowych i obejmuja rozbiorke:
— istniejacej podbudowy z kruszywa tamanego,

— wjazdéw z kostki betonowej oraz o nawierzchni betonowej

— krawgznikéw i chodnikéw,

na ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera,

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogolne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Sprzgt powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym w SST D-M-00.00.00.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

Sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan Jjakosciowych zostang zdyskwalifiko-
wane przez Inzyniera i nie beda dopuszczone do robot.

Do wykonania robot nalezy stosowaé:

— spycharki

= pi{Y:

— mioty pneumatyczne,

— sprezarki,

— ladowarki,

— samochody cigzarowe skrzyniowe lub samowyladowcze,

— ciagniki z przyczepami,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Z uwagi na wystegpowanie urzadzen podziemnych w bezpoérednim ich sasiedztwie roboty rozbiérkowe nalezy prowa-
dzi¢ recznie.

4. Transport
Transport i sprzet zatadunkowy powinien by¢ dostosowany do wymagan okreélonych w SST D-M-00.00.00.

5. Wykonanie roboét

5.1. Zasady ogélne

Zasady ogdélne wykonania robdt powinny odpowiadaé ustaleniom SST D-M-00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét. Powinien on uwzgledniaé
wszystkie warunki w ktorych beda wykonywane roboty rozbiérkowe.

Wykonawca zapewni na koszt whasny dojscia do posesji i dojazdy dla shizb specjalnych w sposob uzgodniony z Inzy-
nierem.

Materialy pochodzace z rozbiorki powinny by¢ bezzwlocznie usunigte z Terenu Budowy po zakoficzeniu robét rozbior-
kowych. Inwestor ustali, ktére materialy stanowia jego wlasno$¢ i wskaze miejsce ich sktadowania.

S’ﬁ'EEi“
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5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Rozbidrka podbudowy z kruszywa

Rozbidrke podbudowy z kruszywa lamanego nalezy dokonaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

5.2.2. Rozbidrka chodnikow
Roboty prowadzone przy rozbiérce chodnikéw moga byé wykonywane w sposdb reczny.

Rozbidrki chodnikéw nalezy prowadzi¢ w sposéb umozliwiajacy ruch pieszych (przynajmniej jednostronny) na moder-
nizowanym odcinku.

5.2.4. Rozbiorka krawgznikow
Krawezniki wraz z tawg bgda rozbierane zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

6. Kontrola jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w SST D-M-00.00.00. Sprawdzenie jakosci robét polega na stwierdzeniu, czy
roboty rozbiérkowe zostaly wykonane we whasciwym zakresie. Nalezy takze sprawdzi¢, czy podczas robot rozbiorko-

wych nie nastapilo uszkodzenie innych elementéw konstrukcji nawierzchni lub chodnika, co mogloby mieé wplyw na
jakosé calosei robot.

7. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00.

Jednostkami obmiarowymi dla robét rozbiérkowych sa;

- dla nawierzchni i chodnika - m?,

- dla krawegznik 6w -m,

Obmiar przeprowadzany w terenic nie powinien obejmowaé zadnych dodatkowo wykonanych rozbiorek, nie wykaza-
nych w Dokumentacji Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbior robot
Odbidr robot powinien byé przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00.

9. Podstawa platnosci

Platnos¢ powinna nastapi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00., na podstawie jednostek obmia-
ru wg pkt. 7, zgodnie z obmiarem i po odbiorze jakosciowym robdt,

Tosci robét podano w , Slepym kosztorysie™.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki podbudowy:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozebranie podbudowy,

— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbidrki,

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki,

b) dla rozbidrki kraweznikow:

— odkopanie krawgznikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo- piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiérki,

c¢) dla rozbidrki chodnikow:

— reczne wyjecie plyt chodnikowych, kostki betonowej, lub rozkucie i zerwanie innych materialéw chodnikowych,
— zerwanie podsypki cementowo- piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki,

Inwestor ustali, ktére materialy stanowia jego wlasnos¢ i wskaze miegjsce ich sktadowania,

10. Przepisy zwiazane
Nie dotyczy.
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopow

1. Wstep
1.1, Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét, zwigzanych z wykonaniem wykopow
przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem wykopéw i obejmuja:
a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b) dowiezienie sprzetu

€) wyznaczenie granicy robét

d) wykonanie wykopu zatadunek na srodki transportowe i przew6z na odktad ( grunt z wykopu )

e) przeprowadzenie wymaganych badan laboratoryjnych

f) wykonanie niezbgdnego odwodnienia na czas budowy

g) odwiezienie sprzgtu

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania wykop6w, na podstawie przekrojow poprzecznych zamieszczonych w Do-
kumentacji Projektowe] ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.4. Okreslenia podstawowe

(1) Glebokod¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

(2) Odidad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonania wykopow,
a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-

nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6ine”,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
Nie dotyczy.

3. Sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne”. Moga to by¢:
koparki, tadowarki, réwniarki, drobny sprz¢t reczny do profilowania w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢
zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych oraz walce dostosowane do wielko-
$ci zaggszezanej powierzchni.

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
whasciwo$ci wykonywanych robot.

Sprzet uzywany przez Wykonawce musi uzyskaé akceptacjg Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okredlonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach [nzyniera.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. Transport

Ogolne wymagania podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”,

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruntu, jego objgtosci, tech-
nologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportu powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonywania wykopow.

ERECT
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5. Wykonanie robét
5.1. Zasady wykonywania robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich bgda wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wyznaczenie robot.

Wykonanie wykopéw powinno byé poprzedzone wyznaczeniem krawgdzi koryta za pomocg palikéw w odstepach nie
wigkszych niz 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku na odklad.

Rzgdne dna wykopu okreslono w Dokumentacji Projektowej.

Wykopy powinny by¢ wykonane z zachowaniem projektowanych spadkéw poprzecznych i podluznych.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz £10 cm. Odchylenia rzednych niwelety w sto-
sunku do rzednych projektowanych nie moze przekraczaé 0 cm i-2 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony nie
powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sig od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna gleboko$¢ na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa.
Nier6wnosci korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm. Spadek podhuzny korpusu ziem-
nego i dna rowu nie moze réznié si¢ od projektowanych wigeej niz 0 cm i -2 cm.

Odspojone grunty powinny byé zatadowane na $rodki transportowe i odwiezione niezwtocznie po zakonczeniu wyko-
pow (na odklad).

Wykonanie wykopu powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety.

Wykonywanie wykopow powinno by¢ prowadzone w sposéb zabezpieczajacy grunty przed zwilgoceniem i nawodnie-
niem.

Jesli wskutek zaniedbar Wykonawcy grunty podioza ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwata nieprzydat-
nos¢, ma on obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt, bez jakichkol-
wick dodatkowych doptat ze strony Zamawiajacego.

5.2.3. Profilowanie dna wykopow

Przed przystapieniem do tej czynnosci podtoze powinno byé oczyszezone ze wszystkich zanieczyszczen. Nalezy profi-
lowa¢ podioze do spadkéw poprzecznych i podluznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej, sprzgtem wska-
zanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inzyniera. W miejscach gdzie zastosowanie jego jest niemozliwe
profilowanie nalezy wykona¢ recznie.

Ewentualne zanizenie poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawi przez spulchnienie
podtoza na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, uzupeienie gruntem spehiajacym wymagania dla gémej strefy
korpusu w ilosci niezbednej i zagesci zgodnie z wymogami niniejszej SST.

5.2.4. Zageszczanie dna wykopow

Zaggszezanie nalezy rozpocza¢ bezposrednio po profilowaniu . Czynnosé ta nalezy wykonaé przy zastosowaniu sprzetu
mechanicznego dostosowanego do wielkosci zaggszezanych powierzchni lub ubijakami mechanicznymi w miejscach
dla innego sprzgtu trudno dostepnych, zachowujac optymalna wilgotnos¢ zageszczonego gruntu.

Zageszczenie nalezy prowadzié, az do osiagniecia wskaznika zageszczenia podloza > 1,03. Kontrola i sprawdzenie wg
BN - 77/8931-12 ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu”.

6. Kontrola jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli robét podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania og6lne”.

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Przed rozpoczeciem wykopow nalezy sprawdzi¢ prawidtowosé wykonania robét pomiarowych i robot przygotowaw-

czych wg nastgpujacych zasad:

a) Sprawdzenie rob6t pomiarowych:

— 08 wykopu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co 100 m na pro-
stych,

—robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci budowanego odcinka,

— wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomnica co 2040 m.

W czasie prowadzenia robot nalezy kontrolowaé:

- odwodnienie korpusu ziemnego

~ doktadnos¢ wykonania wykopu
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— zaggszczenic wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego

Pomiary:

- szerokodci korpusu ziemnego

- rzgdnych powierzchni korpusu ziemnego

- rownosci powierzchni korpusu

nalezy przeprowadza¢ w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o promieniu
co najmniej 100 m, co 50 m na tukach o promieniu mniejszym od 100 m.

Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu nalezy przeprowadzaé co 200 m i w punktach watpliwych.
Wskaznik zaggszczenia okreslaé nalezy dla kazdej warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m® nasypu.
Tolerancje wykonania podano w pkt. 5.2,

Wszystkie roboty, ktdre wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie 5 specyfikacji powinny byé po-
nownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogélne”,
Wykopy nalezy oblicza¢ wedlug objetosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu o metodg przekrojow poprzecznych,

zgodnie z wymiarami podanymi na rysunkach Dokumentacji Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przez Inzy-
niera.

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m* (metr szescienny) wykopu w stanie rodzimym.

8. Odbiory robot

Odbior robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania
ogdlne”.

Wykopy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, wymogami niniejszej SST, jezeli wszystkie wy-
niki badan okazaly si¢ zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy cho¢ jeden element badan wykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca zobowigzany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawié je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platnosei

Ogodlne zasady platno$ci podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
Platno$¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i wynikami badan.
Cena wykonanych wykopow obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowanic robot

b) dowiezienie sprzetu,

c) wyznaczenie granicy robét

d) wykonanie wykopu z transportem urobku na odktad obejmujace:

- odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

e) wykonanie niezbgdnego odwodnienia na czas robot,

f) profilowanie,

g) zageszczenie powierzchni wykopow,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badari laboratoryjnych,

i) rozplantowanie urobku na odkladzie,

Jj) wykonanie i rozebranie drog dojazdowych,

k) rekultywacja terenu,

1) uporzadkowanie terenu robét

[losci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-5-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drogi
PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i badania.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-02480 Grunty budowlane. Podzial i opis gruntéw.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci biernej,
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskagnika piaskowego.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciqzenie plytq. .
e
ERECT
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BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu..

10.2. Inne materialy

1. Instrukeja oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym ( Zatacznik nr 1 do Rozporzadzenia Ministra Trans-
portu i Gospedarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dnia 6.06.1990r.)
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D.04.00.00. PODBUDOWA

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot, zwigzanych z
profilowaniem i zaggszczeniem koryta drogi przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych
w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem koryta prze-
znaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni i obejmujg:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robét

b) odspojenie gruntu, zaladunek i odwiezienie na odktfad

c) profilowanie podtoza

d) zaggszezenie podloza, dowoz wody do zageszczenia

€) utrzymanie podioza

f) przeprowadzenic wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych

g) odwiezienie sprzgtu.

1.4, Okreélenia podstawowe
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

=P

Pas
gdzie:
Pa— gESLOSC objgtosciowa szkieletu zageszezonego gruntu [Mg/m?],
Pu— maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosei optymalnej, okreslona w normalnej pro-
bie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, shuzaca do oceny zageszcezenia gruntu w robotach ziemnych,

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i specyfikacja
SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoé¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.

2. Materialy

Woda powinna pochodzi¢ ze 7rodet nie budzacych watpliwosci. Woda wodociagowa moze by¢ uzywana bez badan
laboratoryjnych.

3. Sprzet
Jakikolwiek sprzgt, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robat zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00.
»Wymagania ogélne”.
Do wykonania koryta i profilowania podloza nalezy stosowaé:
— sprzgt mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego koryta,
— drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢ zastosowania,
— ubijaki mechaniczne, lub inny sprzgt zaakceptowany przez Inzyniera.
Wykonawca odpowiada catkowicie za wybor sprzgtu w celu uzyskania odpowiedniego zaggszczenia.

4, Transport
Transport wody powinien by¢ zgodny z SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

5. Wykonanie robét
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5.1. Wykonywanie koryta

Wykonanie robét powinno odpowiada¢ wymaganiom SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich bedzie wykonywane profilowanie i zageszezanie podioza. Koryto mozna wykonywaé tylko wtedy,
gdy bedzie istniata mozliwos¢ bezzwlocznego wykonania kolejnych warstw konstrukeyjnych.

Uksztaltowanie koryta w planie i profilu powinno by¢ wyznaczone przez wezesniej przygotowane, odpowiednio zamo-
cowane i utrzymywane w czasie robét paliki zgodnie z wymaganiami SST D.01.01.01.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢ naciagnigeie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odste-
pach nie wigkszych niz co 10 m.

Koryto powinno by¢ zgodne pod wzgledem szerokosci, spadkéw poprzecznych i usytuowania wysokosciowego z Do-
kumentacja Projektowa.

5.2. Profilowanie podloia

Przed przystapieniem do tej czynno$ci podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunaé
bloto i grunt, ktéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu. Nalezy sprawdzic, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzy-
skanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o
co najmniej 5 em wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunck nie jest spetniony i wystepuja
zaniZenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, to Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebo-
kos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dosypa¢ grunt, spehiajacy wymagania dla gornej warstwy korpusu ziemnego, w
ilosci zapewniajacej uzyskanie wymaganych rzednych oraz wyprofilowaé panownie. Do profilowania podioza nalezy
stosowac réwniarki.

5.3. Zageszczanie podloza

Zageszezanie podloza nalezy rozpocza¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynnos¢ te nalezy wykona¢ walcami wibracyj-
nymi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego sprzetu trudno dostgpnych, lub innym sprzgtem zaakcepto-
wanym przez Inzyniera, zachowujac optymalng wilgotno$¢ zaggszezanego gruntu z tolerancja od 2% jej wartosci.
Jakiekolwiek nier6wnosci powstale przy zaggszczaniu powinny byé naprawione przez Wykonawce w sposob zaakcep-
towany przez Inzyniera.

Zageszczenie podioza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznik zaggszczenia nie mnicjszego niz 121,03 dla posze-
rzenia jezdni, /1,00 dla chodnikéw. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslié zgodnie z BN-77/8931-12, W przypadku,
gdy gruboziarnisty materiat uniemozliwia przeprowadzenie badan zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprzed na
metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podioza wg zal. do normy PN-
S5-02205. Stosunek widrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2,

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego koryta w dobrym stanie jest obowiazkiem Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszezeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wyko-
nawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podioze przed nad-
miernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez InZyniera.

Jesli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapié po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jesli zawilgocenie
nastapito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli robot podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania agdlne”.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwoscia gwa-
rantujaca zachowanie wymagari jakosci rob6t, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spe-
cyfikacji.

Wskaznik zageszczenia nalezy kontrolowa¢ przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 600 m*. Wilgotnosé nalezy badaé przynajmniej dwukrotnie na kaz-
dej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m” . Prawidtowo$¢ zageszczenia nasypu powinna byé potwierdzona
przez Inzyniera. Nieréwno$¢ profilowanego i zageszczonego podloza nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata co 20 metrow w
kicrunku podtuznym. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata co najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwno-
$ci nie moga przekraczac 2 om. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowy tata co najmniej 10 razy na 1 km i dodat-
kowo we wszystkich punktach gléwnych tukéw poziomych, Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z projek-
tem z tolerancja + 0,5%. Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdzi¢ w punktach gléwnych trasy i w innych punktach
nie rzadziej niz co 100 m. O§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.
Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzié co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokos¢ koryta nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowej o wigcej niz +10 cm i - 5 cm. Rzedne wysokosciowe
nalezy sprawdzac co 100 m w osi jezdni i na jej krawgdziach. Rznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi wyprofi-
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lowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ 0 cm, -2 cm. Wilgotnosé zageszezanego gruntu
powinna by¢ réwna wilgotnoci optymalnej z tolerancjg od £2%.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych powyzej powinny
by¢ naprawione poprzez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy Jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogélne”.

Jednostka obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) koryta po wyprofilowaniu i zageszczeniu zgodnie z Dokumentacjq
Projektowa. Obmiar nie moze obejmowaé zadnych powierzchni nie zaakceptowanych na pi$mie przez Inzyniera.

8. Odbioér

Odbior wyprofilowanego i zaggszezonego koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robét opisanych w SST D-M-
00.00.00. Inzynier oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawcg zgodnie z punktem 6. W przypadku
stwierdzenia usterek InZynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wia-
sny w ustalonym terminie.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Platnosé zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogélne” wg jednostek obmiaru okreslonych
W p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawdzeniu jakosci robét.
Togci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

Platno$¢ za wykonanie obejmuje:

a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b) odspojenie gruntu, zatadunek i odwiezienie na odklad

c) profilowanie podltoza

d) zaggszczenie podioza, dowéz wody do zaggszezenia

e) utrzymanie podtoza

f) przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badari laboratoryjnych
g) odwiezienie sprzetu

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy i okreslenia.
PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i badania,
PN-88/B—04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latg.
BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podloza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
Rozporzqdzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 roku w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogi publiczne i ich usytuowanie Dz.UNr 43 z dnia 14 maja 1999 roku poz. 430.
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D.04.02.01. Warstwa odsgczajgca

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot, zwigzanych z
wykonaniem warstwy odsaczajacej przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych
w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstwy odsa-
czajacej z pospolki przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgee materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej jest pospdika.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spehiaé nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

D5 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy odsaczajacej
dys - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistoéei,

dgo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,

dyo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca.

Pospétka stosowana do wykonywania warstw odsaczajacych powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113.

2.5. Skladowanie materialow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bezpogrednio po dostarczeniu
na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania powinno
by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazag sie mozliwoscia korzystania z naste-
pujacego sprzetu:

— rowniarek,

— walcow statycznych,

— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych,

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu i
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 HKory-
to wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.

Warstwy odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacja projek-
towa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposdb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w od-
stgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaga-
nych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubosé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po
Jej zaggszczeniu osiagnigto gruboéé projektowana.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszezeniem wymienié kruszywo na mate-
rial o odpowiednich wladciwosciach,

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zaggszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuz-
nymi czgdciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy roz-
poczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czeéciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej g6rnej kra-
wedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny byé wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zageszezana plytami wibracyj-
nymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej
proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-
77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca, uniemozliwia przepro-
wadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrolg zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wiérny modut odksztateenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%
Jej wartodci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotmogci optymalne;j, kruszywo nalezy osuszy¢
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przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kru-
szywo nalezy zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rownomiemnie wymieszag.

5.4. Utrzymanie warstwy odsgczajgcej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Dopuszcza sig ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlaciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonawce rob6t.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogIne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystagpieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i

przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okre§lone
wp. 2.3

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badai i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia warstwy odsaczajacej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwosé badan i pomiaréw
badan i pomiar6w

1 Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podiuzna c0 20 m na kazdym pasie ruchu

) Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég ekspreso-
wych, co 100 m dla pozostalych drog

6 Uksztaltowanie osi w €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog ekspreso-

planie " wych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w23 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400
m

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Zageszezenie, wilgot- w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
nogé kruszywa 600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach glownych
fukow poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze sig roznic od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Réwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé

4 metrows lata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyc

4 metrowq lata.

Nieréwnoéci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacja pro-
jektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokodciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2
cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspre-
sowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubo$¢ warstwy

.
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Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre$lona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostala wykonana w dwich warstwach, nalezy mierzyé taczng grubosé
tych warstw,

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawea wykona naprawe warstwy przez spulch-
nienie warstwy na gteboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupemienie nowym materiatem o odpowiednich wlaéciwos$ciach,
wyréwnanie i ponowne zaggszczenie,

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniej-
szy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje sig poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto§é
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powin-
na by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy badaé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.4. Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzehnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosei co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszezone. Dodanie
nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar roboét
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m’ warstwy odsgczajgcej z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubodci i jakosei okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zaggszczenie wyprofilowanej warstwy, )

— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— ufrzymanie warstwy.
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10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-8-02205
PN-5-02201
PN-B-04481
PN-B-06714-17
PN-B-11111
PN-B-11112
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i badania.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka
Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie moduiu odkszialcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plytq

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatq

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukeyjnych

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST ;

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przy budowie ulicy Zawiszy w Zgicrzu

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych
wpkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot w zakresie czyszezenia i skropienia warstw kon-

strukcyjnych nawierzchni, i obejmuja;

— przygotowanie i oznakowanie robot,

— mechaniczne lub rgezne oczyszezenie powierzchni z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powie-
trza w zaleznoéci od potrzeb, o czym decyduje Inzynier,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen i usuniecie ich,

— dostarczenie lepiszcza, napefnienie skrapiarek i podgrzanie emulsji,

— skropienie nawierzchni bitumicznej emulsja zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

— odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robét.

Niniejsza SST obejmuje oczyszczenie i skropienie projektowanej podbudowy i poszczegdlnych warstw nawierzchni

bitumicznej, badz innych miejsc wskazanych przez Inzyniera przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

I tak przewiduje si¢ skropienie: podbudowy z kruszywa tamanego, warstwy wigzacej.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi normami i specyfikacja SST D-M-00.00.00. ,, Wyma-
gania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera. Ogoine wymagania podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogblne
Wymagania ogdlne podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne®.

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcji nawierzchni jest emulsja bitumiczna szybkoroz-
padowa K1-70 MP wg W.T. EmA-1999,

2.3. Wymagania dla materialow

Do skrapiania poszezegélnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzywaé emulsji kationowej o wlasciwo-
$ciach:

— zawartos¢ lepiszcza, % wagowo -69-171,
— lepkos¢ BTA @4 mm(s), nie mniej niz -1,

— przyczepnosé do kruszywa, %, nie mniej niz — 85,

— trwalo$¢ emulsji, %, # 0,63 mm po 4 tyg,. nie wiecej niz -0,5,

— sedymentacja, %, nie mniej ni z -5,

— indeks rozpadu, g/100g7, nie wigcej niz -90

— jednorodnosé, % #0,63 mm, nie wigcej niz -0,20

" przy wykonywaniu skropieri w warunkach upatu (temp. powietrza pow 30°C i nawierzchni powy zej 40°C) maksymal-
na warto$¢ indeksu rozpadu moze byé podniesiona do 100g/100g.
Przy przechowywaniu asfaltowych emulsji nalezy zachowaé nastepujace warunki:
— pojemniki i zbiorniki powinny by¢ czyste, nie zawiera¢ innych lepiszczy lub materiatéw,
— nie nalezy umieszcza¢ w jednym pojemniku lub zbiorniku emulsji réznego rodzaju lub o réznym skiadzie, a takze
wytworzonych przy uzyciu réznych emulgatoréw,
emulsjg nalezy wprowadza¢ do pojemnikéw lub zbiornikow tak, aby wlewany strumien wplywat w poblizu dna,
— do kazdej partii emulsji powinna by¢ zalaczona deklaracja zgodnosci z aprobatg techniczna.
R
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2.2.2. Woda

Woda do polewania powinna pochodzi¢ ze zrédel nie budzacych zadnych watpliwogei lub dobrze zbadanych. Stosowa-
nie wody z wodociagu nie wymaga badan.

3. Sprzet
3.1. Wymagania ogdlne
Wymagania ogdlne podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania og6lnc”.

3.2. Sprzg¢t do oczyszezenia warstw nawierzcehni

Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy uzywaé:

— szezotki mechaniczne (zaleca si¢ urzadzenia dwuszczotkowe),
— sprezarki,

— zbiorniki z woda,

— szezotki reczne.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke wyposazong w urzadzenia pomiarowo-—kontrolne pozwala-
Jace na sprawdzenie i regulowanie nastepujacych parametréw: temperatury rozktadanego lepiszcza, cisnienia lepiszcza
w kolektorze, obrotéw pompy dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania sic skrapiarki, wysokoéci i dlugosci kolektora
do rozkfadania lepiszcza oraz ilosci lepiszcza.

Zbiornik skrapiarki na lepiszcze powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie stalej temperatu-
ry lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna zapewnic rozkladanie
lepiszcza z tolerancja +10% w stosunku do iloéci zatozonej.

4. Transport

Transport powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”,

Asfalt nalezy transportowac w cysternach kolejowych lub samochodowych posiadajacych izolacje termiczna, zaopatrze-
nie w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja asfaltowa winna by¢ transportowana w oryginalnych opakowaniach (beczki stalowe) lub cysternach samocho-
dowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory
o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m’, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeplyw emulsji.

5. Wykonanie robét
Wymagania ogolne podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni,

Oczyszczenie wszystkich kolejnych warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu
przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem.

W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek rgcznych. Zanieczyszczenia stwardniale, nie dajace si¢ usuna¢
mechanicznie, nalezy usuna¢ recznie lub za pomoca dostosowanego sprzgtu.

Oczyszczeniu podlega poloze ulepszone (warstwa dolna i gérna, podbudowa z kruszywa tamanego oraz warstwa wigza-
ca).

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Skropienie warstwy moze rozpoczag sig po akceptacii przez Inzyniera jej oczyszczenia. Jezeli do ocZyszczenia warstwy
byla uzyta woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnieciu warstwy z wyjatkiem zastosowania
emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze byé wilgotna.

Skropienie nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych rgeznie (za pomocq weza z
dysza rozpryskowa). Temperatura rozkladanej emulsji asfaltowe; kationowej powinna wynosié 20+40°C.

Do skropienia warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uzy¢ emulsji asfaltowe;j
w ilodci zapewniajacej po odparowaniu uzyskanie 0,8 kg/m? czystego asfaltu. Dla warstw bitumicznych przed utozeniem
warstwy wiazacej i §cieralnej nalezy uzy¢ emulsji w ilosci zapewniajacej uzyskanie 0,5 kg/m” czystego asfaltu,

Jezeli do skropienia uzyto emulsji asfaltowej, to skropiona warstwa powinna byé pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji. Czas ten po-
winen by¢ zgodny z aprobata techniczna,

Skropienie powinno by¢ réwnomierne, z tolerancja roztozenia emulsji +10% wagowo.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

R ——
ERECT

0.0.




ul. Zawiszy 37

Nalezy wykonaé powierzchnig prébna:

Przed wozeniem warstwy z mieszanki mineralno — bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiona warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem (wynoszeniem emulsji na kolach pojazdéw), wykonujac posypke kruszywem w $la-
dach k6l na takiej szerokosci by mogly sig poruszaé po niej kota samochodéw dowozacych mieszanke i kota rozkladar-
ki. Ilos¢ kruszywa, frakcjg i w ktérym momencie posypywaé (na $wieza emulsj¢ czy po odparowaniu), nalezy ustali¢
doswiadczalnie na wspomnianej powierzchni probnej.

Ustalenia z proby spisa¢ w formie protokolu.

6. Kontrola jakosci robét
Wymagania ogdlne podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzié prébne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreélenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu war-
stwy przewidzianej do skropienia.

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na aprobatach technicznych z tym, ze Wykonawea powinien kontrolowag dla kaz-
dej dostawy lepkos¢ wg EmA-99..

6.2. Sprawdzenie oczyszczenia
Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej podlega na ocenie wizualnej doktadnosci wykonania tej czynnogci.

6.3. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg iloci rozkladanego lepiszcza wg metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nalezy pamietaé, ze wlasciwa jednorodnosé i ilosé lepiszcza uzyskuje si¢ dopiero po
uptywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego wyplywu. Zaleca sig, aby w tym czasie lepiszcze wyptywalo na ar-
kusz papieru roztozony na nawierzchni. Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarczonej partii emulsji asfal-
towej nalezy badaé: barwe, jednorodnosé, lepkosé i indeks rozpadu, Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia
stalych pomiaréw temperatury lepiszcza. Jednorodnosé skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Dopuszcza sig tolerancje zuzycia emulsji przy skropieniu +10 %.

7. Obmiar robét

Wymagania ogélne podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

Obmiar oczyszczonej i skropionej powierzchni powinien by¢ dokonany w metrach kwadratowych (jednostka obmiaru
jest 1 m?). Obmiar nie moze obejmowac Jakichkolwiek powierzchni nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbior

Odbior oczyszczonej i skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach opisanych w SST D-M-00.00.00. ,, Wyma-
gania ogo6lne”. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw badan Wykonawcy, niezbednej kontroli jakodci le-
piszcza i robét oraz ogledzin wizualnych.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je
na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci

Ogdlne zasady podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

Platno$¢ zgodnie z jednostkami obmiaru wg p.7 na podstawie obmiaru oraz po sprawdzeniu jakosci robét.

Tlosci robot podano w ,,Slepym kosztorysie”,

Cena oczyszczenia 1 m® warstw konstrukeyjnych obejmuje:

— przygotowanie robot i oznakowanie,

— dostarczenie potrzebnego sprzgtu,

—mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
woda (jej dostarczenie na micjsce),

— reczne odspojenie stwardnialych zanieczyszczen.

Cena skropienia 1 m* warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— dostarczenie lepiszcza, napehienie nim skrapiarek,

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
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— przeprowadzenic pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii,
— odwiezienie sprzgtu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

10.2. Inne dokumenty

— ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa®,
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03,

— Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. IBDIM - 1999 r.

—Rozporzqdzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny adpowiadacé
drogi publiczne i ich usytuowanie Dz.U Nr 43 z dnia 14 maja 1999 roku poz. 430.
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy pomoc-
niczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 grubosci 20 cm pod nawierzchnig jezdni i 15 cm pod
nawierzchni¢ wjazdow i zatoki postojowej i obejmuja;

- prace pomiarowe i oznakowanie robét,

- sprawdzenie podloza,

- dostarczenie sprzgtu i materialéw na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwami zgodnie z zatozong gruboscia, szerokodcig i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,

- zageszczenie materiatu, dow6z wody do zaggszczenia,

- przeprowadzenie wymaganych pomiar6éw i badari laboratoryjnych,

- odwiezienie sprzgtu po zakoficzonych robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe,

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o whadciwie do-
branym uziarnieniu, przy wilgotnoéci optymalne;.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i SST D-M-00.00.00. » Wymaga-
nia og6lne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Wykonawcea robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania og6lne”.

2. Materialy
Ogoélne wymagania dotyczace materialéw podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania og6lne”,
Kruszywo powinno speinia¢ wymagania normy PN-B-11110:1996 i PN-B-11112:1996,

2.1. Kruszywo drogowe lamane - mineralne

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢ kruszywo
famane uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2, Uziarnienie kruszywa
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna, warstwg) lub podbudowe jednowarstwowg,

1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciagha i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnie-
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ Krzywa uziarnienia kruszywa,

okreslona wg normy PN-S-06102 powinna leze¢ pomigdzy krzewymi granicznymi zawartymi ponizej:
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nia do goémej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze

przekraczac 2/3 grubo$ci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3. Wiasciwosei kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ nastgpujace wymagania:

— zawarto$¢ ziarn ponizej 0,075 mm wg PN-B-06714-15, %(m/m) - 2+12
- zawarto$¢ nadziarna, %, m/m, nie wigcej niz, wg PN-B-06714-15 - 10
— zawartos¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-06814-16 - 40

- zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, %, m/m, nie wigcej niz wg PN-B-04481- |
%(m/m) nie wigcej niz

- 40

— wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metodg I lub 11

wg PN-B-04481, % - 3070
— mrozoodporno$é¢, po 25 cyklach zamrazania,

ubytek masy %(m/m), wg PN-B-06714-19, nie wigcej niz - 10
— scieralnosc catkowita po pelnej liczbie obrotéw w bebnie kulowym

Los Angeles, wg PN-B-06714-42, nie wigcej niz - 50
— Scieralnos¢ czgsciowa po 1/5pelnej liczby obrotéw w bebnie kulowym

Los Angeles, wg PN-B-06714-42 ubytek masy %(m/m) nie wiecej niz - 35
— nasigkliwo$¢, %, m/m, wg PN-B-0714-18, nie wigcej niz - 5

- rozpad krzemianowy i Zelazawy lacznie, %, m/m nie wigcej niz, wg PN-B-06714-37
i PN-B-06714-39 - 1
— zawarto§¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na SO,
wg PN-B-06714-28, %(m/m) nie wigcej niz

- 2

- wskaznik no$nosci w,; mieszanki kruszywa, % wg PN-S-06102, nie mniejszy niz
a) przy zageszczeniu I, >1,00 - 80
b) przy zageszczeniu 121,03 - 120

2.4. Woda do zaggszczania

Woda do zaggszczania powinna pochodzi¢ ze zrédel nie budzacych zadnych watpliwosci lub dobrze zbadanych. Stoso-
wanie wody z wodociagu nic wymaga badari. Woda musi odpowiadaé wymaganiom normy PN-88/B-32250.

Pozostaje na sicie, %

ngE‘T

p. 100
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3. Sprzet

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagarn jakosciowych rob6t zostang przez

Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét. Sprzgt powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00.

,»,Wymagania ogdlne”.

Do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowag;

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, Wwyposazone w urzadzenia dozujace wode,

— réwniarki lub ukladarki kruszywa do rozkiadania materiaty,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszezania, W miejscach trudnodostepnych powinny by¢
stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera zgodny z wymaganiami SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.

4. Transport

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ w sposéb przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Kru-
szywo powinno by¢ chronione przed wpltywami atmosferycznymi. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny
spemnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametrow technicznych. Transport powinien odpowiadaé ustaleniom SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogolne”,

5. Wykonanie robot
Wymagania ogélne wykonywania rob6t podano w SST D-M-00.00.00. »Wymagania ogélne”.

5.1. Przygotowanie podloia
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajace wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podloze pod podbudowe z kruszywa famanego powinno by¢ przygotowane zgodnie ze specyfikacja SST D.04.01.01.
»Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”,

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Za przygotowanie projektu recepty odpowiedzialny jest Wykonawca. Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z
krzywa uziamnienia i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
Jjednorodnej mieszanki. Nie dopuszcza si¢ wytwarzanie mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbhudowania.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
grubosci 20 cm ukladang jednowarstwowo.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o Jjednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubosé po
zageszezeniu byla réwna grubosci projektowane;j. Spadki poprzeczne i podiuzne wykonywanej podbudowy musz byé
zgodne z Dokumentacjq Projektowa. Kruszywo w micjscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja powinno by¢
przed zaggszezeniem zastapione materialem o odpowiednich whasciwosciach,

5.4. Zageszczenie

Natychmiast po zakoriczeniu profilowania warstwy kruszywa nalezy przystapic¢ do jej zageszczenia przez watowanie.
Walowanie na powierzchniach o jednostronnym spadku poprzecznym nalezy rozpoczynac od dolnej krawgdzi i przesu-
wac sig pasami w sirong gornej krawedzi podbudowy.

W migjscach niedostgpnych dla walcow podbudowa powinna byé zageszezona zageszczarkami plytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszcezenie nalezy kontynuowac do osiagniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej proby Proctora. Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszezenia powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej.
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozonej warstwy i napowietrzenie. Jesli
wilgotnoé¢ materialu jest nizsza od optymalnej, material w rozlozonej warstwie powinien by¢ zwilzony woda i réwno-
miernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy zageszcezeniu powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +1%, -2%.
W okolicach wystgpowania zabudowy mieszkaniowej nalezy zaggszezad mieszanke kruszywa bez wibracji.

6. Kontrola jako$ci robét.
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Kontrola jakosci robét powinna byé przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podanymi
w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”,

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
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Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wylkonania robat i

przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w punk-
cie 2 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mecha-
nicznie:

Czestotliwoé¢ badan
Lp. | Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia pod-
dziennej dzialce roboczej budowy przypadajaca na jedno
badanie [m’]
1. | Uziarnienie kruszywa
2. | Wilgotnos¢ kruszywa 2 600
3. | Zaggszczenie warstwy
4. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych
5. | Stopien przekruszenia ziam
6. | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych
7. | Zawartod¢ zanieczyszczen orga-
nicznych 6000
8. | Granica plynnoéci - i przy kazdej zmianie
9. | Wskaznik plastycznosci zrodia kruszywa
10. | Mrozoodpornosé
11. | Scieralnos§é
12, | WskaZnik piaskowy

Wilgotnos¢ kruszywa powinna byé réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancija +1 %, -2 %.
Zageszczenie powinno odbywaé si¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0.

Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan zostang przez Inzyniera odrzucone. Whudowane kruszywo musi posiadaé
deklaracj¢ zgodnosci z normg. Deklaracje przedstawi Wykonawca Inzynierowi.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Réwnosé podhuzng podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata co 50 m. Réwnoéé poprzeczna nalezy mierzy¢ 4 m latg z
czgstotliwoscia co 50 m,

Nieréwno$¢ podbudowy nie powinna przekracza¢ 10 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg = 0,5 %, nalezy je mierzyé
na odcinkach prostych z czgstotliwoscia co 20 m i na odcinkach fukowych co 10m.

Rzedne nalezy sprawdzac co 100 m oraz na hukach pionowych, a réznica migdzy rzednymi projektowanymi i wykona-
nymi nie powinna przekracza¢ Ocm i -2 cm.

Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzaé co 100 m. Szeroko§é podbudowy nie moze réznié sig od szerokosci projekto-
wanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonaé pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz nie rza-
dziej niz raz na 2000 m’. Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac +2
cm

Pomiary nosnosci podbudowy nalezy wykonaé wedlug metody obcigzen plytowych. Obciazenia nalezy wykonaé¢ nie
rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedug zalecen Inzynicra. Nosnosé podbudowy dla ruchu cigzkiego powinna spelniaé
wymagania:

- pierwotny minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o érednicy 30 cm - 100 MPa

- wtorny modut odksztalcenia - 180 MPa.

Zageszezenie podbudowy z kruszywa nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modulu odksztatcenia do
modulu pierwotnego Ip 2,2, (mierzony przy uzyciu ptyty o rednicy 30 em) wg »Instrukeji badari podioza gruntowego
Gz IL”?

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykona¢ w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan
dotyczacych jakosei robét. Inzynier dokonuje sprawdzenia zgodnosci robét z dokumentacja projektowa i SST.

Poziom jakosci wykonanej podbudowy nalezy uznaé za zgodny z wymaganiami normy BN-64/8633-02 i niniejszej
SST, jezeli wszystkie wyniki badan speniaja wymagania podane wyzej. W przypadku stwierdzenia uchybien w wyko-
naniu, Inzynier zaleca wykonanie poprawek i okresla termin ich wykonania.
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7. Obmiar robdt

Ogdlne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”. Jednostka obmiaru jest | m? (metr kwa-
dratowy) prawidiowo wykonanej i zageszczonej podbudowy zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ustaleniami Inzynie-
ra. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie
wykazanych w Dokumentacji Projektowej lub niezaakceptowanych na pi$mie przez Inzyniera.

8. Odbior

Odbior wykonanej podbudowy powinien odbywac sig zgodnie z wymaganiami okreélonymi

w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

Inzynier oceni wyniki badar i pomiaréw, przedtozone przez Wykonawcg zgodnie z punktem 6.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je
na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci

Platnos¢ za metr kwadratowy wykonanej podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z
pomiarem w terenie i Dokumentacja Projektowa oraz po sprawdzeniu jakosci robot.

Zgodnie z Dokumentacja Projektows roboty zwiazane z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o grubosci warstwy 20 cm nalezy wykonaé jednowarstwowo.

loscei robot podano w ,,Slepym Kosztorysie”.

‘W ceng wykonanych robot wehodza:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot

— sprawdzenie podloza i ewentualna naprawe,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki zgodnie z zalozong gruboscia, szerokoscia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
— zaggszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

—utrzymanie podbudowy w czasie robot,

— odwiezienie sprzgtu po zakoriczonych robotach.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy:

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaitu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiqkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodq bezpo-
Srednig

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh organics-
nych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

PN-S8-06102 Drogi samochadowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

PN-78/B—06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

10.2. Inne dokumenty

Rozporzqdzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 roku w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usptuowanie Dz.U.Nr 43 z dnia 14 maja 1999 roku poz. 430.
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D.04.05.01. Podbudowy i ulepszone podloza z gruntéw stabilizowanych

cementem.
1. Wstep

1.1. Przedmiot szczegdlowej specyfi kacjl technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z podbudowq z gruntu
stabilizowanego cementem przy wykonaniu konstrukeji jezdni przy budowie ulicy Zawiszy w Zgicrzu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkeie
|

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem i odbiorem podbudowy z
gruntow stabilizowanych cementem — warstwy grubosci 10 cm i 15 cm (2,5 MPa) jako podbudowy pod chodniki oraz
warstwy wzmacniajacej z gruntow stabilizowanych cementem — warstwy grubosci 20 cm i 25 cm (1,5 MPa) pod jezdnie,
wjazdy i zatoke postojowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - warstwa zageszczonej mieszanki cementowo-gruntowej, ktora
po osiagnieciu wiasciwej wytrzymatoéci na Sciskanie, stanowi fragment nosnej czesci nawierzchni drogowei.

1.4.2. Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zaggszezona i stwardniala w wyniku ukoficze-
nia procesu wigzania cementu,

1.4.3. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1, Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5, portlandzki z dodatkami lub hutniczy wg. PN-EN197-1
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-EN197-1

. : Klasa cementu
Lp. Wihasciwosci

P _ 32,5
I [ Wytrzymatod¢ na éciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:

- cement portlandzki bez dodatkow 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymato$c na $ciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 325
3 | Czas wigzania:

- poczatek wiazania, najwczesniej po uplywie, min. =75
4 | Stato$¢ objetosci, mm, nie wigcej niz 10

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie duzszy od trzech miesiecy, mozna go stosowaé za
zgodg Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnosé do robét,

2.3. Grunty
Przydatno$¢ gruntow przeznaczonych do stabilizacji cementem nalezy oceni¢ na podstawie wynikow badan laboratoryj-
nych, wykonanych wedtug metod podanych w PN-8-96012.

Do wykonania podbudowy z gruntéw stabilizowanych cementem naleZy stosowaé grunty spelniajace wymagania poda-
ne w tablicy 2.
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Grunt mozna uznad za przydatny do stabilizacji cementem wiedy, gdy wyniki badar laboratoryjnych wykaza, ze wy-

trzymatos¢ na sciskanie i mrozoodpornogé probek gruntu stabilizowanego sa zgodne z wymaganiami okreslonymi w p.
2.5 tablica 4.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cementem wg PN-S-9601

Lp. Wilasciwosci Wymagania | Badania wedtug
1 | Uziarnienie
a) ziarn przechodzacych przez sito # 40 mm,
% (m/m), nie mniej niz: 100
b) ziarn przechodzacych przez sito # 20 mm,
% (m/m), powyzej 5 PN-B-04481 [2]
c) ziarm przechodzacych przez sito # 4 mm,
% (m/m), powyzej el
d) czastek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m),
ponizej 20
2 | Granica ptynnosci, % (in/m), nie wigcej niz: 40 PN-B-04481 [2]
3 | Wskaznik plastycznosci, % (m/m), nie wigeej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 | Odczyn pH od5do8 | PN-B-04481 [2]
§ Za}wgr{osc czgdci organicznych, % (m/m), nie wig 5 PN-B-04481 [2]
cej niz:
6 |Zawarto$¢ siarczanéw, w przeliczeniu na SO;, i PN-B-06714-28
% (m/m), nie wigeej niz: [6]

Grunty nie speliajace wymagan okrelonych w tablicy 2, moga by¢ poddane stabilizacji po uprzednim ulep-
szeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotami lotnymi jezeli zajdzie taka potrzeba.

Grunty o granicy ptynnosci od 40 do 60 % i wskazniku plastycznosci od 15 do 30 % moga by¢ stabilizowane
cementem dla podbudowy pod warunkiem uzycia specjalnych maszyn, umozliwiajacych ich rozdrobnienie i przemie-
szanie z cementem(zaleca si¢ wykonanie w betoniarce).

Dodatkowe kryteria oceny przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem; zaleca sig uzycie gruntéw o:
— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [20],

— zawartosci ziarn pozostajacych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,

— zawartosci ziarn przechodzacych przez sito 0,075 mm - nie wigceej niz 15%.

Decydujacym sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem sq wyniki wytrzymato$ci na $ciskanie probek
gruntu stabilizowanego cementem.

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem i ewentualnie do pielggnacji wykonanej war-
stwy powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociagowa
wodg pitna.
Gdy woda pochodzi z watpliwych Zrédet nie moze by¢ uzyta do momentu Jej przebadania, zgodnie z wyzej podana
normg lub do momentu poréwnania wynikéw wytrzymalosci na $ciskanie probek gruntowo-cementowych wykonanych z

woda waipliwa i z woda wodociagowa. Brak réznic potwierdza przydatno$¢ wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa
cementem,

2.5. Grunt stabilizowany cementem
Wytrzymatosé gruntu stabilizowanego cementem wg PN-8-96012, powinna spemia¢ wymagania okreslone w tablicy,
Tablica 4. Wymagania dla gruntéw lub kruszyw stabilizowanych cementem

Rodzaj warstwy w konstrukeji Wytrzymatosé na $ciskanie probek | Wskaznik mrozood
Lp. nawierzchni drogowej nasyconych woda (MPa) pornosci
po 7 dniach po 28 dniach
1 Podbudowa od 1,0
do 16 2,5 0,6
2 Warstwa wzmacniajaca - 1,5 0,6
3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu
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Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 » Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawea przystepujacy do wykonania stabilizacji cementem powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:
— mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszania gruntu ze spoiwami,
— cigzkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,
— wale6éw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyeznych do zageszczania,

- zaggszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do zaggszczania w miejscach
trudnodostgpnych.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Transport cementu powinien odbywacé sie zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét
Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem nie moze byé wykonywana wtedy, gdy podloze jest zamarzniete i pod-

czas opad6w deszczu. Nie nalezy rozpoczynaé stabilizacji cementem, jezeli prognozy meteorologiczne wskazujg na
mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-04.01.01 ,Kory-
to wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza” i SST D-02.01.01 ,, Wykopy w gruntach kat. I-I11".
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w od-
stepach nie wigkszych niz co 10 m.
Warstwa mieszanki powinna by¢ ukladana w prowadnicach,. Po wytyczeniu warstwy nalezy ustawi¢ na podtozu pro-
wadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one scile linie krawedzi ukltadanej warstwy wedlug dokumentacji projektowej.
Wysokos¢ prowadnic powinna odpowiadaé grubosci warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami hydraulicz-
nymi, w stanie niezageszczonym. Prowadnice powinny byé ustawione stabilnie, w sposéb wykluczajacy ich przesuwanie
sig pod wplywem oddziatywania maszyn uzytych do wykonania warstwy.

S.4. Stabilizacja metodg mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny byé dozowane w ilosci okreslonej w recepcie labo-
ratoryjnej przygotowanej przez Wykonawce i zatwierdzonej przez laboratorium Inwestora. Mieszarka stacjonarna po-
winna byé wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa lub gruntu i cementu oraz objetodciowego
dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty, o ile krotszy czas mieszania nie zo-
stanie dozwolony przez Inzyniera po wstgpnych prébach, W mieszarkach typu ciaglego predkosé podawania materiatow
powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki sposéb, aby zapewnié jednorodnosé mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j z tolerancja +10% i -20% jej wartosci.

Przed utozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podtoze zwilzy¢ woda,

Mieszanka dowieziona z wytwdrni powinna by¢ uktadana przy pomocy ukfadarek lub réwniarek. Grubogé ukladania
mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu.

Przed zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzgdnych, spadkéw podtuznych i poprzecz-
nych. Przy uzyciu réwniarek do rozkladania mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej
réwnosci profilu warstwy.

Od uzycia prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantujacej odpowiednia rownogé warstwy, po
uzyskaniu zgody Inzyniera. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zageszezania warstwy.

5.5. Grubo$§é warstwy
Grubos¢ podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem powinna byé zgodna z dokumentacjg projektows.

g:fEE'i*
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5.6. Zageszezanie
Zageszczanie warstwy podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprz¢tu dostaso-
wanego do zakresu robot i zatwierdzonego przez Inzyniera.
Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia mieszanki okre$lonego wg BN-77/8931-12
nie mniejszego od podanego w PN-S-96012 [17] i SST.

Specjalng uwagg nalezy poswiecié zageszezeniu mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych podtuznych i po-
przecznych oraz wszelkich urzadzen obeych.

Wszelkic miejsca luzne, rozsegregowane, spekane podczas zaggszczania lub w inny sposob wadliwe, musza
by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pehna grubosé, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim skladzie i
ponowne zaggszczenie. Roboty te sa wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.7. Spoiny robocze
W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ podluznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej szerokosci.

Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa
nalezy pionows krawed# wykonanego pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w ulozonej i za-
geszezonej mieszance, nalezy niezwlocznie obciaé pionowa krawedz, Po zwilzeniu jej woda nalezy wbudowac kolejny
pas. W podobny sposéb nalezy wykonaé¢ poprzeczna spoing robocza na polaczeniu dzialek roboczych. Od obciccia
pionowej krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstapic wiedy, gdy czas pomigdzy zakoficzeniem zaggszczania
Jednego pasa, a rozpoczeciem wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej potozonej warstwie wystepuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny by¢
wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 em dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.8. Pielggnacja warstwy z gruntu stabilizowanego cementem
Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug podpunktu a, dopuszcza sie tez pozostale sposoby:
a) skropienie warstwy emulsja asfaltowa,
b) skropienie specjalnymi preparatami powtokotwérczymi posiadajacymi aprobatg techniczng wydana przez uprawnio-
na jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,
¢) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianic woda w ciagu dnia, w czasie co najmniej 7 dni,
d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalna folia z tworzywa sztucznego, ulozona na zaklad o szerokodci co naj-
mniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,
¢) przykrycie warstwa piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanic wilgotnym w czasie co naj-
mniej 7 dni.
Inne sposoby pielggnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do pielegnacji
moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akeeptacji Inzyniera.
Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni po wykonaniu. Po
tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda Inzyniera.

5.9. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia warstwy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzy-
mania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudow uszkodzonych wskutek od-
dziafywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i sniegu oraz mréz.

Wykonawca jest zobowiazany wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu, jezeli
wystapi mozliwos$¢ uszkodzenia podbudowy,
Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powinna by¢ przykryta przed zima warstwa nawierzchni lub zabezpie-
czona przed niszczacym dziataniem czynnikéw atmosferycznych w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania spoiw i gruntéw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi¢ wyniki tych badaf Inzynierowi w celu akeeptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwosc oraz zakres badati i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy stabilizowanej spoiwami
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwosé badan i pomiarow
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Czgstotliwoéé badan

e A—— Maksymalna powierzchnia
o inimalna liczba badan one
Lp. Wyszczegolnienie badan na dzienngj dzialce gggﬂ:lz{;o;\;yz;;:di;zz; ajegd(:
roboczej no badanie
1 | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 }Vilgomoéé mieszanki gruntu lub kruszywa ze spo- 5 600 m2
iwem
3 | Zageszczenie warstwy
4 | Grubosé¢ podbudowy 3 400 m’
Wytrzymatos¢ na $ciskanie
— 7 i 28-dniowa przy stabilizacji cementem 6 probek 400 m?
i wapnem
5 | Mrozoodpornosé ¥ przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych
6 | Badanie spoiwa: cementu przy projektowaniu sktadu mieszanki
i przy kazdej zmianie
7 | Badanie wody dla kazdego watpliwego srddla
8 | Badanie wiasciwosci gruntu lub kruszywa dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju gruntu
lub kruszywa
6.3.2. Uziarnienie gruntu

Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek lub z podioza przed podaniem spoiwa. Uziarnienie gruntu powinno byé
zgodne z wymaganiami podanymi w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki gruntu ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekcie sktadu tej mieszan-
ki, z tolerancja +10% -20% jej wartosdci.

6.3.4. Zaggszczenic warstwy

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00 oznaczonego
zgodnie z BN-77/8931-12 [25].

6.3.5. Grubosé podbudowy

Grubos$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od krawedzi. Gru-
bos¢ warstwy nie moze roznic sig od projektowanej o wiecej niz + 1 cm.

6.3.6. Wyltrzymatosc na $ciskanie

Wytrzymalo$¢ na dciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o $rednicy i wysokosci 8 cm. Probki do badan nalezy
pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie roztozonej przed jej zageszczeniem. Probki w ilodci 6 sztuk nalezy
formowac i przechowywac zgodnie z normami dotyczacymi poszezegélnych rodzajow stabilizacji spoiwami. Trzy prob-

ki nalezy bada¢ po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymatosci na sciskanie po-
winny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbud6w.

6.3.7. Mrozoodpornosé

Wskaznik mrozoodpornosci okreslany przez spadek wytrzymatosci na sciskanie probek poddawanych cyklom
zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow
podbudow (przy projektowaniu receptury).

6.3.8. Badanie wody
W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzié¢ badania wody wg PN-B-32250 [13].

———
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6.3.8. Badanic wlasciwosci gruntu

Wiasciwodci gruntu nalezy badaé przy kazdej zmianie rodzaju gruntu. Wilasciwosci powinny by¢ zgodne z wymagania-
mi podanymi w SST dotyczacych poszezegdlnych rodzajéw podbudéw,

6.4. Wymagania dotyczjce cech geometrycznych i wytrzymaloSciowych warstwy
podbudowy stabilizowanej spoiwami

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badaf i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w dotyczacych cech geometrycznych podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej
podbudowy z gruntu stabilizowanego spoiwami

e . . Minimalna czestotliwod¢
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow badari i pomiaréw
1 Szerokosé 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna w spos6b ciggly planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie
ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
3 Rzgdne wysokosciowe co 20 m, na odcinkach krzywoliniowych co 10m
6 | Uksztattowanie osi w planie*’
7 Grubos¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gléwnych
lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokoé¢ podbudowy podloza nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [22].

Nieréwnosci nie powinny przekraczaé 15 mm.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5 %.
6.4.5, Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
odpowiednio -2 cm,+0cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

04 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4."7. Grubos$¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz: +10%, -15%.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu badat na stwardniatej podbudowie stwierdzi sig, ze odchylenia cech geometrycznych
przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na caly grubosé i ponownie wykonana na koszt
Wykonawcy. Dopuszcza sig inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia pod-
parcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ podbudowe przez zerwanie warstwy na peina
grubo$¢ do polowy szerokodci pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania sktadnikéw mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt.

RECT
Sp. =z

0.0.




ul. Zawiszy 50

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy
przez zerwanie wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich
wlasciwosciach i o wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robat
nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt Wykonawoy.

6.5.3. Niewlasciwa wytrzymatosé podbudowy

Jezeli wytrzymalos¢ Srednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w SST dla poszczegdinych
rodzajéw podbudowy, to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wiasci-
wosciach na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar robeot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z gruntéw stabilizowanego cementem.

8. Odbior roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, Podstawa platno$ci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* podbudowy z gruntow stabilizowanego cementem obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, '
— oznakowanie robot,
— opracowanie recepty,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatéw i urzadzen pomocniczych,
— wyprodukowanie mieszanki, dostarczenie i rozécielenie,
— zaggszczenie warstwy,
— pielggnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

Ilosci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1.  PN-ENI197-1 Cement. Sk lad, wymgania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu powszechnego
uzythu.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
4.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego
5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodq bromowgq
7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
8.  PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu wapniowego
9. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosei w bebnie Los Angeles
11.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw
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13,

15:
16.
17.
18.

PN-8-96012

BN-88/6731-08

BN-64/8931-01

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - 1997.

Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu stabilizowanego ce-
mentem

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latq
Oznaczanie wskainika zageszczenia gruntu
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D.05.00.00. NAWIERZCHNIA

D.05.03.05a. Nawierzchnia z betonu asfaltowego.
Warstwa wigzaca.

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejsze]j specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z uto-
zeniem warstwy wiazacej z betonu asfaltowego przy budowic ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robst wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZaKkres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z ulozeniem warstwy wigzacej z
betonu asfaltowego przy budowie ulicy Zawiszy i obejmuja;

a) roboty przygotowawcze i oznakowanie robot

b) wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej przez Inzyniera recepty laboratoryjnej,

c) transport mieszanki do miejsca wbudowania,

d) posmarowanie goracym bitumem kraweznikéw i urzadzen obcych,

&) mechaniczne rozlozenie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgodnie z zaprojektowana gruboscia, niweleta i
spadkami poprzecznymi, zageszczenie, obcigcie krawedzi.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ulozenie warstwy wigzacej grubosci 4 cm i uziarnieniu 0/16 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfalfowa — mieszanka mineralna z odpowiednia ilogcia asfaltu, wytworzona w okreslony
sposob, spelniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym, ulozona i zagesz-
czona.

1.4.4, Podloze pod warstwe asfaltowa — powicrzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;j.

1.4.5. Asfalt uplynniony — asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.6. Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.7. Srodki adhezyjne — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu zwigkszenia jego przyczep-
nosci do kruszywa.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z SST, Dokumentacja Projektows i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne™ pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowac:
Asfalt D-50 spelniajacy wymagania okrelone w PN-65/C-96170.
Zabrania si¢ stosowania do tego samego asortymentu robét lepiszezy pochodzacych od réznych producentéw. Zmiana
dostawcy (producenta) lepiszcza w czasie trwania robot wymaga zgody Inzyniera oraz opracowania nowsj recepty na
mieszanke mineralno-bitumiczna. Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ilociowego i jakosciowego odbioru
dostaw oraz wykonywania laboratoryjnych badan kontrolnych.

—m—
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2.3. Wypelniacz

Powinien spemia¢ wymagania dla wypeliacza podstawowego (wapiennego) wg PN-61/S-96504, wykazujacy
wiasciwosci zgodne z ponizszymi wymaganiami:
Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz:

— 0,3 mm - 100% masy,

— 0,075 mm — = 80% masy,
Wilgotnosé —< 1,0 % masy,
Powierzchnia whasciwa 2500+4500 cm’/g

Pochodzenie wypelniacza i jego cechy jakosciowe musza byé zaaprobowane przez Inzyniera. Wykonawca musi woze-
$niej zaproponowa¢ Zamawiajacemu Zrodlo dostaw wypelniacza wraz z wynikami badai jakosciowych. Wykonawea

Jest zobowiazany do prowadzenia ilosciowego i jakosciowego odbioru dostaw oraz wykonania laboratoryjnych badari
kontrolnych.

2.4. Kruszywo

Nalezy stosowaé grysy klasy I, gatunku 1 wg normy PN-B-11112; 1996 lub grysy granitowe o Scieralnosci w bebnie
kulowym Los Angeles kwalifikujacej je do klasy II (inne cechy wg klasy I) ze skal drobno lub sredniokrystalicznych,
wyprodukowane z surowca skalnego lub z materiatéw kamiennych ze zk6z naturalnych, przy czym nie moga one wyka-
zywac oznak zwietrzenia, za$ bazalty oznak zgorzeli lub zmian natury chemicznej. Wykonawca powinien zaproponowaé
zrodlo dostaw kruszyw oraz przedstawié wyniki badan ich jakodci. Poszczegolne grupy, podgrupy i asortymenty kru-
szyw powinny pochodzié z jednego zrodta.

Wymagania podstawowe dla mieszanki drobnej granulowanej:

Lp. Wiasdciwosci Klasa [

I | Scieralno$é w bebnie kulowym':
a) po pelnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie wigcej niz:

— w grysie (jak dla klasy II) 35 (dlakl. 1)
b) po 1/5 peine; liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku
masy po pelngj liczbie obrotdw, nie wiecej niz 25 (30 dla k. IT)

2 Nasiakliwo$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, % nie wigcej niz;
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych:

- frakcja 4-6,3 mm, 1,5
- frakcja powyzej 6,3 mm 1,2
b) dla kruszyww ze skal osadowych 2,0
3 Odpornosc na dzialanie mrozu, % ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0
4 Odpornosc na dzialanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, %
ubytku masy, nie wiecej niz 10

+

scieralnosc grysu granitowego nie moze przekraczac¢ 35% a po 1/5 peingj liczby obrotéw 30%
Wymagania dla grysu:

Lp. Wihadciwoscei Gatunek 1 | Gatunek 2

1 Sktad ziarnowy

a) zawarto$c ziaren mniejszych niz 0,075 mm odsianych na mokro,
dla frakcji, % masy, nie wiecej niz

w grysie 2,0 - 6,3 mm 2,0 4,0

w grysie 6,3 — 20 mm 1,5 2.5

b) zawartos¢ frakeji podstawowej dla frakcji i grup frakcji, % masy,

nie mniej niz:

w grysie 2,0 — 6,3 mm 80 80
w grysie 6,3 — 20 mm 85 85
¢) zawarto$¢ podziarna dla frakeji i grup frakcji, % masy, nie wigcj
niz: 15 15
w grysie 2,0 — 6,3 mm 10 10
w grysie 6,3 — 20 mm 8 10
d) zawartos¢ nadziarna, % masy, nie wigcej niz
2 Zawarto$¢ zanieczyszcezen obcych, % masy, nie wiecej niz 0,1 0,2
3 Zawarto$c¢ ziarn nieforemnych, % masy, nie wigcej niz 25 25
4 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych Barwa nie ciemniejsza

niz wzorcowa
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Wymagania dla piasku famanego i mieszanki drobnej granulowane;:

Lp. | Wiasciwodci Wymagania
Piasek lamany Mieszanka
drobna granu-
lowana
1 Zawartos§¢ zanieczyszczen obeych, % masy, nie wigeej niz 0,1 0,1
2 Wskaznik piaskowy, wigkszy niz:
a) dlakruszywa ze skal magmowych i przeobrazonych, 65 65
b) dla kruszywa ze skat osadowych, z wyjatkiem wapieni | 55 55
3 Zawarto$¢ nadziarna, % masy, nie wigcej niz 15 15
4 Zawartos¢ frakcji 2,0 — 4,0 mm, % masy powyzej - 15
3 Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych Barwa nie ciemniejsza niz wzor-
cowa

2.5. Mieszanka mineralno - bitumiczna

Za wykonanie recept na produkcje¢ mieszanki mineralno - bitumicznej odpowiada Wykonawca, ktéry przedstawia je
Inzynierowi do zatwierdzenia.

Recepty powinny by¢ opracowane dla konkretnych materiatéw zaakceptowanych przez Inzyniera do wbudowania i przy
wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materiatow.

Rzgdne krzywych granicznych uziamienia mieszanki mineralnej 0/16 do warstwy wiazacej:

Przechodzi przez sito Rzgdna krzywych granicznych uziarnienia
0 wymiarze oczka, mm a b
#20,00 100 100
# 16,00 88 100
#12,80 78 100
# 9,60 67 92
# 8,00 60 86
#6,30 53 80
# 4,00 42 69
#2,00 30 54
zawartosc¢ frakeji grysowej 46 70
# 0,85 20 40
#0.42 14 28
# 0,30 11 24
#0,18 8 17
#0,15 7 15
#0,075 3 8
zawarto$¢ asfaltu w mieszance 43+5,8

Sklad mieszanki mineralno - bitumicznej powinien byé ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spelniaé nastgpujace wymagania:

a) modul sztywnoéci petzania - nic wymaga sig,
b) stabilnos¢ wg Marshalla w temperaturze 60°C =6 kN,
b) odksztalcenie wg Marshalla w temperaturze 60°C - 2,0+ 5,0 mm,
c) wolne przestrzenie w prébkach Marshalla zaggszczonych

2 x 75 uderzen - 4,0+ 8,0 %,
d) wypelnienie wolnych przestrzeni w probkach Marshalla - 65 + 80 %,
Wykonana warstwa wiazaca z betonu asfaltowego powinna spelnia¢ nastgpujace wymagania:
a) wskaZnik zageszczenia warstwy - >98 %
b) wolne przestrzenie w warstwie - 4,5+9,0 %,

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypeiniacza uzyskata wiasci-
wa, temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wieeej niz 30°C od maksymal-
nej temperatury betonu asfaltowego.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltdw powinna wynosié 145°C - 165°C

Maksymalne odchylenia sktadu mieszanki wzgledem skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda
ekstrakcji powinny by¢ utrzymane w nastepujacych granicach toleranc;ji;

——m—
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Sktadniki mieszanki Wielkos¢ tolerancji (w % bezwzglednych)
dla frakcji powyzej 2 mm +3,0
dla frakcji powyzej 0,075 mm +3,0
dla frakcji ponizej 0,075 mm +2.0
dla asfaltu +0,5

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”,

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé si¢ mozliwoscig

korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaghym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

—ukiadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu Zageszezonego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich, §rednich i cigzkich stalowych gladkich,

— walcow ogumionych,

—samochodow samowyladowcezych z przykryciem brezentowym,

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzynicra.

Otaczarnia nie moze zakléca¢ warunkéw achrony srodowiska tj. powodowac zapylenia terenu, zanieczyszczenia wod

lub wywotywa¢ halas powyzej dopuszczalnych norm,

Wydajnos¢ wytworni musi zapewniaé zapotrzebowanie na mieszanke dla danej budowy.

Wytwornia musi posiadaé pelne wyposazenie gwarantujace wasciwa jakosé wytwarzanej mieszanki. Przed przystapie-

niem do produkcji wszystkie zespoly i urzadzenia otaczarki nalezy komisyjnie sprawdzi¢, co powinno by¢ potwierdzone

w protokdle podpisanym przez Wykonawce i Inzyniera. Czynnosci te nalezy cyklicznie powtarza¢ w odstepach tygo-

dniowych. Nie dopuszcza sig recznego sterowania produkeja.

Dozowanie powinno odbywac si¢ przy uzyciu wagi sterowane; automatycznie.

Do rozkladania masy powinny by¢ uzywane rozkladarki sterowane elektronicznie,

Do zageszczenia nawierzchni z betonu asfaltowego nalezy stosowaé sprzet, ktoérego whasciwosci pozwalaja na zagesz-

czenie nawierzchni do przecigtnych wartosci wspélczynnika zageszczenia okreslonych w pkt. 5.2.1.

Powinny by¢ zachowane podstawowe zasady zageszczania:

- zaggszczanie nalezy przeprowadzié poczawszy od krawedzi ku $rodkowi

- najezdzaé na watowana warstwe kotem napedowym walca w celu uniknigcia sfalowarn nawierzchni

- rozpoczynac¢ walowanie walcem gladkim, a nast¢pnie ogumionym przy niskim cignieniu, podwyzszajac je w miarg
watowania

- manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie, na odcinku juz ZageszZczonym

- predkos¢ przejazdu walca powinna byé jednostajna w granicach 2+4 km/h na poczatku i w granicach 4+6 km/h w
dalszej fazie walowania

- walowanie na odcinku fuku o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi ku gorze

- pierwsze przywalowanie powinno byé¢ wykonane przy uzyciu walca stalowego statycznego.

Do zaggszczenia nalezy stosowaé walce statyczne ogumione i walce mieszane z przednia osia gladka wibracyjna i tylna

ogumiong. Zaleca sig stosowanie zestawu walca gladkiego stalowego dwuwatowego z walcem ogumionym, oraz do

wygladzenia - walca dwuwatowego éredniego.

Sprzet zageszczajacy nie moze byé parkowany na nowo wykonanej warstwie do czasu az ostygnie do temperatury, przy

ktérej stojacy na warstwie sprzgt nie spowoduje odciskéw i deformacii.

4. Transport

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z ustaleniami PN-C-04204/99.

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialéw sypkich, umozliwiajacych
roziadunek pneumatyczny. Wypekiacz workowany mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w spos6b zabez-
pieczajacy przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.,

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowezymi wyposazonymi w pokrowce brezento-
we. W czasie transportu mieszanka powinna byé przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z Jjednoczesnym spehieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania. Zaleca sie stosowanie samochodéw-termoséw z podwéjnymi $cianami skrzyni
wyposazonej w system ogrzewczy.

5. Wykonanie robot
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5.1. Warunki ogélne
Warunki ogdlne podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogodlne”.

Wykonawea przedstawi Inzynierowi do akeeptacji harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie uktadana warstwa wigzaca.

5.2. Zakres wykonywanych robat
5.2.1. Projektowanie mieszanek betonu asfaltowego (opracowanie recepty)
Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akcepta-

¢ji projekt skladu mieszanki mineralno - bitumicznej oraz wyniki badaf laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w
obecnosdci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno - bitumicznej polega na:

— doborze sktadnikow mieszanki,

— doborze optymalnej ilogci asfaltu,

— okresleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe
graniczne.

Sktad mieszanki mineralno — bitumicznej powinien byé ustalony na podstawic badan prébek wykonanych wg metody
Marshalla, a prébki powinny spelnia¢ wymagania podane w pkt. 2.5 niniejszej SST.

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca Robét, ktéry przedstawia je nadzorowi do zatwierdzenia. Recep-
ty powinny by¢ opracowane dla konkretnych materiatéw zaakceptowanych przez nadzor i przy wykorzystaniu reprezen-
tatywnych prébek tych materiatow.

Przy grubosci warstwy 4 cm i uziarnieniu 0/16 nalezy zaprojektowaé, wyprodukowa¢ i wbudowaé mieszanke o nastepu-
Jjacych wlasnosciach,

Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej i warstwy wigzacej

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania
1 2 3 4
1 | Modut sztywnosci peizania" MPa nie wymaga sig
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 60°C,

£ kN =60
zageszczonych 2 x 75 uderzen ubijaka

3 | Odksztatcenie probek j.w. mm od 2,0 do 5,0
4 | Wolna przestrzen w prébkach j.w. % (VIV) od 4,0do 8,0
5 | Wypetienie wolnej przestrzeni w probkach j.w. Yo 65,0 do 80,0
6 | Wskaznik zaggszezenia warstwy % > 08,0
7 | Wolna przestrzen w warstwie % (VIV) od 5,0 do 9,0

" Dotyczy tylko fazy projektowania skladu mieszanki mineralno-asfaltowe]

S5.2.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno - bitumicznej

Mieszanke mineralno — bitumiczna na warstwe wiagzaca mozna produkowaé w sezonie od 15 kwietnia do 15 pazdzierni-
ka. Ewentualne przediuzenie tego okresu moze nastapi¢ po wyrazeniu zgody przez Inzyniera w przypadku stwierdzenia
dobrych warunkéw pogodowych.

Tolerancje dozowania skladnikéw moga wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza, lecz nie
wigceej niz+2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposdb i w ilogciach
okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania, zapewniajacym utrzymanie
stalej temperatury z tolerancjg £5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosic¢ dla D-50 145+165 °C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskala wia-
Sciwg temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigeej niz 30°C od maksy-
malnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura betonu asfaltowego powinna wynosi¢ 140+170 °C ,

Mieszanka mineralno - bitumiczna przegrzana (z oznakami nicbieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o temperatu-
rze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

5.2.3. Ukladanie warstw

Podloze pod warstwg nawierzchni powinno by¢ suche i czyste. Nieréwnogci podioza pod warstwe wiazaca nie powinny
by¢ wigksze od 9 mm.

Przed roztozeniem nawierzchni podioze nalezy oczyscié i skropi¢ emulsjg asfaltowa zgodnie z SST D.04.03.01,

.
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