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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

SST odnosi si¢ do wspolnych wymagan technicznych wykonania i odbioru robot, ktére zostang wykonane przy budo-
wie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST sa czgécia dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie
1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Wymagania ogdlne nalezy stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi SST:
D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01.  Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
D-01.02.01.  Usunigcie drzew

D-01.02.02.  Zdjgcie warstwy humusu

D-01.02.04.  Rozbiorka elementow drog

D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01.  Wykonanie wykopdw

D-04.00.00. PODBUDOWA

D-04.01.01.  Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
D-04.02.01.  Warstwa odsaczajaca

D-04.03.01.  Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
D-04.04.02.  Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
D-04.05.01.  Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem

D-05.00.00. NAWIERZCHNIA

D-05.03.05a, b. Nawierzchnia z betonu asfaltowego; warstwa a) wiazaca i b) $cieralna
D-07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D-07.01.01.  Oznakowanie poziome

D-07.02.01.  Oznakowanie pionowe

D-08.00.00. ELEMENTY ULIC

D-08.01.01.  Kraweznik betonowy

D-08.02.02.  Chodniki z kostki betonowej

D-08.03.01.  Obrzeza betonowe

D-08.04.01.  Wjazdy i wyjazdy z bram

D-09.00.00.  ZIELEN

D-09.01.01.  Zielen drogowa

D-10.00.00. INNE ROBOTY

D-10.11.01.  Regulacja armatury

SST zgodne sa z Wytycznymi zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu stanowiacych zalacznik do Zarzadzenia
Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanymi przez Generalna Dyrekcj¢ Drog Publicznych i uwzgledniaja normy pan-
stwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego czg$¢ stanowiaca odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpo-
wiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszel-
kimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczg¢cia Zamawiajacego, stuzacy do noto-
wania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbio-
réw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i Pro-
jektantem.

1.4.5. Inzynier kontraktu — osoba upowazniona, sprawujaca nadzoér nad budowa z ramienia Zamawiajacego.
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1.4.6. Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpo-
wania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10.Korpus drogowy — nasyp lub ta czg§¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.11.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12.Ksiega obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru wykonywanych rob6t w formie wyliczen szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.13.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z oceng jako$ci materiatéw oraz robot.

1.4.14.Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i SST, zaak-
ceptowane przez Inzyniera.

1.4.15. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na pod-
foze i zapewniajaca dogodne warunki ruchu.
a) Warstwa Scieralna — gérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych.
b) Warstwa wiqzqca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a warstwa ochronna, zapewniajaca lep-
sze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Podbudowa — dolna czg§¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

1.4.16.Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17.Odpowiednia (bliska) zgodnosé — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli prze-
dzial tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego ro-
dzaju rob6t budowlanych.

1.4.18.Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia urza-
dzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.20.Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.21.Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotycza-
ce sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.23.Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita moderniza-
cja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa-czg$¢ dokumentacji projektowej ktora wskazuje lokalizacje, charaktery-
styke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.25. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego. '

1.4.26.Rysunki — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu beda-
cego przedmiotem robot.

1.4.27.8lepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odregbna catosé konstrukcyjng lub techno-
logiczna, zdolng do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze

polega¢ na wykonywaniu rob6t zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli dro-
gowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera.

1.5. 1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy, dziennik budowy i ksigge obmiaru robot oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa calosci zadania zawiera:

a) Projekt budowlano-wykonawczy przebudowy ulicy.

b) SST wraz ze Slepym Kosztorysem.

Komplet dokumentacji znajduje si¢ w siedzibie Inwestora i bedzie udostepniany Oferentom w okresie przetargu.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowq i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg$¢
kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejnosé ich waznosci:
1) SST,

2) dokumentacja projektowa-rysunki, opis techniczny

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za war-
tosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda
w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, materia-
ly takie bgda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie urzqdzen obcych znajdujqcych sie na terenie i w sqsiedztwie robdt
Wykonawca zobowiazany jest zapoznaé¢ si¢ z przebiegiem urzadzen obcych w rejonie przebudowywanej ulicy oraz
trwale zaznaczy¢ ich przebieg. Zabezpieczenie urzadzen obcych na czas trwania robot nalezy wykona¢ wedtug zalecen

i pod nadzorem odpowiednich gestoréw. Roboty nalezy prowadzi¢ pod nadzorem wiascicieli urzadzen obcych w
uzgodnieniu z Inzynierem.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy

W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakorficzenia i odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany do
oznakowania dla ruchu pojazdéw oraz do przeprowadzenia ruchu pieszych zgodnie z przewidywaniami projektu orga-
nizacji ruchu na czas trwania robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenistwo w
czasie robot. Wykonawca na wlasny koszt wykona i po zakonczeniu rob6t usunie bezposrednie zabezpieczenie terenu
robot przed wjazdem obcych pojazdéw na budowe. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziefi i w nocy
tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urza-
dzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynie-
rem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre$lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice: informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy i koszt utrzymania w naleznym stanie technicznym oznakowania rob6t oraz
nalezyte oSwietlenie terenu rob6t w warunkach nocnych i zlej widocznosci, a takze budowa i rozbiérka zaplecza
wykonawcy robot nie podlega odre¢bnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wigczony w ceng kontraktows.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowi-
ska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykarnczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzeni lub uciazliwosci dla os6b lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cia powstania pozaru.
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1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Mate-
rialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalne-
go. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na $rodowisko. Materialy, ktére
sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakornczeniu robét ich szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpo-
wiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych organdéw admini-
stracji pafnstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze SST, a ich uzycie spo-
wodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostar-
czonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabez-
pieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inzynie-
ra oraz wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca be¢dzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczo-
nych mu przez Zamawiajacego oraz przez wihascicieli tych urzadzen i wiascicieli terenu.

1.5.10. Ograniczenie obciqzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o przy transporcie materiatéw i wyposaze-
nia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbg¢dne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo
fadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment robdt w obrebie terenu budowy i

Wykonawca bedzie odpowiadatl za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzy-
niera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegb6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefnistwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzeJ nie podlegaja odrgbnej zapta-
cie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do
czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemen-
ty byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.13. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeienie wszelkich wyma-
gan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzeni lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé In-
zyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

1.5.14. Zaplecze budowy

Wykonawca zorganizuje i po zakonczeniu rob6t zlikwiduje w bezposrednim sasiedztwie budowy, na wilasny koszt
zaplecze budowy, place skladowania, drogi manewrowe, place montazowe, zaplecze biurowo-socjalne na gruncie wy-
dzierzawionym na ten cel na koszt Wykonawcy. Po zakorczeniu budowy Wykonawca przywrdci zajety teren do stanu
pierwotnego. W/w prace nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych zasadniczych robét.

2. Materialy

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie pewnego asortymentu materialdw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodla uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udo-

kumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposob ciagly speliaja wymagania SST w czasie
postepu robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiladz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek Zrédet miejscowych wiaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.

‘Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é¢ za spet-
nienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow z jakiegokolwiek Zréodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane
z dostarczeniem materialéw do robét. Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu wykopow beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty po-
zyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie beda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy, poza tymi ktére zostaly wyszczegdl-
nione w kontrakcie.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wiynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie przeprowa-
dzania inspekcji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa si¢ produkcja mate-
rialéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, beda ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jezeli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy
rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzy-
ko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot byly zabez-

pieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwos$é do robét i byly dostgpne do kontroli przez
InZzyniera.

p. zZ 0.0.
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Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynie-
rem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem mate-
rialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakcep-
towany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowia-
da¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustale w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wiasno-
$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Be-
dzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzy-
ciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu, zostana przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym kontraktem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usunigte z terenu budowy. Wy-
konawca bedzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na dro-
gach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych materia-
16w i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, programem zapewnienia jakosci, wymaga-
niami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lo-
nymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek blgdu spo-
wodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, po-
prawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzy-
niera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow i elementéw robot bgda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jako$ci materiatow.

ERECT
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Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy. Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia za-
pewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przy-
padku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna
legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczeni laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryj-
nych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych mate-
rialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie préobek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badar.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane mate-
rialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Po-
jemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone

przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaak-
ceptowany przez Inzyniera. B

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obej-
muja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcep-
towane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materialow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze
pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wia-
snych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i robét z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku cat-
kowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Aprobaty techniczne i deklaracje zgodnoS$ci materialow i urzadzen

Wszystkie materialy i urzadzenia wbudowywane w obiekcie musza posiada¢ wazne aprobaty techniczne IBDiM. Przed
wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
deklaracj¢ zgodnosci producenta stwierdzajaca ich petna zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych deklaracje zgodnosci sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci okreslajaca w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posia-
da¢ deklaracje zgodnosci wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ba-
dan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
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Materialy posiadajace deklaracje zgodnosci, a urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci ze SST, to takie materialy i urzadzenia zostang odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczefistwa ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego

dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez

przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika

i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

—uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materialoéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je prze-
prowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje 0 przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzymerow1 do usto-

sunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia

lub zajgciem stanowiska. Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot, z wyjatkiem przypad-

kow wyszczeg6lnionych w Prawie Budowlanym.

6.7.2. Ksigga obmiaru
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Ob-

miary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym $lepym kosztory-
sie i wpisuje do ksiggi obmiaru.

6.7.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, aprobaty techniczne, deklaracje zgodno$ci materiatéw, orzeczenia o jako$ci materiatow, recep-
ty robocze i kontrolne wyniki badann Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.7.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w pkt. 6.8.1.—6.8.3. nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

6.7.5. Przechowywanie dokumentow
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

ERECT
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Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewi-
dzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiaja-
cego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w wycenionym $lepym kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg. instrukcji
Inzyniera na piSmie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesigcznej ptat-

no$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci rob6t i materialéw

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdhuz linii osio-
wej. Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’, jako dhugosé
pomnozona przez Sredni przekrdj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedq przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystgpowania
diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robo6t. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi
obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznos$ci od ustalei odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
robot dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilo$¢
robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan labora-

toryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustale-
niami.

p. z 0.0.
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8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sig
wg . zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i warto$ci. Calkowite zakorczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiodr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w p-kcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zani-
kajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupeiajacych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykorniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacz-
nie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wy-
konywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robét jest protok6t odbioru ostatecznego rob6t sporzadzony weg.

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami (dokumentacja powykonawcza opracowana przez Wykonawce
Robo6t na wihasny koszt),

— SST,

— uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie
wykonania jego zalecen,

—recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze SST i programem zapewnienia jako-
§ci,

— wazne aprobaty techniczne IBDiM,

— deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatow,

— opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumen-
tow odbioru, a wykonywanych zgodnie z programem zapewnienia jako$ci i SST,

— sprawozdanie techniczne,

— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawierac:

— zakres i lokalizacjg¢ wykonywanych robot,

— wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,

— uwagi dotyczace warunkéw realizacji robot,

— dat¢ rozpoczgcia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg. komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie. beda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszyst-

kie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg. wzoru ustalonego przez Za-

mawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny b¢dzie dokonany na podstawie oceny wi-
zualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru opisanych w punkcie 8.4. — “Odbior ostateczny robot”.
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9. Podstawa platnoSci.

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej

pozycji $lepego kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bgdzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wyko-

nanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 szczegdlowych SST i w dokumentacji projektowe;j.

Cena jednostkowa bgdzie obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na teren budowy i z powrotem, mon-
taz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w skitad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji oraz likwidacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii
i wody, budowa drog dojazdowych dla ruchu zwiazanego z budowa, przejscia dla pieszych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ushugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia, koszty utrzymania sprawno-
$ci wszelkich instalacji nadziemnych i podziemnych znajdujacych si¢ na terenie budowy oraz koszty zarzadu przed-
sigbiorstwa Wykonawcy,

— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych wystapi¢
w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku od towarow i us%ug (VAT).

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycj¢ w wycenionym $lepym kosztorysie jest ostatecz-

na i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie rob6t objetych ta pozycja kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu na czas budowy (robét)
Koszt organizacji ruchu obejmuje ustawienie, utrzymanie i likwidacj¢ tymczasowego oznakowania poziomego i piono-

wego oraz wszystkich innych urzadzen (zapory, ograniczniki, $wiatla, itp.) przewidziane w Projekcie organizacji ruchu
na czas budowy.

9.4. Materialy z rozbioérki
Materialy z rozbiorki stanowia wlasno$¢ Wykonawcy Robét z nastgpujacymi zastrzezeniami:
1) Gruz betonowy stanowi wlasno$¢ Wykonawcy Roboét.
2) Destrukt z rozbidrki nawierzchni, porgcze stalowe, krawezniki, kostka brukowa, ptyty chodnikowe, w czesci
uznanej przez Inspektora Nadzoru jako przydatne dla Inwestora materialy z odzysku, stanowia wiasno$¢ Inwe-
stora i na koszt Wykonawcy maja by¢ przetransportowane w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz.U.Nr 138 z dnia 4 grudnia 2001 r., poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. nr 62; poz. 627)

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz.U. nr 62; poz. 627)
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wy-
znaczeniem osi jezdni i punktéw wysokosciowych przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Zakres robot obejmuje prowadzenie robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogowe;j:

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysoko$ciowych wchodza:

a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reper6w roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie w przypadku naruszenia lub zniszczenia w czasie robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gltéwne trasy — punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania

ogolne”.

Do utrwalenia punktéw gltéwnych trasy nalezy stosowac:

— Pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym. Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w
sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ $rednicg 0,15+0,20 m i dlugos$¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozo-
stalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy 0,05+0,08 m i dtugosci okolo 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04+0,05 m.

— Stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci ok. 0,5 m na pozostatych odcinkach,

— Paliki (,,$wiadki”) winny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. Sprzet

Do odtworzenia trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet zatwierdzony przez Inzyniera:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet musi gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. Transport

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw jest samochod dostawczy lub inny gwarantujacy przewozenie sprzgtu
i materialéw w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

Transport powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania robét

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i wspol-
rzgdne punktow gltéwnych trasy oraz reperéw. ,

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bigdach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtownych trasy i (Iub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rze¢dne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie po-
winno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z réznic rzg¢dnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzynie-
ra, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$la-
Jjace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowiazkéw Wykonawcy.
Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzysza-
cych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogo-
wej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowni-
kow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w do-
kumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charaktery-
styki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢é wigk-
sze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rze¢dne niwelety punktow osi trasy nale-
zy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtow wymienionych w pkt 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

1;:{12?1*

p. 0.0.
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Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla po-
prawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta
co najmniej powinna odpowiadaé¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z doku-
mentacja projektowa.

6. Kontrola jakoSci robot
Kontrola jakosci robét powinna by¢ zgodna z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzié

wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z
doktadnosciami tyczenia podanymi w punkcie 5 niniejszej SST.

7. Obmiar robét
Obmiar robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 km trasy.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac, nie zaakcep-
towanych przez Inzyniera.

8. Odbioér robét

Odbidr rob6t powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robét i na podstawie szkicow i dziennikéw po-
miaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore przedktada Wykonawca.

9. Podstawa platnoS$ci

Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” na podstawie jednostek obmiarowych
wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze rob6t zgodnie z punktem 8.

Cena 1 km wykonania robot polegajacych na wyznaceniu trasy obejmuje:

a) dostarczenie materiatlow i sprzetu,

b) wyznaczenie punktéw gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

c¢) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych,

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

f) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
i) odwiezienie sprzgtu po zakonczeniu robot,
Iloéci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Inne materialy

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii (GUGIK),
Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978,
Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983,
Wytyczne techniczne G—3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,
R
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D.01.02.01. Usunigcie drzew

1. Wstep

1.1. Przedmiot szczeg6lowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z usunigciem
drzew przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres zastosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenie zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z usunig¢ciem drzew na modernizo-
wanych odcinkach ulic Staszica i Stawowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

SST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystgpuja.

3. Sprzet

3.1 Ogé6lne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wycinki

Do wykonania robdt zwigzanych z usunigciem drzew nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

— pity mechaniczne,

— maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

— koparki lub ciagniki,

— transport samochodowy.

Sprzet musi gwarantowac uzyskanie wymagan jakosciowych i by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogé6lne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Powinien on spetnia¢ wymagania do-
tyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do wymiaréw tadunku i innych istotnych parametréw technicznych.

S. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne" pkt 5
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5.2 Zasady wykonywania robot

Roboty zwiagzane z usunigciem drzew obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny i
galezi poza teren budowy, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.
Wykonawca przedstawi inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robét, uwzglgdniajace wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane prace zwiazane z usunigciem drzew.
Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.
Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabez-
pieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez

Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wia-
dze.

5.3. Karczowanie pni i zasypanie dolow

Prace zwiazane z karczowaniem pni nalezy rozpocza¢ od odrabania grubych korzeni. Nastgpnie postugujac sig
sprzgtem wskazanym w pkt. 3 nalezy pien i korzenie wydoby¢ na powierzchnig, odsunaé od powstatego dotu, utozy¢ w
stosy do chwili wywiezienia z Terenu Budowy.
Dét po wykarczowanym pniu powinien by¢ wypeiony gruntem zaggszczonym zgodnie z wymaganiami normy PN-S-
02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Po zakoficzeniu robot teren nalezy oczysci¢ z resz-
tek czgsci roélinnych, wywiez¢ z Terenu Budowy pnie i galezie.

5.4. Zniszczenie pozostalo$ci po usunigtej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskaza-
niami Inzyniera.
Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewna za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to sposob wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte
przez Wykonawcg z terenu budowy.
Jezeli dopuszczono spalanie ro$linnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.
Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilo$ci dymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania
ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czgsci.
Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusily Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkodg¢ w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usunaé go w
miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktérym bedzie mozliwe dal-
sze spalanie.
Pozostalosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powin-
na by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm
i powinna by¢ odpowiednio wyrownana i zaggszczona. Pozostato$ci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami
odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa si¢ przeptyw wdd powierzchniowych.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6

6.2. Kontrola jako$ci wycinki drzew

Sprawdzenie jako$ci wykonanych rob6t polega na wizualnej ocenie doktadnosci usunigcia drzew i krzakéow,
wykarczowanych pni i zasypania dotow.
Zaggszczenie gruntu wypekniajacego doly powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.03.01

,,Roboty ziemne — wykonywanie nasypow”.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt, zwigzanych z usunigciem drzew jest 1 szt. Obmiar powinien by¢ dokonany na Te-
renie Budowy w obecnosci Inzyniera. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek do-
datkowo wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbior robét

Odbiér robét powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne" pkt 8.
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotu po wykarczowanym pniu przed jego
zasypaniem. Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidlowo$ci wykonania robot.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonanych robdt obejmuje:
a) wyznaczenie i oznakowanie robot,
b) dostarczenie potrzebnego sprzetu,
c) wycigcie i wykarczowanie drzew,
d) wywiezienie pni, karpiny i gal¢zi poza teren budowy lub przerobienie gal¢zi na kor¢ drzewna, wzglednie spalenie
na miejscu pozostato$ci po wykarczowaniu,
e) zasypanie doldéw, zageszczenie gruntu,
f) oczyszczenie terenu,
g) odwiezienie sprzgtu po zakonczonych robotach.

Tlo$ci rob6t podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
10.2 Inne materialy
OST D.01.02.01. Usuniecie drzew i krzakow
e
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D.01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

1. Wstep

1.1. Przedmiot szczeg6lowej specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych ze zdjeciem war-
stwy humusu w ilo$ci niezbgdnej do prowadzenia rob6t przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia rob6t przygotowawczych i obejmuja zdjgcie warstwy
humusu i darniny grubo$ci 15 cm niezbgdnej dla prowadzenia robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-
nymi w SST D-M-00.00.00 ”Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

SST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjgcia humusu

Do wykonywania robdt zwigzanych ze zdjgciem humusu i darniny nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:
— spycharki i tadowarki, réwniarki

— narzedzia rgczne

— koparki i samochody samowyladowcze.

Sprzgt musi gwarantowac uzyskanie wymagan jakosciowych i by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié¢ transportem samochodowym.
Humus nalezy sktadowa¢ w bezpo$rednim sasiedztwie budowy w haldach - w miejscach nie utrudniajacych prowadzenie
budowy. Nadmiar humusu stanowi wiasno$¢ wykonawcy i nalezy wywies¢ go poza teren robot, po ich zakonczeniu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét, uwzgledniajace
wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane prace zwiazane ze zdjgciem humusu.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie w wyjatkowych sytuacjach recznie na grubo$é 15 cm.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ tak dobrane, aby
byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jako$ci wykonanych robot polega na wizualnej ocenie doktadno$ci zdjgcia humusu oraz prawi-
dlowosci sktadowania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest 1 m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu. Obmiar powinien by¢ doko-
nany na budowie w obecnosci Inzyniera.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac, nie zaakcep-
towanych na pi$mie przez Inzyniera.

8. Odbidr robot

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogélne” pkt 8.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

a) przygotowanie robét i ich oznakowanie,

b) dostarczenie potrzebnego sprzetu,

¢) zdjecie warstwy humusu oraz sktadowanie w haldy,
d) przewiezienie humusu na odktad,

f) oczyszczenie terenu,

g) odwiezienie sprzgtu po zakonczonych robotach.

Tlosci rob6t podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

10.2. Inne materialy:

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich
krajowych i wojewddzkich, GDDP, Warszawa 1989 z pdzniejszymi zmianami.
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D.01.02.04. Rozbiorka elementéw drog

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania, dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka chod-
nikéw, kraweznikéw i innych elementéw drég przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbidrkowych i obejmuja rozbiorke:
— istniejacej podbudowy z kruszywa tamanego,

— wjazdow z kostki betonowej oraz o nawierzchni betonowe;j

— kraweznikow i chodnikéw,

na ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym w SST D-M-00.00.00.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

Sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostang zdyskwalifiko-
wane przez Inzyniera i nie beda dopuszczone do robét.

Do wykonania robodt nalezy stosowacé:

— spycharki

- pl{y’

— miloty pneumatyczne,

— sprezarki,

— fadowarki,

— samochody cigzarowe skrzyniowe lub samowyladowcze,

— ciagniki z przyczepami,

— inny sprzgt zaakceptowany przez Inzyniera.

Z uwagi na wystgpowanie urzadzen podziemnych w bezpo$rednim ich sasiedztwie roboty rozbiérkowe nalezy prowa-
dzi¢ rgcznie.

4. Transport
Transport i sprzet zaladunkowy powinien by¢ dostosowany do wymagai okreslonych w SST D-M-00.00.00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady ogélne

Zasady og6lne wykonania robot powinny odpowiada¢ ustaleniom SST D-M-00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t. Powinien on uwzglednia¢
wszystkie warunki w ktérych beda wykonywane roboty rozbidrkowe.

Wykonawca zapewni na koszt wlasny dojécia do posesji i dojazdy dla sthuzb specjalnych w sposéb uzgodniony z Inzy-
nierem.

Materialy pochodzace z rozbiorki powinny by¢ bezzwiocznie usunigte z Terenu Budowy po zakoriczeniu robét rozbior-
kowych. Inwestor ustali, ktore materialy stanowia jego wlasnos¢ i wskaze miejsce ich sktadowania.

ERECT
Sp. z o.0.
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5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Rozbidrka podbudowy z kruszywa

Rozbiorke podbudowy z kruszywa tamanego nalezy dokona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposob reczny lub mechaniczny.

5.2.2. Rozbiérka chodnikow

Roboty prowadzone przy rozbidrce chodnikéw moga by¢ wykonywane w sposob reczny.

Rozbidrki chodnikéw nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy ruch pieszych (przynajmniej jednostronny) na moder-
nizowanym odcinku.

5.2.4. Rozbiérka kraweznikow
Krawezniki wraz z tawa beda rozbierane zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Roboty moga by¢ wykonywane w sposéb reczny lub mechaniczny.

6. Kontrola jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w SST D-M-00.00.00. Sprawdzenie jako$ci rob6t polega na stwierdzeniu, czy
roboty rozbiérkowe zostaly wykonane we wlasciwym zakresie. Nalezy takze sprawdzi¢, czy podczas roboét rozbiorko-

wych nie nastapilo uszkodzenie innych elementéw konstrukcji nawierzchni lub chodnika, co mogloby mie¢ wplyw na
jakos¢ catosci robot.

7. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00.

Jednostkami obmiarowymi dla robdt rozbiérkowych sa:

- dla nawierzchni i chodnika -m?,

- dla kraweznikow -m,

Obmiar przeprowadzany w terenie nie powinien obejmowa¢ zadnych dodatkowo wykonanych rozbidrek, nie wykaza-
nych w Dokumentacji Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inzyniera.

8. Odbior roboét
Odbidr robdt powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00.

9. Podstawa platnoS$ci

Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00., na podstawie jednostek obmia-
ru wg pkt. 7, zgodnie z obmiarem i po odbiorze jakosciowym robot.

Ilosci robot podano w ,,Slepym kosztorysie”.

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbioérki podbudowy:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— rozebranie podbudowy,

— zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

— wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbiorki krawgznikow:

— odkopanie kraweznikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo- piaskowej i ew. law,

— zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiérki,

— wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

¢) dla rozbiorki chodnikow:

—rgczne wyjecie plyt chodnikowych, kostki betonowej, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,
— zerwanie podsypki cementowo- piaskowe;j,

— zatadunek i wywiezienie materialow z rozbidrki,

— wyr6éwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki,

Inwestor ustali, ktore materiaty stanowia jego wtasnos$¢ i wskaze miejsce ich sktadowania.

10. Przepisy zwigzane
Nie dotyczy.
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopow

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt, zwiazanych z wykonaniem wykopow
przy budowie ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robo6t zwiazanych z wykonaniem wykopdw i obejmuja:
a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b) dowiezienie sprzgtu

¢) wyznaczenie granicy robot

d) wykonanie wykopu zaladunek na $rodki transportowe i przewdz na odktad ( grunt z wykopu )

e) przeprowadzenie wymaganych badan laboratoryjnych

f) wykonanie niezbgdnego odwodnienia na czas budowy

g) odwiezienie sprzetu

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania wykopdw, na podstawie przekrojéow poprzecznych zamieszczonych w Do-
kumentacji Projektowej ulicy Zawiszy w Zgierzu.

1.4. Okreslenia podstawowe

(1) Glgbokos¢ wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

(2) Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonania wykopdow,
a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i definicjami poda-

nymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
Nie dotyczy.

3. Sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okres§lonym w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Moga to by¢:
koparki, tadowarki, réwniarki, drobny sprz¢t r¢czny do profilowania w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze mie¢
zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostgpnych oraz walce dostosowane do wielko-
§ci zaggszczanej powierzchni.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wlasciwosci wykonywanych robot.

Sprzet uzywany przez Wykonawce musi uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. Transport

Ogo6lne wymagania podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, tech-
nologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportu powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnos$ci sprzgtu uzywanego do wykonywania wykopow.

ngC‘T

p. 0.0.
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5. Wykonanie robét
5.1. Zasady wykonywania robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t, uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wyznaczenie robot.

Wykonanie wykopéw powinno by¢ poprzedzone wyznaczeniem krawedzi koryta za pomoca palikéw w odstgpach nie
wigkszych niz 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku na odklad.

Rzedne dna wykopu okreslono w Dokumentacji Projektowe;.

Wykopy powinny by¢ wykonane z zachowaniem projektowanych spadkow poprzecznych i podtuznych.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz £10 cm. Odchylenia rzednych niwelety w sto-
sunku do rzg¢dnych projektowanych nie moze przekracza¢ 0 cm i -2 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony nie
powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6znié sig¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoéci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna gleboko$¢ na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa.
Nieréwnosci korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm. Spadek podtuzny korpusu ziem-
nego i dna rowu nie moze r6znic si¢ od projektowanych wigcej niz 0 cm i -2 cm.

Odspojone grunty powinny by¢ zatadowane na srodki transportowe i odwiezione niezwlocznie po zakonczeniu wyko-
pow (na odkiad).

Wykonanie wykopu powinno postgpowac¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

Wykonywanie wykopdéw powinno by¢ prowadzone w sposob zabezpieczajacy grunty przed zwilgoceniem i nawodnie-
niem.

Jesli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty podtoza ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwata nieprzydat-
nos$¢, ma on obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt, bez jakichkol-
wiek dodatkowych doptat ze strony Zamawiajacego.

5.2.3. Profilowanie dna wykop6w

Przed przystapieniem do tej czynno$ci podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen. Nalezy profi-
lowa¢ podioze do spadkéw poprzecznych i podtuznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej, sprzetem wska-
zanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inzyniera. W miejscach gdzie zastosowanie jego jest niemozliwe
profilowanie nalezy wykonac¢ rgcznie.

Ewentualne zanizenie poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawi przez spulchnienie
podloza na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, uzupehienie gruntem spetniajacym wymagania dla gornej strefy
korpusu w ilosci niezbednej i zagesci zgodnie z wymogami niniejszej SST.

5.2.4. Zageszczanie dna wykopow

Zaggszczanie nalezy rozpoczaé bezposrednio po profilowaniu . Czynno$¢ ta nalezy wykonac przy zastosowaniu sprzetu
mechanicznego dostosowanego do wielkosci zaggszczanych powierzchni lub ubijakami mechanicznymi w miejscach
dla innego sprz¢tu trudno dostepnych, zachowujac optymalna wilgotnos¢ zageszczonego gruntu,

Zaggszczenie nalezy prowadzié, az do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podtoza > 1,03. Kontrola i sprawdzenie wg
BN - 77/8931-12 ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu”.

6. Kontrola jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania og6lne”.

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Przed rozpoczgciem wykop6w nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania robot pomiarowych i robét przygotowaw-

czych wg nastgpujacych zasad:

a) Sprawdzenie robdt pomiarowych:

— 0§ wykopu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co 100 m na pro-
stych,

— robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugo$ci budowanego odcinka,

— wyznaczenie wykopéw nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomnica co 20+40 m.

W czasie prowadzenia robdt nalezy kontrolowac:

— odwodnienie korpusu ziemnego

— doktadno$¢ wykonania wykopu
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— zageszczenie wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego

Pomiary:

- szerokosci korpusu ziemnego

- rzgdnych powierzchni korpusu ziemnego

- réwnosci powierzchni korpusu

nalezy przeprowadza¢ w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o promieniu
co najmniej 100 m, co 50 m na tukach o promieniu mniejszym od 100 m.

Pomiar spadku podluznego powierzchni korpusu nalezy przeprowadza¢ co 200 m i w punktach watpliwych.

Wskaznik zageszczenia okre$la¢ nalezy dla kazdej warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m® nasypu.
Tolerancje wykonania podano w pkt. 5.2.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie 5 specyfikacji powinny by¢ po-
nownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

7. Obmiar robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania og6lne”.
Wykopy nalezy oblicza¢ wedlug objgtosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu o metode przekrojow poprzecznych,

zgodnie z wymiarami podanymi na rysunkach Dokumentacji Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przez Inzy-
niera.

Jednostka obmiarowa robét jest 1 m® (metr sze$cienny) wykopu w stanie rodzimym.

8. Odbiory robot

Odbiér robdt powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne”.

Wykopy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, wymogami niniejszej SST, jezeli wszystkie wy-
niki badan okazaly si¢ zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy cho¢ jeden element badan wykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca zobowiazany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Platno$¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i wynikami badan.
Cena wykonanych wykopow obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowanie robot

b) dowiezienie sprzgtu,

C) wyznaczenie granicy robot

d) wykonanie wykopu z transportem urobku na odktad obejmujace:

- odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

e) wykonanie niezb¢dnego odwodnienia na czas robot,

f) profilowanie,

g) zageszczenie powierzchni wykopow,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

i) rozplantowanie urobku na odktadzie,

J) wykonanie i rozebranie drog dojazdowych,

k) rekultywacja terenu,

1) uporzadkowanie terenu robot

Tlosci robét podano w ,,Slepym kosztorysie”.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drogi
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i badania.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-02480 Grunty budowlane. Podzial i opis gruntéw.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obciqzenie plytq. .
e
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BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu..

10.2. Inne materialy

1. Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym ( Zatacznik nr 1 do Rozporzadzenia Ministra Trans-
portu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dnia 6.06.1990r.)




