Znak sprawy P1.271.34.2014 DRUK WZP-85
Zatacznik nr 3

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru robot budowlanych

I. CZESC OGOLNA

1.NAZWA ZAMOWIENIA

Przebudowa uktadu drogowego ulic Czerwienskiego — Reymonta w Zgierzu, realizowana w ramach
zadania ,, Wiadukt ulica Boleslawa Czerwienskiego wraz z przebudowq ukladu drogowego”.

2. PRZEDMIOT 1 ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot budowlanych, ktore zostang wykonane przy przebudowie ulic Czerwienskiego i Reymonta w
Zgierzu polegajqcej na wykonaniu nawierzchni asfaltowej ulicy i fragmentu chodnika.

Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy zleceniu
i wykonaniu robot budowlanych.

3. WYSZCZEGOLNIENIE I OPIS PRAC TOWARZYSZACYCH I ROBOT TYMCZASOWYCH

— Rozebranie nawierzchni z brukowc

— Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego grubosci 20 cm;

— Spryskanie emulsjq asfaltowg jezdni;

— Wykonanie nawierzchni asfaltowej — warstwa wigzgca o grubosci 7 cm;

— Regulacje pionowq istniejqcej armatury;

— Wykonanie fragmentu chodnika z kraweznikami i obrzezami;

— Zaprojektowanie i uzgodnienie projektu stalej organizacji ruchu;

— Wykonanie oznakowan poziomych i pionowych zgodnie z projektem stalej organizacji ruchu;
— Powykonawcza inwentaryzacja geodezyjna.

4. INFORMACIJE O TERENIE BUDOWY

Odpowiednio do wystepujgcych uwarunkowan realizacji przedmiotu umowy:

4.1. Zamawiajgcy os$wiadcza, ze posiada prawo do dysponowania nieruchomoscig na cele
budowlane.

4.2. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie do 7 dni od podpisania umowy.

4.3. Zamawiajacy wskaze Wykonawcy granice terenu budowy oraz okresli w formie pisemnej
niezbedne dane do prawidlowego wytyczenia przez Wykonawce wszystkich budynkéw,
obiektow, robét.

4.4 Wykonawca na wlasny koszt doprowadzi wode i energie elekiryczng na teren budowy,
stosownie do potrzeb budowy.

4.5. Wykonawca zainstaluje na wiasny koszt liczniki zuzycia wody i energii oraz bedzie ponosit
koszty zuzycia wody i energii w okresie realizacji robét.

46. Wykonawca bedzie ponosit koszty utrzymania oraz konserwacji urzadzen i obiektow
tymczasowych na placu budowy.

4.7. Wykonawca bedzie ponosit koszty obstugi geodezyjnej, préb i badan.

4.8. Wykonawca zobowigzuje sie strzec mienia znajdujgcego sie na terenie budowy, a takze
zapewni¢ warunki bezpieczenstwa.

4.9. W czasie realizacji robdt Wykonawca bedzie utrzymywat teren budowy w stanie wolnym od
przeszkdd komunikacyjnych oraz bedzie usuwat i skladowat wszelkie urzgdzenia pomocnicze,
zbedne materiaty, odpady i $mieci oraz urzadzenia prowizoryczne.
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4.10. Wykonawca zobowigzuje sie do umozliwienia wstepu na teren budowy pracownikom organow

paristwowego nadzoru budowlanego, do ktérych nalezy wykonanie zadar okreslonych ustawg —
Prawo budowlane oraz do udostepnienia im danych i informacji wymaganych tg ustawa.

4.11. Po zakoriczeniu robot Wykonawca zobowigzany jest uporzgdkowac teren budowy i przekazac

go Zamawiajgcemu w terminie ustalonym na odbior robét.

Teren opracowania obejmuje calq ulice Adolfa Dygasinskiego od wiaduktu kolejowego do ul.
Kasprowicza.

5. NAZWY I KODY: GRUP ROBOT, KLAS ROBOT, KATEGORII ROBOT

D/M 00.00.00 — Wymagania ogolne.

D-01.01.01 — Roboty pomiarowe.

D-04.04.02 — Podbudowa z kruszywa tamanego.
D-05.03.05 — Nawierzchnia z betonu asfaltowego.

6. OKRESLENIA PODSTAWOWE (definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej nie zdefiniowanych)

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujqco:

L

10.

11.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy calos¢ techniczno-
uzytkowq (droga) albo jego czesé stanowiqgcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzqdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Jezdnia - czes$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzqcych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecerr i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg
i Projektantem.

Instrukcje technologii — dokumenty zawierajqgce szczegolowy opis operacji (technologicznych)
realizowanych podczas wykonywania poszczegdlnych czynnosci zwigzanych z wykonaniem Ilub
montazem obiektu lub jego czesci.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakiu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacjq
Projektowq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.
b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowg,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzqca do wyrdwnania nieréownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna czesé nawierzehni stuzgca do przenoszenia obcigzeni od ruchu na
podloze. Podbudowa moze skiadac sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

2



e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skiada¢ sig z jednej lub dwdch warstw.

12. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzeni od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

a) Podbudowa zasadnicza - gérna czesé¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skiada¢ sie z jednej lub dwdch warstw.

b) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza.
Moze zawieraé warstwe mrozoochronng, odsgczajgeg lub odcinajgeq.

c) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

d) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

e) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie¢ do
nawierzchni.

13. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

14. Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezqgcy pod nawierzchniq do glebokosci przemarzania.

15. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jedna lub dwie warstwy zageszczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, kitora po osiggnieciu wlasciwej wytrzymalosci na S$ciskanie, stanowi
fragment nosnej czesci nawierzchni drogowej.

16. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby rowniez

dodatkéw  ulepszajgcych, np. popiolow lomych Ilub chlorku wapniowego, dobranych
w optymalnych ilosciach.

17. Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zageszczona i stwardniala
w wyniku ukoviczenia procesu wigzania cementu.

18. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie
potrzeby dodatkow ulepszajgcych, np. popioléw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych
w optymalnych ilosciach, zageszczona i stwardniala w wyniku ukoriczenia procesu wigzania
cementu.

19. Podioze gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwie warstwy zageszczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, na ktorej ukladana jest warstwa podbudowy.

20. Rysunmki - cze$§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedgcego przedmiotem Robot.

21. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ
NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM,
TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY, SKEADOWANIEM I KONTROLA
JAKOSCI (w odniesieniu do postanowiefi norm)

—

Wykonawca zobowigzuje sie do wykonania przedmiotu umowy z materiatéw wiasnych.

2. Materialy i urzadzenia, o ktérych mowa w pkt.1 powinny odpowiadaé: co do jakosci wymogom
wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, okreslonym w art.10 - ustawy
Prawo budowlane, wymaganiom specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia oraz projektu.

3. Na kazde zadanie Zamawiajgcego (inspektora nadzoru) Wykonawca zobowigzany jest okazad

w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata

techniczng.



4. Wykonawca zapewni potrzebne oprzyrzadowanie, potencjat ludzki oraz materialy wymagane do
zbadania na zadanie Zamawiajgcego jakosci robot wykonanych z materiatdow Wykonawcy na
terenie budowy.

5. Badania, o ktérych mowa w pkt. 4 bedg realizowane przez Wykonawce na wiasny koszt.

III. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN (niezbednych lub zalecanych do
wykonania rob6t budowlanych zgodnie z zatozong jako$cia)

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystmego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacjach, PZJ lub projekcie organizacji Robdt, zaakceptowanym przez InZyniera;
w przypadku braku ustalenr w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera.

Liczha i wydajno$é sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi Kontraktem.

Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Rysunki Iub Specyfikacje przewidujqg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poziniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet niegwarantujqcy zachowania warunkéw okreslonej jakoSci wykonania, zostanie
przez Inzyniera zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robot.

Praca zastosowanego sprzetu np. walcow wibracyjnych nie moze spowodowaé uszkodzen istniejgcej
zabudowy.

Wykonawca przystepujgcy do wykomania stabilizacji podloza cementem powinien wykazaé sie
mozliwosciq korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— mieszarek stacjonarnych,
— uktadarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,
— walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,
— zageszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych Ilub malych walcow wibracyjnych do
zageszczania w miejscach trudnodostepnych.

IV. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢é wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeni na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usumiete
z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.



V. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancji wymiarowych,
szczegdlow technologicznych oraz niezbgdne informacje dotyczace odcinkéw robot
budowlanych, przerw i ograniczen a takze wymagania specjalne)

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy ovaz za jakosé
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos$é z dokumentacjg projektowg,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt. Wykonawca jest
zobowigzany do wykonywania robot we wlasciwej kolejnosci zapewniajgcej odpowiedniq jakosé robot
po nich nastepujgcych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okresSlonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostanq, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany blgd okaze sig skutkiem blgdu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot bedq oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inzyniera powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym przez Inzynierq,
pod grozbq zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajqcy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa
o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

Kruszywo powinno spetniac wymagania normy PN-B-11110:1996 i PN-B-11112:1996. Materialem do
wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, powinno byé kruszywo
tamane uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego Ilub kamieni narzutowych. Kruszywo
powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczer obcych i bez domieszek gliny.

Woda do zageszczenia powinna pochodzi¢ ze Zrédel nie budzqcych zadnych watpliwosci lub dobrze
zbadanych. Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badat. Woda musi odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-88/B-32250.

Przewiduje sie wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie grubosci
20 cm ukltadang jednowarstwowo. Kruszywo w miejscach, w ktcrych widoczna jest jego segregacja,
powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po zakoniczeniu profilowania warstwy kruszywa nalezy przystgpié¢ do jej zageszczenia
poprzez watowanie. Walowanie na powierzchniach o jednostronnym spadku nalezy rozpoczgé od
dolnej krawedzi i przesuwal sie pasami w kierunku gornej krawedzi podbudowy. W miejscach
niedostepnych dla walcow, podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami plytowymi, malymi
walcami  wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do
osiggniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby
Proctora. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczenia powinna byé réwna wilgotnosci optymalne;j.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roziozonej warstwy i
napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, material w rozlozonej warstwie
powinien byc zwilzony wodg i réwnomiernie wymieszany. Wilgotnosé¢ przy zageszczeniu powinna byé
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg +1%, -2%. W okolicach wystgpowania zabudowy
mieszkaniowej nalezy zagescic mieszanke kruszywa bez wibracji.

Rownos¢ podtuzng podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg atg co 50 m. Rownosé poprzeczng nalezy
mierzy¢ 4 m fatq z czestotliwo$cig co 50 m. Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczaé 10 mm.
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic¢ sig od szerokosci planowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
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5.2. Spoiny robocze

W miarg mozliwosci nalezy unika¢ podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej
szerokosci.

Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego
pasa nalezy pionowg krawed:? wykonanego pasa zwilzyé wodq. Przy warstwie wykonanej bez
prowadnic w ufozonej i zageszczonej mieszance, nalezy niezwlocznie obcigé pionowq krawedz. Po
zwilzeniu jej wodg nalezy wbudowaé kolejny pas. W podobny sposéb nalezy wykona¢ poprzeczng
spoing roboczg na polgczeniu dzialek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej
mieszance mozna odstgpié wtedy, gdy czas pomiedzy zakoviczeniem zageszczamia jednego pasa,
a rozpoczeciem whudowania sgsiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej polozonej warstwie wystgpujqg spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezgcej wyzej
powinny byé wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny
poprzecznej.

5.3. Nawierzchnia asfaltowa.

Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiedniqg ilosciq asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spelniajgca okreslone wymagania.

Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,
ulozona i zageszczona.

Nalezy stosowac:

Asfalt D50 spelniajgcy wymagania okreslone w PN-65/C-96170 — dla warstwy wigzgcej o grubosci 4
cm.

Asfalt D50/D70 spelniajgcy wymagania okreslone w PN-65/C-96170 — dla warstwy Scieralnej o
grubosci 4 cm.

Zabrania sig stosowania do tego samego asortymentu robdt lepiszczy pochodzqcych od roéznych
producentéw. Mieszankg mineralno-bitumiczng mozna produkowaé w sezonie od 15 kwiemia do 15
pazdziernika. Podloze pod warstwe nawierzchni powinno by¢ suche i czyste. Nierownosci podioza nie
powinny by¢ wigksze od 6 mm. Przed rozlozeniem nawierzchni podiloze naleiy oczysci¢ i skropic
emulsjq asfaltowq. Warstwa nawierzchni moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciggu doby
byla nie nizsza od 5 °C. Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni podczas opaddw
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V>16 m/s).

Pomiar réwnosci podluznej nalezy wykonaé wg BN-68/8931-4. Pomiary dokonuje sig w odstepach co
5 m dla véwnosci poprzecznej, a dla podtuznej w sposob ciggly. Nieréwnosci nie mogq przekraczac 6
mm.

VI. OPIS DZ}ALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH (w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia)

1. Informowanie Zamawiajgcego (inspektora nadzoru) o koniecznosci wykonania robét zamiennych
w terminie dni 7 od daty stwierdzenia koniecznoéci ich wykonania.

2. Informowanie Zamawiajgcego (inspektora nadzoru) o terminie zakrycia robét ulegajacych zakryciu,
oraz terminie odbioru robét zanikajacych; jezeli Wykonawca nie poinformowat o tych faktach
inspektora nadzoru zobowigzany jest odkry¢ roboty lub wykonac¢ otwory niezbedne do zbadania
robét, a nastepnie przywrécic roboty do stanu poprzedniego.

3. W przypadku zniszczenia lub uszkodzenia robét, ich czesci badz urzadzen w toku realizacji -
naprawienia ich i doprowadzenia do stanu poprzedniego

VIL. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar Robét bedzie okreslaé zakres wykonywanych Robot zgodnie z Rysunkami i Specyfikacjami,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze robdt.

Wyniki obmiaru bedq wpisane do Ksiggi Obmiaru.



Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czegstoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

Jesli Specyfikacje nie wymagajqg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w metrach szesciennych jako
dlugo$é pomnozona przez Sredni przekrdj.

Hlosci, ktore majq byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach. Odbior koncowy
polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakoriczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru konicowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior kovicowy Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczgc od dnia
porwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia Robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru kovicowego Robcdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci InZyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot
z Rysunkami i Specyfikacjami.

W toku odbioru korncowego Robot komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupelniajgcych
w warstwie $cieralnej lub Robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru konicowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonmywanych Robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Rysunkami i Specyfikacjami z wuwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczesistwo ruchu,
komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetvch w Dokumentach Kontraktowych.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

VIIL. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. Strony postanawiaja, ze przedmiotem odbioru koricowego bedzie przedmiot umowy.

2. Wykonawca (kierownik budowy) bedzie zglaszat Zamawiajgcemu gotowos¢ do odbioru wpisem
w dziennik budowy.

3. Zamawiajacy wyznaczy termin i rozpocznie odbiér przedmiotu odbioru w ciggu 10 dni od daty
zawiadomienia go o osiggnieciu gotowosci do odbioru, zawiadamiajgc o tym Wykonawce.

4. Jezeli w toku czynnosci odbioru zostang stwierdzone wady, to Zamawiajacemu przystuguja
nastepujgce uprawnienia;
1) jezeliwady nadaja sie do usunigcia, moze odmoéwi¢ odbioru do czasu usuniecia wad,;
2) jezeli wady nie nadajg sie do usuniecia to:

a) jezeli nie uniemozliwiajg one uzytkowanie przedmiotu odbioru zgodnie z przeznaczeniem
Zamawiajacy moze obnizy¢ odpowiednio wynagrodzenie;
b) jezeli wady uniemozliwiajg uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajgcy moze
odstgpi¢ od umowy.

5. Strony postanawiajg, ze z czynnosci odbioru bedzie spisany protokét zawierajagcy wszelkie
ustalenia

6. dokonane w toku odbioru, jak tez terminy wyznaczone na usuniecie stwierdzonych przy odbiorze
wad.

7. Wykonawca zobowigzany jest do zawiadomienia Zamawiajgcego (inspektora nadzoru) o usunigciu
wad oraz do zadania wyznaczenia terminu na odbiér zakwestionowanych uprzednio robét jako
wadliwych.



8. Zamawiajgcy wyznacza ostateczny, pogwarancyjny odbiér robot po uptywie terminu gwarancji,
ustalonego w umowie oraz termin na protokolarne stwierdzenie usuniecia wad po uptywie okresu
rekojmi.

IX. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Podstawq platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawq platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwwzglednial wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skiadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty

w Specyfikacji i w Dokumentacji Projektowej

— robocizng bezpoSredniq wraz z towarzyszqcymi kosztami z uwzglednieniem pracy wielozmianowey,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami z uwzglednieniem pracy wielozmianowej,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiqzujgcymi przepisami.

Wliczanie podatku VAT bedzie zgodne z ustaleniami w Umowie.
X. DOKUMENTY ODNIESIENIA (dokumenty bedace podstawg do wykonania robot

budowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy,
aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne)

~

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir

i mieszanka.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych

utrwalert na drogach krajowych - Zarzgdzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych

i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

6. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych -
Zarzgdzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada
2010.

7. PN-87/8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.
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XI. WYMAGANIA DODATKOWE
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