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Wyniki dynamiki - Przypadki:  3 4  : Wartości: 1
 - Przypadki:  3 4  

Przypadek/Forma Częstotliwość 
(Hz) Okres (sek) Relat.masy UX 

(%)
Relat.masy UY 

(%)
Relat.masy UZ 

(%)
Bież.masy UX 

(%)
Bież.masy UY 

(%)
Bież.masy UZ 

(%)
Całk.masy UX 

(kg)
Całk.masy UY 

(kg)

3/ 1 0,78 1,28 43,18 0,00 0,00 43,18 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
3/ 2 1,07 0,94 43,18 32,68 0,01 0,00 32,68 0,01 2157573,50 2157573,50
3/ 3 1,81 0,55 43,30 32,71 0,01 0,12 0,03 0,00 2157573,50 2157573,50
3/ 4 1,84 0,54 54,42 32,71 0,01 11,12 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
3/ 5 2,22 0,45 54,72 33,07 0,02 0,30 0,35 0,01 2157573,50 2157573,50
3/ 6 2,96 0,34 74,36 33,27 0,09 19,63 0,21 0,07 2157573,50 2157573,50
3/ 7 3,10 0,32 74,37 66,05 0,14 0,02 32,78 0,05 2157573,50 2157573,50
3/ 8 3,88 0,26 74,41 66,40 0,14 0,04 0,35 0,00 2157573,50 2157573,50
3/ 9 3,99 0,25 74,94 66,40 0,14 0,53 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
3/ 10 4,57 0,22 76,29 67,10 0,17 1,35 0,70 0,03 2157573,50 2157573,50
4/ 1 0,78 1,28 43,18 0,00 0,00 43,18 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
4/ 2 1,07 0,94 43,18 32,68 0,01 0,00 32,68 0,01 2157573,50 2157573,50
4/ 3 1,81 0,55 43,30 32,71 0,01 0,12 0,03 0,00 2157573,50 2157573,50
4/ 4 1,84 0,54 54,42 32,71 0,01 11,12 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
4/ 5 2,22 0,45 54,72 33,07 0,02 0,30 0,35 0,01 2157573,50 2157573,50
4/ 6 2,96 0,34 74,36 33,27 0,09 19,63 0,21 0,07 2157573,50 2157573,50
4/ 7 3,10 0,32 74,37 66,05 0,14 0,02 32,78 0,05 2157573,50 2157573,50
4/ 8 3,88 0,26 74,41 66,40 0,14 0,04 0,35 0,00 2157573,50 2157573,50
4/ 9 3,99 0,25 74,94 66,40 0,14 0,53 0,00 0,00 2157573,50 2157573,50
4/ 10 4,57 0,22 76,29 67,10 0,17 1,35 0,70 0,03 2157573,50 2157573,50

Przypadek/Forma Całk.masy UZ 
(kg)

3/ 1 2157573,50
3/ 2 2157573,50
3/ 3 2157573,50
3/ 4 2157573,50
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Przypadek/Forma Całk.masy UZ 
(kg)

3/ 5 2157573,50
3/ 6 2157573,50
3/ 7 2157573,50
3/ 8 2157573,50
3/ 9 2157573,50
3/ 10 2157573,50
4/ 1 2157573,50
4/ 2 2157573,50
4/ 3 2157573,50
4/ 4 2157573,50
4/ 5 2157573,50
4/ 6 2157573,50
4/ 7 2157573,50
4/ 8 2157573,50
4/ 9 2157573,50
4/ 10 2157573,50
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