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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010
Autor: Zbigniew Kotynia

Adres:

Plik: Model_v7.rtd

Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 16do37 (+)-1_gora
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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010
Autor: Zbigniew Kotynia Plik: Model_v7.rtd
Adres: Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 16do37 (+)_gora
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Autor: Zbigniew Kotynia
Adres:
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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010

Autor: Zbigniew Kotynia

Adres:

Plik: Model_v7.rtd
Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 16do37 (+) 3_gora
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-0,23/-0,10 0421021 -048-0,18 -0,46/-0,19 -0.38/-0,19 0,03 b1 10,43/-0,17
-0,27/ y ' -0,50/- -0,47/-0,19 -0,40/-0,15 L
0,27/-0,12 0421022 -050-0,19 4710, A 0,45/-0,18
-0,30/-0,13 0421022 -0.51-020 -0,48/-0,19 -0,39/-0,20 ot 01451020 4 47091 10,47/-0,18
S -0,39-020 Y N
-0,33-0,15 0431023 -053-021 -0,49/-0,19 oaar020 @, 10,48/-0,19
-0,35/-0,16 1 -0,55/-0,22 10,49/-0,19
i St -0,50/-0,21 -0:40/-0,21 -0,09/-0,03 || 10.45/-0,21
-0,36/-0,17 -0,58/-0,23 pELAL, T L0,501-0,19
-051/-021 -0.40-0.21
037018 045/0,25 -0,601-0,24 shes e -0,37/-0,14 -0.48/-0, 10,51/-0,19
052021 0400,
-0,38/-0,19 2 Bl -0,47/0,23 0,20
i 048027 cr07 e AR o 10,52/-0,19
i 028 0671020 AR -0,39/-0,17 ’ o) 0,0
-0,39/-0,17 - el L0,54/-0,
WU g e -0,40/-0,17 31025 -0,60
-0,400-0,17 || 10,53/-0,31 0022 4 53l g,07 Uz
-0,63/-0,35 :531-0., -0,51/-0,15 120
-0,40-0,18 || t0,55-032 -0,40 ’ 0451023 | 1-0,28 i
0,65/-0,36 050,28
Rl -0,46/-0,24 /-0,29| -0,18 -1.80
-0,61/-0,36 0.76/-0.44 -0,43/-0,21 0, -0,55/-0,29 )
041022\ | T /00, 20,62/-0,3 240
P - B -0,45/-0,22 -0,56/-0,30f -0,57/-0,19 h
-0,40/-0,22 0,03 0,87/-0,50 0,09 -0.64/-0 022
-0,69/-0,41 -0,59 o0 -0,48/-0,23 00 -0,58/-0,31 it -3,00
0,05 -0,17 T st || -0,60/-0,33  06].22 -
-0.30 —0,41 "
0,271-0114  {0,75/-0,45 4 = osiogs 0408 0,62/-0,34 490
do3 N -0,42/-0,17 || 10,65/-0,37 -0,29 )
0,04 _1’85;;’63 A 0,69/-0,39 -0,55/-0,20 -4,80
-030/-0, ] 0,03 a3 -0,55/-0,20 540
0,00/0,01 et s i 0,68/-0,35 0,20
-0,86/-0,50 DR , -6,00
120,01
0. 0,46 -0,601-0,33 6,57
0/-0,36
-0,66/-0,46 ) Pocs —0,75 e _0,15/-0,08 SXX, (MPa)
-1,01/-0,53 : -0,53/-0, -
071 197/-0,54 0.05 -0,20/-0,11 Kierunek Z
X ABES ’ 1 034 Przypadki: 16d037
~0,89/- 0,68/ -0,08/-0,04 | 2 :
0,89/-0,46 0,68/-0,47 ,08/-0, 0451022 0.4 081 0,16
-0,75/-0,32 d -0,56/-0,
T -0,87/-0,45 048 51011  -010:005  -042-021 -0,92/-0,50 -0,19-0,10
non nainoy  n1RI010 010005 -039/-019  -078-040 -0,46/-0,27 An1rnas
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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010
Autor: Zbigniew Kotynia Plik: Model_v7.rtd
Adres: Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 38do53 (+)_char

-0,66 061037

Y- -0,47 -0,60/-0,25
-0,66/-0,50 5
-1,06/-0,65 -0,32 ,80/-0 27
12— _0,6b -0,72/-0,49 L _:3‘ 0

1
93/-0,70
-0,28/-0,18 -0,60/(,
<0,14/-0,09 72 -0.65/1
_0’ o ’ i
-0,19/-0,13 -0,33/-0,21 -0.7pH N
012H0.08 501014 0351022 -OT6H
0,14/-0,09
-0,21/-0,14
0,16/-0,11 034023 o
0,140,10 -023-0,16 0.27/-0.18 0,65/, 595'\
~1
_0,26/-0,18 -0,42/-0,28 (” .
-0,29/-0,21 -0,57/-0,36 K
-0,54/-0,35 o
-0,34/-0,25
-0,57/-0,37 o
-0,40/-0,29 .,
-0,58/-0,37 ¥
-0,25/-0,18 -0,49/-0,35 £y .
He -0,59/-0,38
-0(16 -0,70/¢0; 1 Lo =
-0,28/-0,20 I ; N v
-0,33/-0,24 -0,7!
-0,85
-0,37/-0,27 -0,5:
-0,39/-028 -0,511-0,39 -0, s
_0 1,19
-0,49/-0,38 P :
0,51/-0,38 0 el _1’36
- -1,53
-1,70
-1,77
sXX, (MPa)
Kierunek Z

Przypadki: 38do53
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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010

Autor:
Adres:

Zbigniew Kotynia

Plik: Model_v7.rtd
Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 38do53 (+) 1_char2

=U#UI-U,Z0

SRS et

USR0S 0.80/-041 7717000 =U,Z41-U; TO 0,18/-0,12 20.13-0.09 0.07/0
-0,29/-0,20 o ba- " " -0,72 -0,52/-0,34 -0,21/-0,14 -0,16/-0,11 : : _0.11/- : i
14 o4si0gg 053033 -0,52 ,uay 0,5 05504z -0,29/-0,19 _0,23/0,15 -0,54 071058 152034 0 241:0,16 019013 0141009 11007 -
-0,37-025 : ' ’ 026-017 20 -0,1910,12 -0,96 0,28 0.59-039 495016 AV 019013 -0,17/-0,11 -0,12-008 !
02600 048032 0220050 R 0T2L047 083042 T T 089045 078040 063041 asr0qe 02201 T gas01z O1010 4 n0e 01090
03101 042028 072048 0841043 4 050  -001-001 -0,92 072048 0801041 - CEREE i AR 016011 U -0,110,
11 -0,56/-0,35 -0,79/-0,65 Rl { il -0.80F041 0651043 025016 7T 02000 AL Gt -0,14/-0,10
0,490,324 N oeer AN T 0220015 gllzE0Z 0,1
042028 % (0561036 Nl 0,04 _0,69/- gl aei0 2 025017 AR 0,15-0,10
0,25/ b 5 -0,56/-0, -0,77 \PZ -0,87/-0,58 -0.69/-0,50 . 2 -0,21/-0,14 8 8
0,25/-0,17 -0,51/-0,33 s -0,69/-0,46 -0,66/-0,43 -0,22/-0,15 -0,18/-0,12 -0,1
0441030 T 0571036 . J -0,88/0 069051 0:83-042 025017 -0,20/-0,14 0161011
-0,24/-0.17 g » 0.52/-0.34 , . -0,80/-0,62 0,77/-0,50 N 4 -1,28/-0,85 g > -0.66/-0,44 * ! b -0,21/-0,15 -0,19/-0,13 t *
U 047103228 -0.71-0.47 -0,00 -0.95 0.701-051 R 017 22018 022015 0 gi7012 !
-0,241-0,17 0.80 072/-048 0,78/-0,52 s 0/69 il d g -0,85/-0,43 0.67/-0.44 -0.21/-0.15 -0,22/-0,15 -0,21/-0,14 01
-0,56/-0,36 U, pLUZERTy -0,71/- ST 0241016 7 -0,23/-0,16 -0,19/-0,13
-0,54/-0,36 -0,80/-0,68 080-0,53 pUikie0.02 gl 052 054 y -0,23/-0,16 022016 " g4
-0,51/-0,36 0571036 -0,741-0,49 05342, dddoos 0504029 052 067044 4 9410,16 -0,21/-0,14 024017 """ 20014
01 Blosstoaat 0,50 T N T ' 0881044, 681045 0200014 023016 -0.24/-0,17 -0,1
0,04 HEEIAL 057036 O -0.93/- B -047/0,28 -095/-0,63 -0,73/-0,53 2087089 _g,23/.0,16 S -0,26/-0,18 -0,21/-0,15
057037 % . 0021057 a5 0,93/-0,43 0,13/-0,08 8 g 0.77 BT -0,24/-0,17 -0,25/-0,18 01
_0Jg1 0561039 hi=> =4 -0,97/-0,46 Q{7011 0474028 -093-061 074054 g0, -0.69-046 9 77/.0,15 02RO agag 02O L o 0231016 0’2
058039 081038 e -0,43 034013 0474029 090059 -075-055 071047 021015 019013 og 029021 40, 17 0'2
-0,67/-0,48 -0,58/-0,38 -0,69/-0,53 | |- ! 072/ 0171012 [ TG g o N e -0,
ofods o040 4 earoe -(? 55212-0 55 1@ 1017 aaidsg 088058 -0.761-0.56 B P e 20014 ozm01e OIOB . e 02018 T
RS s SRR -0,70:-0,54 | [T ki T 0741049 -0,181-0,13 LR -0,341-0,24 0,27:019
05046 ___  _ -0,60/-039 0.3%-0,22 049ld30 086057 950 -097-046 12008 029020 -0,32-0,23
- I 046 eoro4z O:50F0: 0,71/-0,5 -0,91/-0,60 i ’ 043 076-0,50 -0,16/-0,11 0120008 oy 037H027 -0,26/-0,19
005045 o o 061040 073087 096064 |0 i 060048  -0,87/-0,57 - oaras 0.121-0,09 -0,09/-0,06 voove s 0028 -0,32/-0,24 iy
-0,62/-0,40 ~0,73/-0,5 -0,49/-0,3p| (-0,60/-0,49 -0,88/-0,58 BUTAL 0,81/054  0,08/-0,06 0101007 B0l AL 2o
-0/66/-0,45 AU -0,99 0.8 1,211056 ; odproas OANOR0 e 028021
’ -0,61-048 -0,53/-0,33 -0,04/-0,03 -043-032 -0,30/-
-0,52 o 30 O H0.00 0,74 0,72/40,53 0561040 01636027 0022
0671045 04042 T -0,804062  -0,75/-0,62 Jo31  -054H034 0,80 -0,88-058 0, -0,72/10, 0,03 2o 320103610,
o ; e ’ 103058 -091-060 {1 0,03 ~0:60.50 00 534025
-0,67/-045 -0771058 | 110,68  -0,61 084 064 040030
0,68/-0,47 S aiie -0,65/-0,43 0,69 -0,63/-0. -0,54/-0,33 g -0, -0,91/-0,56 -0,97/-0,64 079 08 0,17 .0.33/-0.24
0,70-048  _066/- -0,55/-0,34 |-p,71/-0,61 -0,60 ’ 2039030
T0R088 er0as 000043 0791058 063044 L 0.94 -0,60 062 -104-069 36034 A
0,73/-0,50 0661043 062 e A -0,56/-0,35 |-D,66/-0,59 079061 0,99 -0.Y0r0.51 = 0-%{11/-0,31 o
0,68-046 T T 066041 o st L] & -0,36/-0,
0,77/-0,52 S0 NN _0.67 058035 |-D63-057 (07  _061 -080.062  -0.65/045 -0.68C0 0 Eop 192
. -0,67/-0,45 0,57 e | ’ ’ e -0,58/-0.43 g1.3760)
074 0.65/-0.42 065 -0,61/-0,37 .0.94 -0,68 -0,45 : : -0,43/-0,32 03970
A 070 ’ e : -0,50 070 0,54/-0, 0,85 045033 "0
2 _0,66/- e -0, -0,64/10,45 I 04110,
"Lhra 0,66/-0,40 -0,33 -0,67 e 0,51/-0, 9[_01392 -0,46/-0,35
= Bnmes 65/-0, -0,79/-0,59 » 04810, : . 04
= 0,60 Lammm o JGEE 072053 0,62 i Glolfag 0403
etk -0,68/10,42 057 T 0491037
’ -0,71/-0; -0;3086,39 04
N 07 051038
el -0,37 G0 08E083 -0,73/-0,50 -0,5058,39 05
044 5 0,77/-0,52 0, 39 093039
20,7710, -0, 05
; 5278'39 -0,54/-0,41
0,50/ 05
-0,23 - -0,55/-0,41
-0,74 -0,49/-0,39 0,6
sX 1/-0,34 -0,56/-0,42
-0,48/-0,39
Kierunek -0,59/-0,43
f_ X Przypadki: 38do53
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Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2010
Autor: Zbigniew Kotynia Plik: Model_v7.rtd
Adres: Projekt: Wieza kosSciota $w. Katarzyny w Zgierzu

Widok:1 - sXX (MPa) Warstwa Srodkowa Kierunek Z Przypadki: 38do53 (+) 2_char3

S bl i U,ZI7-U,Z0 2 3 =U,ZT7-U, 14 =0,
LR S 022015 -0,20-0,14
49/-032  -030/-020  -021/-0,14  -0,22/0,16  -0,19/
’ ) -0,23-0,16 -
480,32  -0,26/-0,18 o 9214
-0,241-017  -0,22
47-032 021015  -021-0,15  -0,26/-0,18

034  -0,20-0,14  -0,20/-0,14  -0,27/-0,19
35  -0,18-0,13  -0,20-0,14  -0,29/-0,21
-0,18/-0,13 -0,31/-0,23
-0,17/0,11  -0,34/-0,24
-0,14-0,10  -0,37/-0,26

001-000  -040/-029  -034/]
0,0: -0.4 3 -0,35/-
-0,38

0,34
-0,40/4

41

oF

OSMEL)
Kierundicz

E 0,99 Przypadki: 38do53
Y
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