Zalacznik nr 2

Do opisu przedmiotu zaméwienia na profilowanie drég gminnych o nawierzchniach gruntowych
lub wzmocnionych tluczniem kamiennym na terenie Gminy Miasto Zgierz w 2020 roku.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

PROFILOWANIE DROG GMINNYCH O NAWIERZCHNIACH
LUB WZMOCNIONYCH TLUCZNIEM KAMIENNYM NA
TERENIE GMINY MIASTO ZGIERZ

WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z rownaniem drég gruntowych na terenie Gminy Miasto Zgierz.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na wykonanie robét zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z profilowaniem drég gminnych o nawierzchniach gruntowych lub wzmocnionych tluczniem kamiennym
na terenie Gminy Miasto Zgierz w 2020 roku i obejmuja:

1.3.1. Mechaniczne rownanie, bez uzycia kruszywa, wraz z zageszczaniem przy uzyciu réwniarki drogowej
samojezdnej i walca drogowego samojezdnego stalowego min. 8 ton.

1.3.2. Mechaniczne spulchnianie i profilowaniu wraz z zaggszczeniem przy uzyciu rowniarki drogowej
samojezdnej i walca drogowego samojezdnego stalowego min. 8 ton.

1.3.3. Rozkladanie kruszywa i wbudowanie go w droge oraz zaggszczenie przy uzyciu rowniarki drogowej
samojezdnej i walca drogowego samojezdnego stalowego min. 8 ton.

1.3.4. Korytowanie ( obnizeniu poziomu nawierzchni) przy uzyciu rowniarki drogowej samojezdnej
wbudowanie kruszywa dostarczonego przez Zamawiajacego w droge oraz zaggszczenie go przy uzyciu
rowniarki drogowej samojezdnej i walca drogowego samojezdnego stalowego min. 8 ton.

1.3.5. Uzupelnianie ubytkéw nawierzchni kruszywem lamanym lub tluczniem, dostarczenie, wbudowanie
i zageszczenie.

1.4 Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
zST.



1.4.1. O planowanym terminie prowadzenia robot nalezy powiadomi¢ mieszkancéw. Podczas robét drogowych,
a takze innych, ktére maja miejsce w pasie drogowym, nalezy wlasciwie oznaczy¢.

1.4.2. Mechaniczne réwnanie, profilowanie i spulchnianie drogi gruntowej z uzyciem zestawu do réwnania drég.
Profilowanie nawierzchni wykonywaé¢ rowniarkami drogowymi z nadaniem przekroju poprzecznego
jezdni zapewniajace splyw wod poza jezdnie. Minimalny spadek poprzeczny nawierzchni 3%. Prace
nalezy wykona¢ w przy zachowaniu optymalnej wilgotno$ci nawierzchni pasa drogi. Liczba przejazdéw
rowniarki, az do uzyskania nalezytego profilu jest r6zna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni,
rodzaju podloza i sposobu réwnania. W czasie rownania lub spulchnienia przy uzyciu zebéw réwniarki
drogowej samojezdnej nawierzchni na gleboko$¢ ok. 10cm, a nastepnie nadanie jej wlasciwego profilu
podluznego i porzecznego réwniarka powinna wyréwnaé¢ wyboje materialem otrzymanym przez $cigcie
wygorowan, powstalych z materialu wyniesionego z wybojow przez kota pojazdéw i nieréwnomiernego
zageszczenia jezdni oraz odtworzy¢ profil pierwotny przez $cigcie ,warkoczy™” ziemnych powstatych
w wyniku prowadzonych robét i przesunigcie otrzymanego materiatu ku srodkowi drogi z jednoczesnym
wyréwnaniem kolein. Zageszczenie nawierzchni walcem drogowym samojezdnym stalowym ma na celu
zageszczenie nawierzchni (ustabilizowanie kruszywa) az do uzyskania wskaznika Is=1,0 oraz nadanie
walowanej powierzchni jednorodnego wygladu. Nalezy je wykona¢ po kazdym przejezdzie réwniarki.
Pojawiajace si¢ w czasie zageszczenia nierdwnosci musza by¢ ponownie wyprofilowanie i zageszczone.
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni, poprawnos¢
profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostalej powierzchni jezdni i umozliwiajacego
sptyw wod powierzchniowych.

1.4.3. Mechaniczne korytowanie (obnizeniu poziomu nawierzchni), profilowanie drogi wraz z wbudowaniem
kruszywa dostarczonego przez Zamawiajacego obejmujace wstgpne wyprofilowanie koryta,
wyprofilowanie kruszywa réwniarka, zageszczenie walcem stalowym az do uzyskania wskaznika Is=1,0.
Do wbudowania wedlug zlecenia Zamawiajacego zastosowac¢ odpowiednio:

1.2.2.1.  Pospoitke o uziarnieniu 0-31,5 mm

1.2.2.2.  Kruszywo kamienne o uziarnieniu 31,5 — 63 mm
1.2.2.3.  Kruszywo kamienne o uziarnieniu 0 — 31,5 mm,
1.2.2.4.  Kruszywo betonowe o uziarnieniu 31,5 - 63 mm
1.2.2.5.  Kruszywo betonowe o uziarnieniu 0 — 31,5 mm.

Wszelkie zanieczyszczenia kruszywa (drewno, cegly, piasek, zbrojenie itd.) nalezy usunac.

1.4.4. Uzupelnianie ubytkéw w nawierzchni kruszywem tamanym lub tluczniem. Kruszywo nalezy zaladowac
koparka, tadowarka lub koparko - tadowarka na placu przy ul. Wiosny Ludéw 22 w Zgierzu i dostarczy¢
je samochodem cigzarowym samowyladowczym na miejsce prowadzonych robot, wbudowaé
je za pomoca koparki, fadowarki lub koparko - fadowarki i zagesci¢ przy uzyciu zaggszczarki plytowej.
Przed wbudowaniem kruszywa nawierzchni¢ drogi nalezy odpowiednio przygotowa¢ poprzez reczne,
wstepne wyprofilowanie przy uzyciu typowych narzedzi.

2. Sprzet
2.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie musi
wykaza¢ sie¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

rowniarka drogowa samojezdna — 2 szt.

walec drogowy samojezdny stalowy min 8 ton w ilosci - 2 szt.

samochdd cigzarowy (samowyladowczy) min. 15 ton tadownosci w ilosci 1 szt.,
koparka, tadowarka lub koparko - tadowarka - 1 szt.,

zageszczarka plytowa — 1szt.,
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3. OBMIAR ROBOT

3.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest;
1. -dlarobét ziemnych — Im?,
2. -dla prac zwiazanych z réwnaniem, profilowaniem, walowaniem - 1m?
3. -dla dowozu i rozkladania kruszywa - 1Mg.

4. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary daly wyniki
pozytywne.

SPORZADZIL:

Glown jajista
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Marek S,kar{ewsk/
(podpis, pieczatka)
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